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Al usuario

Estimados usuarios, gracias por elegir la plataforma elevadora de brazo articulado de Zoomlion. Antes
de usar esta maquina, lea y comprenda completamente el contenido de este manual y cumpla

estrictamente con las regulaciones pertinentes en el manual.

Este manual de operacion presenta en detalle las informaciones de seguridad, los parametros técnicos
importantes y la operacion segura de la plataforma elevadora de brazo articulado, con el objetivo de
ayudar a los usuarios a operar la plataforma elevadora de brazo articulado de manera segura y hacer el
uso completo de la eficiencia de la maquina durante la operacion. Guarde este manual de operacion en

un lugar seguro para que pueda consultarlo en cualquier momento.

No intente operar y mantener el producto antes de haber leido y entendido atentamente el contenido de
este manual de operacidn. Si tiene alguna pregunta o duda, llame al ingeniero de servicio local y le
proporcionaremos un soporte técnico oportuno y eficaz. Nuestra empresa no asumira ninguna

consecuencia adversa que surja de la operacion y el uso no de acuerdo con este manual.

El manual de operacion es una parte inseparable e importante del producto. Al transferir esta maquina,

asegurese de transferir este manual al cesionario.

El contenido del manual de operacion estd protegido por los derechos de propiedad intelectual y no se

puede copiar ni utilizar para otros requisitos sin permiso.

Debido a la mejora y la actualizacion continua del disefio del producto y las diferencias en las
especificaciones y modelos del producto, los detalles de algunas imagenes y texto en este manual
pueden diferir del producto que usted posee. Si tiene alguna duda, por favor llame al ingeniero de

servicio local.

Nuestra empresa se reserva el derecho de modificar el contenido del "Manual de Operacion" debido a
mejoras técnicas. Cualquier cambio se realizara sin previo aviso. Esperamos que todos los usuarios lo

comprendan.

Muchas gracias por su confianza y apoyo para los productos de "ZOOMLION", y le deseo sinceramente

lo mejor.

Zoomlion Intelligent Access Machinery Co.,Ltd.
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Descripcicn de
la informacicn
de seguridad

Los iconos de advertencia de seguridad incluidos en este manual
de operacicn se muestran a continuacin:

Indica una situacién de peligro de emergencia que provocarda la muerte o
lesiones graves si no se evita.

eiil|  Indica una situacidn potencialmente peligrosa que provocara la muerte o
ety lesiones graves si no se evita.

Indica una situacicn potencialmente peligrosa que puede causar lesiones leves o
moderadas si no se evita.

Cuidado Indica riesgos no relacionados con lesiones personales (como dafbs a la
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propiedad).
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Cap iulo I Precauciones de seguridad
1.1 Generalidad

Al propietarios, usuario y operadores:

Gracias por elegir y utilizar nuestra m&yuina. Nuestra principal preocupacié es la seguridad del usuario,

lo que requiere nuestros esfuerzos conjuntos para lograr mejores resultados. Creemos que, como usuario

y operador del equipo, si puede cumplir con los siguientes requisitos, serade gran ayuda para el uso

seguro del equipo:

a) Cumplir con las reglas del usuario, las reglas del lugar de trabajo y las reglas gubernamentales;

b) Lea, comprenday siga las instrucciones de este manual y otros manuales adjuntos a la m&guina;

c) Llevar a cabo buenas praticas de trabajo seguras como de costumbre;

d) Sdo los operadores formados/certificados, pueden operar las m&yuinas bajo la direccid de
supervisores con experiencia y conocimientos.

e) En caso de duda, no se arriesgue.

Gracias por elegir y utilizar nuestra m&yuina.

1.2 Precauciones antes de la operacicn

Indica una situacidn de peligro de emergencia que provocarala muerte o lesiones graves si no se
evita.

No se permite realizar las operaciones a menos que:

a) Ha comprendido y practicado las reglas relativas a la operacicn segura de la m&uina en este
manual de operacidn;
1) Evite las situaciones peligrosas;
2) Conozcay comprenda las reglas de seguridad antes de continuar con el siguiente paso;
3) Realice siempre la inspecci& previa a la operacicn;
4) Realice siempre la prueba funcional previa al uso;
5) Realice la inspeccicn del lugar de trabajo;
6) Utilice la m&uina sdo tal y como fue disefada.

b) Ha ledo, comprendido y cumplido las instrucciones y reglas de seguridad del fabricante, el manual
de seguridad, el manual de operacicn y las etiquetas de la m&yuina;

c) Ha ledo, comprendido y cumplido las reglas de seguridad del usuario y las regulaciones en el
lugar de trabajo;

d) Hale®o, comprendido y cumplido todas las regulaciones gubernamentales aplicables;

e) Harecibido la formacin adecuada sobre la operacicn segura de la m&uina.

1-1
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1.3 Clasificacidn de peligro

Los significados de los smbolos, caligos de colores y palabras simbdicas que se utilizan en las
etiquetas de esta m&yuina son como sigue:

Sefmales de advertencia de seguridad - Se utilizan para indicar la presencia de posibles dafps
personales. Observe todas las instrucciones de seguridad detr& de esta sefil para evitar posibles
lesiones personales o la muerte.

Rojo Indica una situacicn peligrosa que, si no se evita, provocarala muerte o lesiones graves.

Adverte

ncia

Naranja Indica una situacicn peligrosa que, si no se evita, podraprovocar la muerte o lesiones

Atencion

(=}
= o
<
)
@

Amarillo Indica una situacién peligrosa que, si no se evita, provocaralesiones personales leves o
moderadas.

Cuidado

Azul Indica informacid sobre dafbs a la propiedad. Si no se evita, puede causar dafbs a la
propiedad.

1.4 Uso del disefp

El prop&ito de esta m&guina se limita a elevar las personas y sus herramientas y materiales al lugar de
trabajo aéeo.

1.5 Identificacidn de la seguridad y mantenimiento

Reemplace las seftles de seguridad faltantes o dafadas. El operador debe mantener la conciencia de
seguridad en todo momento. Utilice agua y jab&n neutro para limpiar las sefales de seguridad. No
utilice detergente a base de solvente, ya que dicho detergente puede dafar los materiales de las sefales
de seguridad.
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Figura 1-1 Definicicn de los s mbolos y diagramas de peligro
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Figura 1-1 Definicidn de los s mbolos y diagramas de peligro (continua)
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1.6 Seguridad de operacicn

1.6.1 Seguridad del personal
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Proteccidn personal contra ca flas
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Se requiere usar el equipo de proteccién personal contra ca@as (PFPE) al manejar esta m&juina. Si se

requiere PFPE en el lugar de trabajo o en las reglas del usuario,
se deben cumplir los siguientes requisitos:

Todo el PFPE debe cumplir con las regulaciones gubernamentales correspondientes, y debe ser
inspeccionado y utilizado de acuerdo con las instrucciones del fabricante.

1.6.2 Seguridad del &ea de trabajo

Esta m&guina no estaaislada y no brinda proteccicn contra descargas elétricas cuando entra en
contacto con los cables o se acerca a los cables.

a) Observe todas las reglamentaciones locales y gubernamentales con respecto al espacio libre
requerido del cable de la fuente de alimentacicn. Como m mimo, deben respetarse los espacios
requeridos que se enumeran en la siguiente tabla. Se debe tener en cuenta la influencia del
movimiento de la plataforma, el balanceo o el descenso de los cables, y que sea capaz de soportar
fuertes vientos o r&éagas;

Tabla 1-1 Espacios necesarios de voltaje

No. Voltaje de la | hea Espacio libre necesario
1 0 a 50KV 3,06m
2 50 a 200KV 4,60 m
3 200 a 350KV 6,10 m
4 350 a 500KV 7,62 m
5 500 a 750KV 10,67m
6 750 a 1000KV 13,72m

b) Se debe tener en cuenta la influencia del movimiento de la plataforma, el balanceo o el descenso de

1-5
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los cables, y que sea capaz de soportar fuertes vientos o r&agas;
¢) Sila m&uina entra en contacto con los cables activos, manténgase alejado de la m&juina. Antes de
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desconectar la fuente de alimentacidn, estaprohibido que el personal en el suelo o en la plataforma
toque o maneje la m&uina.

9P Sauolonedald

No maneje la m&uina durante tormentas o relémpagos.

No utilice la m&uina como cable de tierra durante la soldadura.

Peligro de vuelco

El personal, el equipo y los materiales de la plataforma no deber&n superar la capacidad de carga
m&ima de la plataforma.

Tabla 1-2 Carga nominal

Capacidad de carga m&ima de la plataforma
- S 230 kg
Rango de movimiento ilimitado
NUmero de personas permitidas 2

a) No supere la capacidad de carga m&ima de la plataforma;

b) No conecte una plataforma con un peso nominal de 230 kg a una m&yuina con cualquier otra carga
nominal. Consulte la etiqueta del nimero de serie para conocer la carga nominal m&ima;

¢) El peso de las opciones y los accesorios (como los soportes para tuber &s, los soportes de paneles y
los soldadores) reducirala capacidad de carga nominal de la plataforma y, por lo tanto, debe
incluirse en la capacidad de carga total de la plataforma. Consulte las etiquetas de opciones y
accesorios;

d) Si usa accesorios, debe leer, comprender y seguir las etiquetas e instrucciones de los accesorios;

e) El m&til solo se puede levantar o extender cuando la m&uina estésobre un terreno firme y plano.
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No utilice la sirena de inclinacién como indicador de nivel. La alarma de inclinacicn de la plataforma
sonarasolo cuando la m&juina estémuy inclinada.

Tenga mucho cuidado si la alarma de inclinacién suena cuando la plataforma se eleva. Determine el
estado del mastil en la pendiente, como se muestra durante la alarma de inclinacidn. Antes de trasladar
la m&yuina a un terreno firme y nivelado, baje el m&til de acuerdo con el siguiente procedimiento. No
gire el m&til al bajar.

Si la alarma de inclinacié suena cuando la plataforma estéen una pendiente:
1) Bajeel brazo No.1;
2) Baje el brazo No.2;
3) Retraigael brazo No. 1.

Si la alarma de inclinacién suena cuando la plataforma estabajo
una pendiente:

1) Retraiga el brazo No. 1;

7) Baje el brazo No.2;

8) Baje el brazo No.1.

No levante el m&til cuando la velocidad del viento pueda superar
los12,5m/s.

Si la velocidad del viento supera los 12,5 m/s despué& de elevar el m&til, baje el m&til y no siga
utilizando la m&yuina. No maneje la m&yuina con vientos fuertes o réfagas. No aumente la superficie de
la plataforma o la carga. EI aumento de la superficie expuesta al viento reducirala estabilidad de la
ma&yuina.
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Tabla 1-3 Niveles de viento Beaufort

6 9
«Q D . .
S8 Niveles de viento ) ) o
25 Velocidad del viento (m/s) Descripcian
ag Beaufort
& 0 00-0,2 Sin viento
® 1 0,3-1,5 Viento suave
2 1,6-3,3 Viento poco
3 3,4-54 Viento ligero
4 5,5-7,9 Brisa
5 8,0-10,7 Brisa fresca
6 10,8-13,8 Viento fuerte
7 13,9-17,1 Ventolera
8 17,2-20,7 Vendaval
9 20,8-24,4 Borrasca

a) En la posicicn de recogida, cuando la m&uina estécirculando por terrenos irregulares, con gravas,
superficies inestables o lisas, cerca de aberturas y pendientes pronunciadas, etc., tenga mucho
cuidado y reduzca la velocidad,;

b) La m&uina no debe conducirse sobre o cerca de terrenos irregulares, superficies inestables u otras
condiciones peligrosas cuando el m&stil estaelevada o extendida;

c) No utilice la m&uina como grie;

d) No empuje la m&uina ni otros objetos con el m&til;

e) No permita que el m&stil toque componentes adyacentes;

f)  No ate el m&til o la plataforma a componentes adyacentes;

g) No coloque cargas fuera del cerco de la plataforma;

h)  No cambie ni dafe ninguna pieza de la m&uina que pueda afectar la seguridad y la estabilidad;

i)  No reemplace las piezas clave que afecten la estabilidad de la m&yuina con las piezas de diferentes
pesos o especificaciones;

j)  No reemplace los neumdicos instalados por el fabricante con los neumdicos de diferentes
especificaciones o diferentes clasificaciones de capa de malla de alambre;

k) No utilice neumdicas de aire. Estas m&uinas estén equipadas con neumdicos rellenos de espuma.
El peso de las ruedas es fundamental para la estabilidad;

) No utilice el controlador de la plataforma para liberar la plataforma cuando la plataforma se

1-8
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tropiece, se atasque o cuando otros objetos cercanos le impidan moverse correctamente. Si planea
usar el controlador de tierra para liberar la plataforma, debe operarlo despué de que todo el
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personal haya abandonado la plataforma;
m) No modifique ni altere la plataformade trabajo aéea sin la autorizacicn previa por escrito del
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fabricante. La instalacién de dispositivos adicionales para colocar herramientas u otros materiales

en la plataforma, rodapi€o barandilla aumentarael peso de la plataforma y la superficie de la
plataforma o aumentar&la carga;
n)  No empuje ni tire de ning(n objeto que estéfuera de la plataforma.

Peligro de vuelco

Cuando el personal esta trabajando sobre la plataforma, la fuerza manual no debe superar la
especificada en las instrucciones, de lo contrario puede causar el riesgo de que la m&yuina se vuelque.

Tabla 1-4 Fuerza manual m&ima permitida

Modelo Potencia manual NuUmero de personas permitidas

ZA14JE-Li 400 N 2

a) No cologue ni ate una carga fija o colgante en ningCn componente de esta m&guina;
b) No coloque las escaleras o los andamios en la plataforma, ni se apoye en ninguna parte de la
ma&uing;

. / T\

¢) Solo se puede transportar las herramientas y los materiales que estén distribuidos uniformemente y
que las personas en la plataforma puedan mover de forma segura
d) No utilice la m&uina sobre superficies o veh Tulos en movimiento o activos;
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e) Aseguresede que todos los neumaticosestanen buen estado y de que las tuercas estanapretadas
a un par de 300 Nm;

f)  No conduzca la m&uina en pendientes que superen las clasificaciones m&imas de subida, bajada
o pendiente lateral de la m&uina. Las clasificaciones de pendiente sdo se aplican a

las m&yuinas en posicicn de recogida.

Tabla 1-5 Clasificaciones m&imas de pendientes en posicicn de recogida

Clasificaciones m&imas de pendientes en
posicién de recogida

Sobre la pendiente 30% (17°)
Bajo la pendiente 30% (17°)
Pendiente lateral 25% (149

Nota: La clasificacidn nominal de la pendiente estalimitada por las condiciones del suelo y la
traccicn suficiente cuando se transporta una persona en la plataforma. EIl peso adicional de la
plataforma reducirala clasificacicn de pendiente.

Peligro de caer

a) Las personas que se encuentren en la plataforma deben llevar cinturones de seguridad o utilizar
dispositivos de seguridad que cumplan con la normativa gubernamental. Ate el cordé al punto de

{

A

A

b) No se siente, se pare ni se suba a las barandillas de proteccicn de la plataforma. Debe ponerse de

anclaje de la plataforma;

pie firmemente en el piso de la plataforma en todo momento;

1-10
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¢) Cuando la plataforma se eleva, no baje de la plataforma;

d) Mantenga el piso de la plataforma libre de residuos. Al entrar o salir del banco de trabajo hay que
tener especial cuidado de que el banco se haya bajado completamente y sdo se pueda entrar y salir
por el &ea de puerta. Al entrar o salir del anco de trabajo, mire hacia el equipo y mantenga "tres
puntos de contacto” con el equipo con ambas manos y un pie, 0 con ambos pies y una mano.

Peligro de colisich

a) Al arrancar u manejar la m&uina, preste atencicn al alcance de visicn y la existencia de los puntos
\
[ 4

A

b) Compruebe el &ea de trabajo para evitar obst&ulos u otros posibles peligros por encima de la

ciegos;

cabeza;

1-11
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¢) Al agarrar las barandillas de proteccicn de la plataforma, tenga cuidado con el peligro de
aplastamiento;

d) Al girar el plato giratorio, tenga cuidado con la posicicn del m&stil y la deriva del plato giratorio;

e) Los usuarios deben cumplir con las reglas del usuario, las reglas del lugar de trabajo y las reglas
gubernamentales con respecto al uso de equipo de proteccié personal.

Baje la pluma sdo cuando la zona inferior estélibre de personas y obst&ulos.

Limite la velocidad de desplazamiento en funcié de las condiciones del terreno, el nivel de congestidn,
la pendiente, la ubicacién del personal y cualquier otro factor que pueda provocar una colisién.

Deben observarse y utilizarse las flechas de direccicn codificadas por colores de las funciones de
conduccicn y direccién en el controlador de la plataforma y en el chasis de accionamiento.

1-12
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No opere la pluma en la trayectoria de ninguna gréa a menos que el controlador de la gria esté
bloqueado y/o se hayan tomado precauciones para evitar cualquier posible colisidn.

Cuando maneje la m&uina, no conduzca peligrosamente o jungando.

Peligro de lesiones corporales

a) No maneje la m&uina cuando haya fugas de aire o aceite hidraulico. Las fugas de aceite hidra&ulico
o0 de gas pueden penetrar y / o quemar la piel;

b) EIl contacto incorrecto con cualquier componente debajo del cap&puede provocar lesiones graves.
Sdo el personal de mantenimiento capacitado debe realizar el mantenimiento del compartimento.

Recomendacicn: Solo al realizar comprobaciones previas a la operacidn, el operador debe realizar

inspecciones y reparaciones. Todos los compartimentos deben permanecer cerrados y bloqueados

durante el funcionamiento.

Peligro de explosién e incendio

No utilice la m&uina ni cargue la bater & en lugares peligrosos o donde puedan existir gases o part Tulas
inflamables o explosivas.

Peligro de dafb a la m&quina

a) No utilice la m&uina dafeda o con falla. Antes de cada turno, realice una minuciosa inspeccicn
previa a la operacidn de la m&yuina y pruebe todas las funciones;

b) Lam&uina dafada o con falla debe marcarse inmediatamente y debe dejar el funcionamiento;

¢) Asegurarse de que todas las operaciones y mantenimiento se han realizado de acuerdo con lo
establecido en este manual y el correspondiente manual de mantenimiento ZOOMLION;

d) AsegUese de que todas las etiquetas estén colocadas correctamente y sean f&ilmente
identificables;

e) Aseguese de que el manual de operacidn, el manual de seguridad y el manual de responsabilidad
estén intactos, sean f&iles de leer y se guarden en la caja de almacenamiento de la m&yuina.

Peligro de dafbs en los componentes
No utilice un cargador no genuino para cargar la bater & elétrica.

No utilice la m&uina como cable de tierra durante la soldadura.

1-13
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Seguridad de la bater n

Peligro de quema

a) La bater® contiene sustancias &idas. Utilice ropa y gafas de proteccich cuando trabaje con

‘l;

=

b) Se debe evitar entrar en contacto con las sustancias &idas en la bater & o que ellas derramen. Se

bater &s.

usa la soda y el agua para neutralizar las sustancias &idas desbordadas de la bater &;
¢) No exponga la bater & o el cargador al agua o la lluvia durante la carga.

Peligro de explosiécn

a) No permita que las chispas, las llamas y los cigarrillos encendidos se acerquen a la bater B. La
bater & puede liberar gases explosivos.

ke

b) No toque los terminales de la bater & o las abrazaderas de los cables con herramientas que puedan

provocar chispas.

Peligro de descarga elétrica/quemadura

a) Compruebe diariamente que los cables y el cableado no estén dafados.
b) Reemplace las piezas dafadas antes de la operacid. Evite descargas el€étricas ‘
debido al contacto con los terminales de la bater &. Qu fese todos los anillos,
relojes y otros accesorios;

1-14
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Capiulo Il Equipos b&sicos y controlador

2.1 Composicién bdsica del equipo
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Fig. 2-1 Componentes

Tabla 2-1 Descripcién de los componentes

No. Nombre No. Nombre
) Controlador de la
1 Interruptor de pie 8
plataforma
: Caja de almacenamiento del : Pluma principal (brazo n.@
manual 1)
Barra corrediza 10 Pluma torre (brazo n.<2)
4 Punto de fijacicn del cable 11 Consola de control en suelo
Puerta batiente 12 Neuma&icos direccionales
_ Neum&icos no
6 Plummn 13 . )
direccionales
. Compartimento de la
7 Plataforma de trabajo 14 _
bater &

2-1
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2.2 Controles y luces indicadoras del equipo

El fabricante no puede controlar directamente la aplicacicn y operacié del equipo. El usuario y
el operador son responsables de la aplicacidn y operacicn del equipo de acuerdo con las normas
de seguridad correctas.

2.2.1 Consola de control en suelo

Adverte
ncia

1. Todos los interruptores de elevacidn/descenso de pluma principal, extensidn/retraccicn de
pluma principal, elevacicn/descenso de pluma torre, oscilaciécn de tornamesa,
elevacidn/descenso de plumm, nivelacién de plataforma, del dispositivo de rotacién de la
plataforma y de control auxiliar estén equipados con resortes, de modo que volveran
automaicamente a la posicién neutra (cerrado) cuando sean soltados.

2. Afin de evitar lesiones graves, no opere el equipo si cualquiera de las palancas de control o
conmutadores basculantes que controlan el movimiento de la plataforma de trabajo no
retorna a la posicién neutra al ser soltado.

3. Al operar la pluma, aseglrese de que no hay personal debajo de la plataforma a su alrededor.

Se deber& mantener presionado el Interruptor de Permiso de Funcién para poder operar las
funciones de elevacidn/descenso de pluma principal, extensid/retraccicn de pluma principal,
elevacidn/descenso de pluma torre, oscilacicn de tornamesa, elevacid/descenso de plumm vy
nivelacién de plataforma, rotacién de la plataforma.

Z()OMLION

11 3 1 10

Figura 2-2 Panel de control de tierra
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Tabla 2-2 Instrucciones del panel de control en suelo

Nombre

pzd
o

Interruptor de orientacié de la tornamesa

Interruptor de elevacic/descenso de la pluma principal

Interruptor de elevacicn/descenso de la pluma torre

Interruptor de extensicn/retraccicn de la pluma principal

Interruptor de elevacidn y bajada del plumn

o
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Interruptor de giro de la plataforma

Interruptor de nivelacicn de la plataforma

eoiseq uolIsodwod

Interruptor de alimentacicn / parada de emergencia

© |0 | N[ (o W N (-

Interruptor de seleccién de plataforma / suelo

[EEN
o

Interruptor de Permiso de Funcicn

Pantalla

[EEN
|l

1) Interruptor de orientacicn de la tornamesa
Permite controlar el giro continuo de la plataforma en 360 <

2) Interruptor de elevacién/descenso de la pluma principal
Sube o baja la pluma principal al ser subido o bajado.

3) Interruptor de elevacién/descenso de la pluma torre
Permite controlar la elevacién y descenso de la pluma torre.

4) Interruptor de extensicn/retraccid de la pluma principal
Permite controlar la extensién y retraccicn de la pluma principal.

5) Interruptor de elevacié/descenso del plum m (si estaequipado)
Permite controlar la elevacié y descenso del plum .
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6) Interruptor de giro de la plataforma
Permite controlar el giro de la plataforma.

Adverte
ncia

Solo use la funcién de nivelacicn de la plataforma para nivelarla poco a poco cuando esta esté

bajada. Un uso inadecuado podr & causar que la carga o el personal en la plataforma se desplace o
incluso caiga. No cumplir lo anterior podr & provocar lesiones graves o
incluso la muerte.

7) Interruptor de nivelacicn de la plataforma

Un interruptor de tres posiciones permite al operador ajustar el sistema de

nivelacié automéaica.

Dicho interruptor permite ajustar la nivelacién de la plataforma de trabajo cuando se estaen pendiente
ascendente o descendente.

Cuando el equipo estaapagado, el interruptor de alimentacicn / parada de emergencia debera
ponerse en la posicicn ""OFF" para evitar que la bater & se agote.

8) Interruptor de alimentaci&n / parada de emergencia

Un interruptor rojo en forma de seta suministra electricidad al interruptor de seleccicn m
de plataforma / suelo cuando estasacado

hacia fuera (ON). Cuando esta metido hacia dentro (OFF), corta la alimentacicn al

interruptor de seleccidn de plataforma / suelo.
9) Interruptor de seleccién de plataforma / suelo

El interruptor de tres posiciones operado con llave suministra electricidad a la consola O\ ]
de control de la plataforma cuando est&en la posicicn "plataforma”; %
en esta posicicn solo se puede operar en modo plataforma. Cuando la llave del u \\-ﬂ

interruptor estagirada en la posicién de suelo, solo se pueden operar los controles de
suelo. Tanto el modo de plataforma como el modo de suelo permanecen desconectados cuando el
interruptor de tres posiciones operado por llave est&en la posicién central.
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10) Interruptor de Permiso de Funcicn

Cuando se enciende el Interruptor de Permiso de Funcidn, el interruptor debe mantenerse @
"hacia abajo" para permitir

todas las funciones de control de movimiento. L’

889
= =5
11) Pantalla 885
€35
La pantalla muestra entre otros las condiciones de falla, la monitorizacich de los 3 =7
- =1
paranetros de funciones, | =N g
7}
modificaciones de parametros y la informacicn del equipo. | ‘ 5
|k_::r:||: I,
2.2.2 Pantalla de suelo
La interfaz principal de la pantalla es como la mostrada en la figura siguiente:
Interfaz principal del sistema v

a

Cadigo de falla Everything is OK !
Angulo de la pluma principal 0,0 Angulo de inclinacién del chasis en eje X 0,0
Horas de trabajo acumuladas 0,0 h Angulo de inclinacién del chasis en eje Y 0,0

Posicicn replegada

Interfaz principal del sistema

Fig. 2-3

2-5
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Las funciones estan divididas tal como muestra la siguiente figura:

Interfaz principal del sistema 1 F _
Cddigo de falla Everything is OK ! 2
Angulo de la pluma Angulo de inclinacién del chasis en eje X

Angulo de inclinacién del chasis en eje Y

o
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Horas de trabajo acumuladas
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4

Posicicn replegada

Interfaz principal del sistema

Fig. 2-4

El n.©L corresponde a la barra de tfulo; la barra n.<2 indica el c&ligo de falla; la barra n.<3 corresponde
a la monitorizacié dinamica de paranetros; la barra n.©4 muestra las luces indicadoras de estado, la
posician replegada y la posicién de trabajo.

Cuando la plataforma elevadora de brazo articulado estaen posicicn replegada y no hay reportada
ninguna falla del sistema, la interfaz mostrada es como la de la siguiente figura:

Interfaz principal del sistema F _

v

Cdligo de falla Everything is OK |

Angulo de la pluma principal 0,0 Angulo de inclinacién del chasis en eje X 0,0

Posicicn replegada

Interfaz principal del sistema

Fig. 2-5

2-6
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Cuando la plataforma elevadora de brazo articulado estaen posicicn de trabajo y no hay reportada
ninguna falla del sistema, la interfaz mostrada es como la de la siguiente figura:

Interfaz principal del sistema r _'

Cadigo de falla Everything is OK ! BT
) o Angulo de inclinacicn del chasis en eje 2359
Angulo de la pluma principal 0,0 X 0,0 283
o5
S S wn
< L . . © 5«

Horas de trabajo acumuladas 0,0 h Angulo de inclinacicn del chasis en eje 2

Y 0,0 o

4

Interfaz principal del sistema
Fig. 2-6

Si existe alguna falla en el sistema de la plataforma elevadora, la barra de visualizacién de c&ligos de
falla mostrarael caligo de falla desplaz&ndose horizontalmente, tal como se ve en la siguiente figura.
La figura muestra el caligo de falla 22051, el cual puede buscarse en la tabla de caligos de falla para

localizar y solucionar la aver & correspondiente.

Interfaz principal del sistema v

i

Cdligo de falla 22051

Angulo de la pluma principal 0,0 Angulo de inclinacién del chasis en eje X
0,0
Angulo de inclinacién del chasis en eje Y

Horas de trabajo acumuladas 0,0 h 0.0

Interfaz principal del sistema

Fig. 2-7

2-7
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Cuando ocurren determinados estados, las luces indicadoras de estado correspondientes se encenderan y
parpadearan. Una vez eliminado dicho estado, la luz indicadora correspondiente volveraa ponerse gris,
tal como muestra la figura siguiente:

Interfaz principal del sistema F _

v

s8¢ Caigo de falla % Everything is OK !
2383 < o
£ 05 A Angulo de inclinacian del
g 8:2 Angulo de la pluma % 1f chasis en eje X % 1f
=J
= . T
D, Horas de trabajo Angulo de inclinacidn del
5' acumuladas % %.1th chasis en eje Y %.1f
-
Q {5 Posicicn replegada
Lol e J
Interfaz principal del sistema
Fig. 2-8

2.2.3 Consola de control de la plataforma

Adverte
ncia

A fin de evitar lesiones graves, no deberaoperarse el equipo si cualquiera de las palancas de
control o conmutadores basculantes que controlan el movimiento de la plataforma de trabajo no
retorna a la posicidn neutra o desconectada al ser soltado.

12 11 9 8 13 7 6

Fig. 2-9 Panel de control de la plataforma (solo estén numerados los interruptores con una
funcidn ya existente)

2-8
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Tabla 2-3 Descripcién del panel de control de la plataforma

No. Nombre
1 Selector de modo de traslacicn
2 Interruptor de nivelacidn de la plataforma
3 Interruptor de la bocina
4 Interruptor de alimentacicn / parada de emergencia
5 Interruptor de confirmacién de direccidn de traslacidn
6 Palanca de traslacicn / giro
7 Interruptor de extensién/retraccién del brazo n.<L
8 Interruptor de elevacid y bajada del plum n
9 Interruptor de giro de la plataforma
10 Interruptor de luces de trabajo
11 Rueda de velocidad de funcicn
12 Palanca de elevacién/descenso de brazo n.©1 / orientacién de la tornamesa
13 Interruptor de elevacicn/descenso del brazo n.<2
14 Interruptor de Permiso de Emergencia

Adverte
A ncia
A fin de evitar lesiones graves, no deberaoperarse el equipo si cualquiera de las palancas de

operacién o conmutadores basculantes que controlan el movimiento de la plataforma no retorna a
la posicicn neutra o desconectada al ser soltado.

1) Selector de modo de traslacicn
Cambia entre velocidad de traslacidn baja o alta. g - @
a. En la posicicn superior, hace que el equipo se traslade a la velocidad E @

ma alta. ,@ - @

b. En la posicidn inferior, hace que el equipo se traslade a la velocidad
m& baja.

Adverte
ncia

Solo use la funcidn de nivelacién de la plataforma para nivelarla poco a poco cuando esta esté
bajada. Un uso inadecuado podr & causar que la carga o el personal en la plataforma se desplace o
incluso caiga. No cumplir lo anterior podr & provocar lesiones graves o incluso la muerte.
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2) Interruptor de nivelacicn de la plataforma

Permite ajustar la nivelacicn de la plataforma. Dicho interruptor permite ajustar la nivelacicn
de la plataforma de trabajo cuando se est&en pendiente ascendente o descendiente. /
o

3) Interruptor de la bocina
Cuando se presione el botén de la bocina, sonarala bocina que hay en la tornamesa.

4) Interruptor de alimentaci& / parada de emergencia

Cuando este interruptor rojo estapulsado hacia dentro (OFF), corta la alimentacicn del modo
de plataforma. Cuando este interruptor rojo est& sacado hacia fuera (ON), conecta la P
alimentacién al modo de plataforma. / \

5) Interruptor de confirmacidn de direccin de traslacicn

Cuando la pluma principal sobrepase al girar en cualquier direccicn las ruedas traseras, si la /,— —~
funcidn de traslacicn estaseleccionada, (¥ @7/@9 )\
la luz indicadora de confirmacicn de direccicn de traslacicn se encendera Pulse y suelte D'
este interruptor, y pasados 5 segundos, 2
mueva la palanca de traslacién / giro para controlar las funciones de traslacicn / giro. Antes de la
traslacid&, localice las flechas azules / amarillas

que hay en el chasis y en el panel de control de la plataforma. Mueva la palanca de traslacicn en la
direccid indicada por las flechas.

6) Palanca de traslacin / giro
Ofrece las funciones de traslacién / giro. * E w J
Mueva la palanca hacia adelanta para avanzar y hacia atr& para retroceder. & -
Presionando con el dedo el interruptor que hay en la parte superior de la palanca permite ﬁ
controlar el giro de las ruedas. ﬁ
F

7) Interruptor de extensicn/retraccicn de la pluma principal Permite controlar la extensicny ff

retraccicn de la pluma principal.

8) Interruptor de elevacién y bajada del plum n

LY L

Permite controlar la elevacién y descenso del plum .

9) Interruptor de giro de la plataforma
Permite controlar el giro de la plataforma.

2-10
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10) Interruptor de luces de trabajo
Si el equipo lleva instaladas luces de trabajo, este interruptor permite controlar su

\llI/
U

operacia.

11) Rueda de velocidad de funcién
Este mando permite regular la extensicn/retraccicn de la pluma principal, la o
elevacidn/descenso de la pluma torre, la elevacién/descenso del plumm y la velocidad de 'I' \
rotacié de la plataforma. \
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Con esta rueda se puede cambiar la velocidad de traslacidn, orientacicn de la tornamesa y
elevacidn/descenso de la pluma principal entre los modos "liebre™ y "tortuga".

eoiseq uolIsodwod

Gire la rueda en sentido antihorario hasta que oiga un "clic" para que la traslacicn, orientacicn de la
tornamesa la y elevacicn/descenso de la pluma principal
se muevan a "velocidad de tortuga".

12) Palanca de elevacicn/descenso de pluma principal / orientacién de la
tornamesa - I

Permite elevar/descender la pluma principal y girar la tornamesa. Empuje la '

palanca hacia adelante

para subir la pluma principal, y tire de ella hacia atr&

para bajarla.

Desplace la palanca a la izquierda para girar la tornamesa en sentido horario,

y hacia la derecha para hacerla girar en sentido antihorario.

13) Interruptor de elevacién/descenso de la pluma torre
Permite elevar o descender la pluma torre poniendo el interruptor

en la posicicn "arriba" o "abajo" respectivamente.
2.2.4 Panel de luces indicadoras de los controles de la plataforma

Nota: cuando se seleccione el modo de control desde la plataforma, esta realizaraun autodiagndstico y
las luces indicadoras se encenderan durante 1 s.

NOITNOOZ
=

o]

Fig. 2- 4 Panel de luces indicadoras de la plataforma
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Tabla 2- 4 Descripcicn del panel de luces indicadoras de la plataforma

Nombre

pd
o

Luz indicadora de sobrecarga de la plataforma

Luz indicadora de cable de acero suelto

Luz indicadora de alarma de inclinacién

Luz indicadora de falla del sistema de la pluma principal

Luz indicadora de velocidad ultralenta
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Luz indicadora de falla del sistema

Luz indicadora de toque suave

eoIseq uolIsodwod

Luz indicadora de confirmacicn de direccicn de traslacién

© |0 | N[ (o) W N (-

Luz indicadora de posicicn limitada

[EEN
o

Luz indicadora de interruptor de pedal

1) Luz indicadora de sobrecarga de la plataforma
Si esta luz indicadora se enciende, quiere decir que la plataforma esta
sobrecargada.

2) Luz indicadora de cable de acero suelto (este modelo de m&yuina no
tiene esta alarma)
Si esta luz indicadora se enciende, indica que el cable de acero de la
pluma principal estasuelto o dafedo, y que es necesario repararlo o
ajustarlo inmediatamente.

3) Luz indicadora de alarma de inclinacicn
Si esta luz indicadora se enciende, quiere decir que el chasis esta
inclinado.
La luz indicadora de alarma de inclinacién parpadearay emitirauna
alarma solo cuando el chasis tenga un &gulo de inclinacién de m& de
2 <eneleje Xodem&de4 “eneleje.

Si la alarma de inclinacién salta con el equipo en posicién replegada, se
limitar&n todos los movimientos del mismo a velocidad "tortuga”.

Si la alarma de inclinacicn salta con el equipo en posicién de trabajo,
se impediran las funciones de traslacicn, giro y extensicn de la pluma
principal del equipo, mientras que el resto de los movimientos se
restringirén a velocidad de "tortuga".
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Adverte
ncia

Siga los siguientes pasos si la alarma de inclinacién salta
con la plataforma en una pendiente ascendente:

a. Baje la pluma principal.
b. Baje la pluma torre.
c. Retraiga la pluma principal.
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Siga los siguientes pasos si la alarma de inclinacién salta
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con la plataforma en una pendiente descendente:

a. Retraiga la pluma principal.

b. Baje la pluma torre.
c. Baje la pluma principal.

4) Luz indicadora de falla del sistema de la pluma principal (esta m&uina
no equipa este dispositivo)

Si la luz indicadora se enciende, quiere decir que no es posible medir la
longitud de la pluma principal, por lo que es necesario comprobar el
sensor de longitud de la misma.

5) Luz indicadora de velocidad ultralenta

Cuando la rueda de velocidad de funcicn estaen la posicich de
velocidad ultralenta, esta luz indicadora sirve para mostrar que todas
las funciones estan configuradas en la velocidad m& lenta.

Esta luz indicadora se mantendraencendida si el operador selecciona la
velocidad ultralenta o bien si el sistema de control pone al equipo en
modo ultralento.

6) Luz indicadora de falla del sistema
Si esta luz indicadora se enciende, quiere decir que ha ocurrido una
falla en el sistema.

7) Luz indicadora de toque suave

Si esta luz indicadora se enciende, quiere decir que la funcicn de toque

<=2 bl B

suave estaactivada.
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Luz indicadora de confirmacié de direccién de traslacicn

Cuando la pluma principal sobrepase al girar en cualquier direccicn las
ruedas traseras, si la funcicn de traslacicn estaseleccionada, la luz
indicadora de confirmacicn de direccicn de traslacicn se encendera

Esta es una sefal para que el operador verifique que el control de
traslacidn estasiendo operado en la direccicn correcta (es decir, si la
traslacicn se estarealizando en sentido opuesto).

Luz indicadora de posicicn limitada

Si esta luz indicadora se enciende, quiere decir que hay alguna
restriccicn a la colocacicn del brazo.

Luz indicadora de interruptor de pedal

Para efectuar cualquier funcidn es necesario pisar el interruptor de
pedal y seleccionar la funcidn correspondiente antes de que pasen 7
segundos. Si se enciende la luz indicadora del interruptor de pedal,
quiere decir que se ha dado permiso a los controles.

La luz indicadora del interruptor de pedal se apagarasi no se selecciona
una funcidn en 7 segundos, o si pasan m& de 7 segundos entre que
finaliza una funcid y se da permiso a la siguiente. En tal caso, debera
soltarse el interruptor de pedal y volver a pisarlo para dar permiso a los
controles. Al soltar el interruptor de pedal, se interrumpen todos los

controles de movimiento de la plataforma.

A fin de evitar accidentes graves o letales, no se debe desmontar o modificar el interruptor de

pedal, ni usar una cufe u otro mé&odo para impedir su funcionamiento. El interruptor de pedal

deberareemplazarse inmediatamente si se detecta que no funciona con fluidez o falla.
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Cap iulo I11. Inspeccidn del Equipo

3.1 Descripcicn general

A Peligro

No operar a menos que:

Ha comprendido y practicado las reglas de este Manual de Operacicn para la operacicn segura de

la m&uina.

a)
b)

c)
d)

€)

Use el equipo solamente para los fines concebidos.

Conozca y comprenda las inspecciones previas a la operacicn antes de continuar a la seccidn
siguiente.

Realice siempre la prueba funcional previa al uso;

Realice la inspeccicn del lugar de trabajo;

Utilice la m&uina sdo tal y como fue disefada.

3.1.1 Principios b&sicos de la inspeccidn previa a la operacidn

a)

b)

d)

f)

9)

Es responsabilidad del operador la ejecucicn de la inspeccicn previa a la operacicnh y el
mantenimiento rutinario;

La inspeccicn previa a la operacicn corresponde a la inspeccidn visual a ser realizada por el
operador antes de cada turno. La inspeccién previa tiene el fin de que el operador descubra si hay
algn problema aparente en el equipo antes de realizar las pruebas de las funciones.

Através de la inspeccicn previa a la operacidn, también puede determinar si es necesario realizar el
mantenimiento rutinario. El operador solo podrarealizar los fems de mantenimiento rutinarios
establecidos en este manual.

Consulte la lista en la p&gina siguiente y verifique cada fem;

Marque la m&juina e interrumpa su servicio si detecta dafds o cualquier cambio no admisible
respecto al estado de fébrica;

De acuerdo con lo estipulado del fabricante, sdo los té&nicos de reparacicn cualificados pueden
reparar la m&uina. Tras completar las reparaciones, el operador debe volver a realizar una
inspeccid previa a la operacicn antes de proceder a las pruebas de las funciones.

El mantenimiento y comprobacicn peridlicos deben llevarse a cabo por té&nicos de mantenimiento
calificados de acuerdo con las instrucciones del fabricante y los requisitos indicados en el manual
de responsabilidad.

3.1.2 Inpeccicn previa a la operacicn

a)

b)

Asegurese de que el manual de operacicn, el manual de seguridad y el manual de responsabilidades
estén intactos, sean f&iles de leer y se guarden en la caja de almacenamiento de la plataforma;
Asegurese de que todas las etiquetas sean legibles y su ubicacién sea adecuada. Consulte la seccicn
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“Inspeccion”;
Verifique si haya fugas de aceite hidraulico y si el nivel de aceite sea adecuado. Agregue el aceite
cuando sea necesario. Consulte la seccion “Mantenimiento’;
Verifique los siguientes componentes 0 &eas para ver si hay dafps, instalacidn incorrecta, piezas
faltantes y cambios no autorizados:
1) Componentes elé&tricos, cableado y cables;
2) Mangueras hidraulicas, juntas, cilindros hidraulicos y camaras de recogida;
3) Depdito hidraulico.
4)  Motor de desplazamiento, reductor.
5) Actuador del motor elé&trico.
6) Almohadillas resistentes a la abrasin;
7) Neumdicos y ruedas;
8) Interruptores de | mite y bocina.
9) Sirenay luz indicadora (si estén equipadas);
10) Tuercas, pernos y otros sujetadores;
11) Puerta o barra corrediza de la entrada de la plataforma.
12) Sensor de sobrecarga de la plataforma.
13) Puntos de fijacicn para el amarre;
14) Revise toda la m&uina para encontrar:
(D Costuras de soldadura o grietas de los componentes estructurales;
@ Abolladuras o dafps de la m&uina;
(3 Oxidacicn y corrosicn severas.
Comprobar que todos los componentes estructurales y otros componentes cr ficos estén presentes,
y que todos las piezas de sujecicn y pasadores relacionados estén en su sitio y correctamente
apretados.
Comprobar que la bater B estaconectada correctamente.
Después de finalizar la inspeccidn, asegurese de que todas las cubiertas estén bien colocadas y
blogueadas en su lugar.

3.2 Prueba funcional

3.2.1 Principios b&sicos de la prueba funcional

a)

b)

La prueba funcional se utiliza para detectar algtn fallo antes del uso de la m&yuina. El operador
debe seguir las instrucciones paso a paso para comprobar todas las funciones de la m&yuina.

Se prohibe utilizar una m&uina fallada. Si detecta un fallo, debe marcar la m&guina y dejarla fuera
de servicio. Segun las especificaciones del fabricante, la m&juina solo puede ser reparada por un
té&nico de mantenimiento cualificado.

Una vez finalizada la reparacidn, el operador debe ejecutar la inspeccién previa a la operacicn
nuevamente antes de continuar con la prueba funcional.
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No operar a menos que:

Ha comprendido y practicado las reglas de este Manual de Operacicn para la operacidn segura de

la m&uina.
a) Evite las situaciones peligrosas;
b) Realice siempre la inspeccicn previa a la operacicn;
¢) Realice siempre la prueba funcional previa al uso;
d) Realice la inspeccicn del lugar de trabajo;
e) Utilice la m&uina tal y como fue disefada.
3.2.2 Pruebas de las funciones de suelo
a) Prueba de la parada de emergencia
1) Elija una &ea de prueba firme, nivelada y libre de obst&ulos.
2) Gire el interruptor de llave al "modo de suelo”.
3) Tire del interruptor de alimentacicn / parada de emergencia rojo a la posiciéh ON (encendido).
4) Compruebe los resultados de la prueba: la pantalla de suelo se enciende.
5) Empuje el interruptor de alimentacidn / parada de emergencia rojo a la posicich OFF
(apagado).
6) Compruebe los resultados de la prueba: se corta la alimentacién del equipo y ninguna funcién
puede operarse.
b) Prueba de las funciones de la m&uina
1) Gire el interruptor de llave al modo de suelo.
2) No accione el "Interruptor de Permiso de Funcidn".
3) Pruebe a accionar cada bot& de funcié de movimiento.
Compruebe los resultados de la prueba: ninguna funcién deberapoder operarse.
4)  Gire el interruptor de llave al modo de suelo.
5) Accione el "Interruptor de Permiso de Funcidn" y manténgalo accionado.
6) Pruebe a accionar cada botén de funcién de movimiento.
Compruebe los resultados de la prueba: todas las funciones de movimiento en modo suelo deber &n
poder accionarse cuando el interruptor de Permiso de Funcicn estaaccionado.
¢) Sistema de descenso manual

7) Empuje el interruptor de emergencia de la vdvula principal hacia dentro hasta el final;

8) Introduzca la palanca de accionamiento de la bomba manual en la plataforma giratoria y
empuje la bomba manual hacia arriba y hacia abajo para bajar la pluma principal y la pluma
torre;

9) Si fuese necesario parar el descenso de la pluma principal y de la pluma torre, tire del
interruptor de emergencia que hay sobre la vdvula principal, lo que detendr&el descenso.
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Prueba del sistema de sobrecontrol eléetrico

1) Tire del interruptor de alimentacicn / parada de emergencia rojo a la posicicn OFF (apagado).

2) Accione el "interruptor de sobrecontrol" y manténgalo cerrado durante 2 s.

3) Pruebe a accionar cada bot& de funcidn de movimiento.

Compruebe los resultados de la prueba: ninguna funcicn deberapoder operarse en el modo de
sobrecontrol.

Prueba del sistema de descenso de emergencia eléetrico

4) Tire del "interruptor de alimentacién / emergencia" rojo a la posicicn ON (encendido).

5) Accione el "interruptor de potencia auxiliar".

6) Pruebe a accionar cada botén de funcién de movimiento.

Compruebe los resultados de la prueba: todas las funciones deberdn poder operarse en el modo de
potencia auxiliar.

3.2.3 Pruebas de las funciones de la plataforma

3-4

a) Prueba de la parada de emergencia

1) Elija una &ea de prueba firme, nivelada y libre de obst&ulos.

2) Gire el interruptor de llave al "modo de plataforma”.

3) Tire del interruptor de alimentaci& / parada de emergencia rojo que hay en la plataforma a la
posicicn ON (encendido).

4) Empuje el interruptor de alimentaci& / parada de emergencia rojo a la posicicn OFF
(apagado).

Compruebe los resultados de la prueba: se corta la alimentacién del equipo y ninguna funcicn
puede operarse.

d) Prueba del interruptor de pedal

1) Seleccione el modo de plataforma en el interruptor de llave, tire del interruptor de
alimentacidn / parada de emergencia rojo que hay en la plataforma a la posicidh ON
(encendido).

2) No pise el "interruptor de pedal".

3) Pruebe a accionar cada bot&n de funcié de movimiento.

Compruebe los resultados de la prueba: ninguna funcién deberapoder operarse.

4) Seleccione el modo de plataforma en el interruptor de llave, tire del interruptor de
alimentacidn / parada de emergencia rojo que hay en la plataforma a la posicich ON
(encendido).

5) Pise el "interruptor de pedal” y manténgalo accionado.

6) Pruebe a accionar cada botén de funcién de movimiento.

Compruebe los resultados de la prueba: todas las funciones de movimiento en modo plataforma

deber &n poder accionarse cuando el interruptor de pedal estaaccionado.
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¢) Prueba de la bocina

1) Pulse el bot& de la bocina en el modo de plataforma.
Compruebe los resultados de la prueba: la bocina deber & sonar.

d) Prueba de la funcidn de direccicn

1) Selecciones el modo de plataforma.

2) Pise el "interruptor de pedal" y manténgalo accionado.

3) Accione el interruptor de giro de la palanca de traslacicn.

4) Suelte la palanca de giro.

Compruebe los resultados de la prueba: las ruedas deber &n girar segtn la direccicn con que es
accionada la palanca. Tras soltar la palanca de giro, la funcic de giro se detendra

e) Prueba de transmisicn y frenos

1) Selecciones el modo de plataforma.
2) Pise el "interruptor de pedal” y manténgalo accionado.
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3) Accione la palanca de traslacian.

4) Suelte la palanca de traslacién.
Compruebe los resultados de la prueba: las m&juina deber & trasladarse seg(n la direccicn con que
es accionada la palanca. Tras soltar la palanca de circular, la funcidn de traslacién se detendra

f)  Prueba del sistema de confirmacin de direccicn de traslacicn

5) Selecciones el modo de plataforma.
6) Pise el "interruptor de pedal”" y manténgalo accionado.

7) Active la funcicn de orientacicn de la tornamesa, mueva el brazo
Nn.©L hasta que sobresalga de las ruedas traseras (ruedas fijas).

8) Trate de accionar la palanca de traslacicn.

Compruebe los resultados de la prueba: la luz indicadora de confirmacién de direccich de

traslacidn deber&encenderse cuando el brazo n.©1 sobrepase la posicién de las ruedas traseras. No

seraposible efectuar la traslacidn.

9) Mueva el "interruptor de confirmacicn de direcciédn de traslacién”.

10) Trate de accionar la palanca de traslacidn.

Compruebe los resultados de la prueba: deberaposible efectuar la traslacicn a velocidad lenta tras

mover el "interruptor de confirmacién de direccién de traslacicn".

g) Prueba de limitacién de velocidad de traslacicn

1)  Selecciones el modo de plataforma.
2) Pise el "interruptor de pedal” y manténgalo accionado.

3) Accione la funcidn de elevacién del brazo n.©L y stbalo hasta que
forme un &gulo superior a 6 “sobre la horizontal.
4) Trate de accionar la palanca de traslacicn.
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Compruebe los resultados de la prueba: cuando el brazo n.©1 se eleva hasta la posicicn de trabajo,
la traslacicn deberaquedar restringida a la velocidad lenta.

5) Accione la funcidn de descenso del brazo n.©1 y bgelo hasta la posicicn replegada.

6) Accione la funcidn de extensicn del brazo n.©l y extiéndalo unos 0,5 m aproximadamente.

7) Trate de accionar la palanca de traslacicn.

Compruebe los resultados de la prueba: cuando el brazo n.©1 se extiende hasta la posicicn de
trabajo, la traslacicn deberaguedar restringida a la velocidad lenta.

8) Accione la funcicn de retraccid del brazo n.€L y retrdgalo hasta la posicicn replegada.

9) Trate de accionar la palanca de traslacian.

Compruebe los resultados de la prueba: cuando el brazo n.21 desciende y es retramo hasta la
posicicn replegada, la traslacién deberacambiar al modo de velocidad alta.

Prueba del sistema de sobrecontrol el&trico

1) Tire del interruptor de alimentacicn / parada de emergencia rojo a la posicicn OFF (apagado).
2) Accione el "interruptor de sobrecontrol" y manténgalo cerrado durante 2 s.

3) Pise el "interruptor de pedal".

4)  Pruebe a accionar cada bot& de funcié de movimiento.

Compruebe los resultados de la prueba: ninguna funcicn deberapoder operarse en el modo de
sobrecontrol.

Prueba del sistema de descenso de emergencia el€éstrico

1) Tire del "interruptor de alimentaci& / emergencia" rojo a la posicicn ON (encendido).

2) Accione el "interruptor de potencia auxiliar".

3) Pise el "interruptor de pedal”.

4)  Pruebe a accionar cada bot& de funcicn de movimiento.

Compruebe los resultados de la prueba: todas las funciones deberdn poder operarse en el modo de
potencia auxiliar.

3.3 Inspecciones del lugar de trabajo

No operar a menos que:

Ha comprendido y practicado las reglas de este Manual de Operacicn para la operacicn segura de

la m&uina.

a) Evite las situaciones peligrosas;

b) Realice siempre la inspeccién previa a la operacian;

¢) Realice siempre la prueba funcional previa al uso;

d) Realice la inspeccicn del lugar de trabajo;

e) Conozca y comprenda las inspecciones del sitio de trabajo antes de continuar a la seccicn

3-6
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siguiente.
f)  Utilice la m&uina sdo tal y como fue disefada.

3.3.1 Principios b&sicos de la inspeccién del sitio de trabajo

La inspeccicn del lugar de trabajo ayudar&aal operador a determinar si el lugar de trabajo pueda
garantizar una operacin segura de la m&uina. El operador debe realizar esta inspeccicn primero antes
de mover la m&uina al lugar de trabajo.

Es responsabilidad del operador conocer y recordar los peligros existentes en el lugar de trabajo y, por
tanto, ser consciente de ellos y evitarlos al desplazar, instalar y operar la m&uina.

3.3.2 Inspeccidn del sitio de trabajo

Tenga cuidado y evite las siguientes situaciones peligrosas:
a) Pendientes empinadas o cuevas;

b) Protuberancias, obst&ulos en el suelo o residuos;

¢) Superficies inclinadas;
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d) Superficies no sdidas o lisas;

e) Obst&ulos aéreos y | eas eléetricas de alta tensidn;

f)  Lugares peligrosos;

g) Una superficie de apoyo que puede soportar toda la fuerza de carga aplicada por la m&yuina;
h)  Viento y condiciones meteoroldyicas;

i)  Presencia del personal no autorizado;

j)  Otras situaciones potencialmente inseguras.
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3.4 Inspeccicn de las etiquetas
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Fig. 3-1 Ubicacidn de las etiquetas
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Fig. 3-1 Ubicacicn de las etiquetas

Use las im&genes en la pagina siguiente para verificar que todas las etiquetas son legibles y que estén
colocadas en su lugar.

La siguiente es una lista de datos con descripciones y cantidades.
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Tabla 3-1 Etiquetas

Cada numero corresponde a una etiqueta (no todas las etiquetas estén pegadas en la m&yuina)

No. Cdligo/Descripcicn Cantidad Etiqueta

00773407000201290

Etiqueta - tridngulo amarillo

00773407000201280
o=
3 é 2 3
3 m Etiqueta - flecha azul
o
32
0 00773407000201300
3 2

Etiqueta - tridngulo azul

00773407000201340

Etiqueta - flecha amarilla

00773407002001271 A Advertencia

Advertencia - Prohibidos

chorros de agua a presicn

00773407012001111

Peligro - Peligro de vuelco |

00773407000201410

Etiqueta - Punto de anclaje de 00773407000201411

cuerda de seguridad

3-12
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Tabla 3-1 Etiquetas (Continuacidn)

Cada nUmero corresponde a una etiqueta (no todas las etiquetas estén pegadas en la m&guina)

No. Cdligo/Descripcicn Cantidad Etiqueta
00773407002001321 A Peligro
8 4 /\ jPeligro de colision!
Por favor mtaméngase
Advertencia - Peligro de omiento e vericulo
colision 11
00773407002001201
o=
9 3 A Atencion m &
Atencién - Barandilla o cable g ﬁ
de seguridad prohibidos s 8
oz
0
00773407002001231 A\ Advertencia
10 1 St e e oo

mal, se puede provocar la
muerte o lesiones graves.

Advertencia - Fallo del pedal

00TT407002001231

00773407002001141

11 Etiqueta - Consola de 1

operacicn de la plataforma de

trabajo
00773407012001021 A Atencién
12 2 lRiesgo de
Atencidn - Riesgo de pellizco AA pelizco d% nfanos
de manos
00773407012001031

13 2 | Posicion de barandilla |
00773407012001031

Etiqueta - Posicicn de
barandilla
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Tabla 3-1 Etiquetas (Continuacidn)

Cada nUmero corresponde a una etiqueta (no todas las etiquetas estén pegadas en la m&guina)

No. Cdligo/Descripcitn Cantidad Etiqueta

00773407002001221

14 Etiqueta - Instrucciones de 1 Sicicic[o/afalalalalalaBIBID

control de la caja de control

de tierra
o=
m z 00773407022001331
Julbi
ca 15 1
59 Etiqueta - Plataforma de
i trabajo
00773407022001531
16 1

Etiqueta - Capo

00773407002001081

17 Etiqueta - Instrucciones de 1

control de la caja de control
de tierra

00773407000201020

Etiqueta - LOGO | Zoomlion

00773407002001391 A Atencioén
19 1 Mantenga el Manual de Operacion y
Atencicn - Guardar manual de Seguridad con la maquina en todo momento.
operacién —

3-14
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Tabla 3-1 Etiquetas (Continuacidn)

Cada nUmero corresponde a una etiqueta (no todas las etiquetas estén pegadas en la m&guina)

No. Cdligo/Descripcitn Cantidad Etiqueta

00773407000201181

20 4
Etiqueta - Prohibido pisar

00773407012001121

21 1 g‘ﬁ‘ = ‘ e < | .._ﬁ ] 1
Etiqueta - Descripci&n de Ei‘:ﬂﬂi e
transporte y elevacin

odind3 13a

Z
(%))
U
m
o)
o)
o)
Z
m
(00}

00773407002001251

Al transportar este equipo,
se debe insertar el
22 1 pasador de retencién para

Etiqueta - Insertar pasador de fijar el plato giratoro.

traba durante el transporte

00773407002001381 A Peligro

23 2
Peligro - Peligro de explosién

00773407002001151 A\ Atencion

24 2 El

Atencid - Desconecte la

- Y= -2\
bater B T
00773407002001010
Etiqueta - LOGO | Zoomlion
00773407000201421
26 6

Etiqueta - Punto de amarre
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Tabla 3-1 Etiquetas (Continuacidn)

Cada nUmero corresponde a una etiqueta (no todas las etiquetas estén pegadas en la m&guina)

No. Cdligo/Descripcitn Cantidad Etiqueta

00773407000201241
27 4

Etiqueta - Prohibido izado

00773407020201040

. - | ZA14JE-Li

Etiqueta - LOGO de modelo

odind3 13a

p
%
T
m
Q
Q
o
p
m
n

00773409912001040

29 1

Placa de identificacién de

00773407002001191

30 4
Peligro - Peligro de

aplastamiento

00773407002001311

31 ) ) 1
Peligro - Peligro de vuelco

Il

00773407002001431

32 4
Etiqueta - Punto de izado

00771407000201120

33 Etiqueta - Etiqueta de marca 1 z 0 0 M L I 0 N

150 - Zoomlion Heavy

Industry
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Tabla 3-1 Etiquetas (Continuacidn)

Cada nUmero corresponde a una etiqueta (no todas las etiquetas estén pegadas en la m&guina)

No. Cdligo/Descripcitn Cantidad Etiqueta

00773407002001211 A\ Peligro

34 1
Peligro - Peligro de

aplastamiento

1040400096
35 4 GB/T12618-1990 3>9 M Z
™3
Remaches B R
co
38
m
00773407012001441 A\ Atencion 2
36 Atencién - Descripcicn de 1
operacicn del interruptor de .
p _ . p & oo
alimentacicn general

00773407012001101 .
Carga maxima
37 4 de las ruedas
Etiqueta - Ruedas 3593kg 222
Sobrecargadas 00773407012001101
00773407002001561 A Peligro
38 2 2, &)
Peligro - Peligro de vuelco = |_I|——!|
II I 00773407002001561
00773407012001501 A Peligro
39 1 / X
Peligro - Peligro de descarga { ‘‘‘‘‘ \ 4%
eléetrica
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Tabla 3-1 Etiquetas (Continuacidn)

Cada nUmero corresponde a una etiqueta (no todas las etiquetas estén pegadas en la m&guina)

No. Cdligo/Descripcitn Cantidad Etiqueta

00771407000401191
40 1

Cdligo bidimensional

00775607002001321 A\ Advertencia
41 2

No aislado

00775607002001321

No aislado

odind3 13a

4
0
T
m
O
Q
o
z
m
n
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Cap fulo IV. Instrucciones de Uso

4.1 Descripcidn general

Adverte .
ncia

No operar a menos que:

Ha comprendido y practicado las reglas de este Manual de Operacicn para la operacicn segura de
la m&uina.

a) Evite las situaciones peligrosas;

b) Realice siempre la inspeccidn previa a la operacin;
¢) Realice siempre la prueba funcional previa al uso;
d) Realice la inspeccicn del lugar de trabajo;

e) Utilice la m&uina sdo tal y como fue disefada.

Principios b&icos:

La seccidn de instrucciones de uso describe detalladamente todos los aspectos sobre la operacicn de la
ma&yuina. Es responsabilidad del operador cumplir con todas las reglas e instrucciones de seguridad
descritas en el manual de operacicn, el manual de seguridad y el manual de responsabilidades.

Es inseguro e incluso peligroso utilizar esta m&yuina para cualquier fin distinto a lo de elevar personas y
sus herramientas y materiales en un lugar de trabajo aé&eo.

Sdo el personal formado y autorizado podraoperar la m&uina. Si m& de un operador utiliza la misma
m&uina en diferentes momentos durante el mismo turno de trabajo, todos deben ser operadores
cualificados y seguir todas las reglas e instrucciones de seguridad descritas en el manual de operacin,
el manual de seguridad y el manual de responsabilidades. Es decir, cualquier operador nuevo debe
realizar la inspeccidn previa a la operacidn, la prueba funcional y la inspeccién del lugar de trabajo
antes de utilizar la m&uina.

4.2 Operacin de la m&uina
4.2.1 Operacin de traslacidn
La traslacié estalimitada por dos factores:

a) La pendiente delantera, es decir, el angulo de pendiente que el equipo es capaz de superar.
b) La pendiente lateral, es decir, el aagulo de pendiente lateral del firme que el equipo es capaz de
cruzar.

Nota: familiar €ese con el rango permitido de pendiente delantera y pendiente lateral. Todos los rangos
permitidos de pendiente delantera y lateral se basan en el brazo n.©1 en posicién replegada, totalmente
bajado y retra mo.
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Adverte
ncia

1. El equipo no puede desplazarse con el brazo n.21 levantado por encima de la posicicn
horizontal a menos que sea por una superficie lisa, firme y nivelada.

2. A fin de evitar vuelcos o perder el control del equipo, este no deber& desplazarse por
superficies que excedan los esténdares marcados en su placa de identificacidn.

3. La pendiente no puede superar 5 grados en posicicn de trabajo ni 24 grados en posicicn
replegada.

4.  Antes del desplazamiento, confirme el control de la direccicn de traslacicn.

5. Deberatener especial cuidado al dar marcha atr&s o levantar la plataforma.

4.2.1.1 Traslacién hacia delante y en reversa f.\

a) Tire del interruptor de parada de emergencia que hay en la consola de la plataforma
para encender el motor, y luego pise el interruptor de pedal.
b) Mueva la palanca de traslacicn / giro a la posicién de "avance" o "retroceso” segln -
sea necesario, para hacer el equipo avanzar o retroceder.
Este equipo est&equipado con una luz indicadora de confirmacién de direccicn de @
traslacidn. Esta luz, situada en la consola de control de la plataforma, se iluminara e
cuando el brazo n.©1 supere al moverse la posicicn de las ruedas motrices traseras. El equipo puede
trasladarse y girar en la direccicn opuesta a la del movimiento de la palanca de
traslacidn.
Si se enciende esta luz indiciadora, opere las funciones de traslacién como se indica a
continuacidn: Avance Retroces
a) Compruebe si coinciden las direcciones de las flechas azule y amarillas que hay
en los paneles de control de la plataforma y del chasis, y confirme la direccicn del

desplazamiento.

VL
b) Mueva y luego suelte el “interruptor de confirmacicn de direccidn de traslacian”. ™ "
Opere la palanca para desplazar el equipo segin sea necesario antes de que pasen
cinco segundos.

4.2.1.2 Direccicn

a) Tire del interruptor de parada de emergencia que hay en la consola de la plataforma @ -

para encender el motor, y luego pise el interruptor de pedal.
b) Segtn se requiera, mueva la palanca de traslacicn / giro a la izquierda para hacer @

girar las ruedas a la izquierda.
€) Mueva la palanca de traslacicn / giro a la derecha para hacer girar las ruedas a la derecha.

4.2.2 Nivelacian de la plataforma

4-2
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Adverte
ncia

Solo use la funcidn de nivelacicn de la plataforma para nivelarla poco a poco cuando la
plataforma de trabajo estébajada a su posicicn baja. Un uso inadecuado podr B causar que la
carga o el operador se desplace o incluso caiga. No cumplir lo anterior podr & provocar lesiones
graves o incluso la muerte.

Compruebe la posicicn donde estala plataforma antes de proceder a su nivelacidn. -

SegUn se requiera, mueva el interruptor de nivelacién de la plataforma a la posicién de
" 4

"arriba" o "abajo" para nivelarla. Mantenga apretado el interruptor hasta que la
plataforma quede nivelada.

4.2.3 Rotacidn de la plataforma

SegUn se requiera, mueva el interruptor de rotacicn de la plataforma a la posicidn de
"izquierda™ o "derecha™ para rotar la plataforma. Mantenga apretado el interruptor hasta % -
gue la plataforma quede en la posicicn deseada.

Adverte
ncia
1. No se debe orientar la plataforma mientra el equipo estainclinado, ni elevar por encima de la

horizontal al brazo n.<1.

2. No se debe usar la alarma de inclinacién como un indicador de nivelacién del chasis.
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3. Es necesario mover el equipo hasta una superficie segura y plana antes de usar la funcién de
elevacicn del brazo n.©1, astcomo colocar la plataforma de trabajo en una posicicn
horizontal.

4. No opere el equipo si la palanca de elevacién del brazo n.©1 que hay en la plataforma o en el
suelo no vuelve a la posicicn OFF o neutra tras ser soltada, ya que podr® ocurrir un
accidente grave.

5. Retire el pie del interruptor de pedal o bien accione el interruptor de emergencia para
detener el equipo si este no se detiene tras soltar el interruptor o palanca de control.

4.2.4 Orientacicn de la tornamesa

Antes de orientar la tornamesa, asegurese de que hay espacio suficiente entre el brazo
n.@1 y las paredes, obst&ulos y equipos circundantes.

Seg(n se requiera, mueva la palanca de orientacién de la tornamesa de la plataforma o el ™ v
interruptor con la misma funcidn que hay en el chasis a la posicicn de "izquierda" o
"derecha" para orientar la plataforma hacia la izquierda o derecha respectivamente.
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4.2 5. Elevacidn/descenso del brazo n.€l

SegUn se requiera, mueva la palanca de elevacicn/descenso del brazo n.21 de la

plataforma o el interruptor con la misma funcién que hay en el chasis a la posicicn de [
"subir" o "bajar" para subir o bajar el brazo n.©l hasta la altura deseada.

4.2.6. Extensidn/retraccién del brazo n.©L ﬁ
- 4

SegUn se requiera, ponga el interruptor de extensin/retraccicn del brazo n.©1 en la

LY

posicicn de "extender" o "retraer" para extender o retraer el brazo n.“1.

4.2.7. Elevacian/descenso del brazo n.<2
=
Seg(n se requiera, ponga el interruptor de elevacié/descenso del brazo n.©2 en la

posicién de "subir' o "bajar" para subir o bajar el brazo n.<2.
4.2.8. Elevacién/descenso del plumn

SegUn se requiera, ponga el interruptor de elevacidn/descenso del plumm en la posicicn de "subir" o
"bajar" para subir o bajar el plumn.

4.2.9 Parada de emergencia

Empuje a la posicicn OFF (apagado) el bot&n rojo de "parada de emergencia” que hay en el VR
panel de control de la plataforma o del chasis para detener todas las funciones. Para restaurar I.
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cualquier funci&, deberapulsar el "conmutador de alimentacién general” de color ojo vy el

botdn de "parada de emergencia”.
4.2.10 Sistema de descenso manual

En caso de pé&dida total de potencia, use el sistema de descenso manual para bajar la pluma principal y
la pluma principal aprovechando la fuerza de gravedad. Siga los pasos siguientes para operar el sistema
de descenso manual:

a) Empuje el interruptor de emergencia de la vavula principal hacia dentro hasta el final;

b) Introduzca la palanca de accionamiento de la bomba manual en la plataforma giratoria y empuje la
bomba manual hacia arriba y hacia abajo para bajar la pluma principal y la pluma torre;

c) Si es necesario detener la accicn de bajada de la pluma principal y de la pluma torre, tire el
interruptor de emergencia de la vavula principal y la accién de bajada se detendra

4.2.11 Mando de giro manual

En caso de pé&dida total de potencia mientras la plataforma estasobre un edificio u obstéulo, use el
mando de giro manual para girar manualmente el brazo y el conjunto de la tornamesa. Siga los pasos
siguientes si necesita operar el mando de giro manual:

a) Emplee una llave de carraca con un cubo hexagonal S21 sobre la tuerca del engranaje helicoidal
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gue hay entre la tornamesa y el chasis.

b) Accione la llave de carraca en la direccicn de giro deseada para girar manualmente.

4.2.12 Sistema de sobrecontrol elé&trico

1. No opere m& de una funcicn a la vez mientras emplea el sistema de sobrecontrol.

2. Tanto la consola de control en la plataforma como en el chasis tienen interruptor de

sobrecontrol. Si ocurriese una falla en la m&guina, podraactivar el sistema de sobrecontrol

accionando el interruptor de sobrecontrol en el modo de plataforma o de suelo. Esto le

permitir&operar las funciones de elevacidn/descenso del brazo n.©1, extensicn/retraccién del

brazo n.@1, orientacidn de la tornamesa, elevacid/descenso del plumm, nivelacicn de la

plataforma y rotacién de la plataforma.

Para activar el sistema de sobrecontrol en el modo plataforma:

a)
b)
c)
d)
e)
e)
f)

9)

h)

Gire el "interruptor de alimentacién general™ a la posicién ON (encendido).

Empuje el "interruptor de alimentacicn / emergencia" rojo a la posiciéh OFF (apagado).

Ponga el interruptor de llave de seleccién de plataforma / suelo en la posiciédn "plataforma”.
Tire del "interruptor de alimentaci& / parada de emergencia” a la posicién "encendido".
Ponga el interruptor de sobrecontrol en la posicicn de "encendido” y manténgalo apretado.
Pise el "interruptor de pedal".

Accione el interruptor o palanca correspondiente a la funciéh de movimiento deseada y
manténgalo.

Para finalizar el movimiento, deberaliberar el interruptor de potencia auxiliar, el interruptor o
palanca de control del movimiento y el interruptor de pedal.

Ponga el "interruptor de alimentacicn / parada de emergencia” en la posicicn "apagado".

Para activar el sistema de sobrecontrol en el modo suelo:

i)
)

k)
)

m)

n)

0)

)

Gire el "interruptor de alimentacié general” a la posicicn ON (encendido).

Empuje el "interruptor de alimentaci& / emergencia” rojo a la posicién OFF (apagado) (solo
para versicn CE).

Ponga el interruptor de llave de seleccicn de plataforma / suelo en la posicidn “suelo”.

Tire del "interruptor de alimentaci& / parada de emergencia” a la posicidn "encendido".
Ponga el interruptor de potencia auxiliar en la posicién de "encendido” y manténgalo apretado.
Accione el interruptor correspondiente a la funcién de movimiento deseada y manténgalo.
Para finalizar el movimiento, deberaliberar el interruptor de potencia auxiliar y el interruptor
de control correspondiente.

Ponga el "interruptor de alimentacicn / parada de emergencia” en la posicicn "apagado".

4.2.13 Sistema de descenso de emergencia eléetrico
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No opere m& de una funcidn a la vez mientras emplea el sistema de potencia auxiliar.

Si opera varias funciones de movimiento a la vez, podr® sobrecargar el motor de la bomba
auxiliar.

Tanto la consola de control de la plataforma como la del chasis tienen un interruptor de potencia
auxiliar. Si ocurriese una falla en el motor, podraaccionar la bomba el€etrica auxiliar accionando el
interruptor de potencia auxiliar en el modo de plataforma o de suelo. La bomba auxiliar
proporciona potencia al sistema hidr&lico, lo cual le permitir& operar las funciones de
elevacicn/descenso del brazo n.©1, extensidn/retraccicn del brazo n.©1, orientacicn de la
tornamesa, elevacidn/descenso del plum W, nivelacicn de la plataforma y rotacidn de la plataforma.

Para activar la potencia auxiliar en el modo plataforma:

a) Gire el "interruptor de alimentacié general" a la posicicn OFF (apagado).

b) Tire del "interruptor de alimentaci& / emergencia” rojo a la posicicn ON (encendido).

¢) Ponga el interruptor de llave de seleccicn de plataforma / suelo en la posicién "plataforma”.

d) Tire del "interruptor de alimentacicn / parada de emergencia” a la posicié "encendido™.

e) Ponga el interruptor de potencia auxiliar en la posicicn de "encendido™ y manténgalo apretado.

f)  Pise el "interruptor de pedal”.

g) Accione el interruptor o palanca correspondiente a la funcién de movimiento deseada y
manténgalo.

h) Para finalizar el movimiento, deberaliberar el interruptor de potencia auxiliar, el interruptor o
palanca de control del movimiento y el interruptor de pedal.

i)  Ponga el "interruptor de alimentacicn / parada de emergencia” en la posicicn "apagado”.
Para activar la potencia auxiliar en el modo suelo:

j)  Gire el "interruptor de alimentacié general" a la posiciéh OFF (apagado).

k) Tire del "interruptor de alimentacicn / emergencia" rojo a la posiciénh ON (encendido).

)  Ponga el interruptor de llave de seleccién de plataforma / suelo en la posicién "suelo".

m) Tire del "interruptor de alimentaci& / parada de emergencia” a la posicidn "encendido".

n) Ponga el interruptor de potencia auxiliar en la posicién de "encendido™ y manténgalo apretado.

0) Accione el interruptor correspondiente a la funcién de movimiento deseada y manténgalo.

p) Para finalizar el movimiento, deberaliberar el interruptor de potencia auxiliar y el interruptor
de control correspondiente.

g) Ponga el "interruptor de alimentacicn / parada de emergencia” en la posicicn "apagado".

4.2.14 Apagado y estacionamiento

a)
b)
c)
d)

4-6

Conduzca el equipo a un lugar protegido.

Asegurese de que el brazo n.©1 estacompletamente retra @o y bajado sobre el eje (motriz) trasero.
Retire toda la carga de la plataforma.

En la consola de control de suelo, gire el interruptor de llave a la posicicn cerrada (central), y
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ponga el interruptor de alimentacicn / parada de emergencia en la posicién apagada (hacia abajo).
Retire la llave.

e) Cierre y bloquee todas las puertas y paneles de acceso de la m&uina.

f)  Cierre bien la tapa protectora de la consola de control de la plataforma a fin de proteger los
controles, palancas, interruptores y panel de la plataforma y evitar que resulten dafados por causa
de un entorno hostil.

g) Apague el interruptor de alimentacién general si no va a usar el equipo durante un tiempo
prolongado.

4.3 Transporte e izaje
Observe las siguientes instrucciones:

ZOOMLION ofrece la siguiente informacicn sobre seguridad a modo de recomendacién. El conductor
asumiratoda la responsabilidad de asegurar que la m&uina estaasegurada correctamente y de elegir un
remolque adecuado conforme a la normativa del Departamento de Transporte chino, otras normativas
locales y la pol fica de su empresa.

Los clientes de ZOOMLION que necesiten enviar en contenedores cualquier elevador o producto
ZOOMLION para su transporte internacional deber&contratar a una empresa transportista cualificada y
con experiencia en la preparacidn, carga y proteccién de los contenedores y los equipos elevadores.

Solo operadores de izaje aéeo cualificados podran izar la m&yuina para meterla o sacarla del camicn.
El veh Tulo de transporte solo se podraestacionar sobre una superficie horizontal.
Cuando se cargue la m&quina, el veh Tulo de transporte deberaasegurarse para evitar que salga rodando.

AsegUrese de que la capacidad del veh Eulo, la superficie de carga, la cadena o la correa puedan soportar

el peso de la m&uina. El equipo de elevacién de ZOOMLION es m& pesado en relacién con su tamaf.

Consulte la etiqueta del nimero de serie para conocer el peso de la m&uina.
Antes de liberar el freno, la m&yuina debe estar sobre una superficie horizontal o bien ya asegurada.

No accione la m&uina en una pendiente que supere el valor nominal de la pendiente ascendente,
descendente o la rampa. Consulte la seccicn "Conduccid sobre pendiente” en las "Instrucciones de
operacicn”.

Si la inclinacicn de la carrocer & del veh Eulo de transporte supera el valor nominal de la pendiente
m&ima, la m&uina debe cargarse y descargarse con el cabrestante tal y como se describe en la seccicn
de Operacicn de liberacicn del freno.

4.3.1 Liberacidn del freno durante el remolque

a) Detener las ruedas con cufas para evitar que la m&juina mueva;
b) De la vuelta a los cuatro tapas de desconexicn de los cubos de las
ruedas motrices para liberar los frenos de las ruedas.

Engranar
4-7
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c)

d)

Nota: no se recomienda usar m&quinas remolcadoras. Si fuese
necesario remolcar la m&uina, no se puede superar una
velocidad de 3,2 km/h. Aseglrese de que el camicn o traler son
seguros para el transporte.

Use el pasador de traba de la tornamesa cada vez que vaya a

Manual de Operacion y Seguridad

Asegurese de que los cables del cabrestante estan bien fijados a los puntos de amarre del chasis de
accionamiento y de que la v & de acceso estalibre de obst&ulos;
Siga al revés el procedimiento anterior para volver a engranar
los frenos.

transportar la m&uina.

1. Pasador de traba de la tornamesa

Antes del transporte, gire el interruptor de llave a la posicién OFF(apagado) y luego retire la llave.

Verifique toda la m&yuina para evitar la existencia de piezas sueltas o no fijadas.

4.3.2 Elevacicn

a)

Consulte la placa de identificacién de serie y la seccién "Paranetros téenicos" de este manual, o
bien pese el equipo individual para obtener el peso del veh Tulo.

Coloque el brazo grande en la posicicn replegada.

Retire del equipo todas las partes mcviles.

Ajuste correctamente las eslingas para evitar dafar el equipo, y deje este en una posicin
horizontal.

4.3.3 Anclaje del chasis

a)
b)

c)

Asegurese de que las cadenas tienen suficiente capacidad de carga.
Use al menos cuatro cadenas o correas.
Ajuste el aparejo para evitar que se dafe la cadena.

lbicacion del centro de gravedad

1122 mm
1268 mm

00773407012001121

Fig. 4-5 Figura para elevacién y amarre

4.3.4 Anclaje de la plataforma de trabajo
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a) Aseguese de que el brazo corto estaen posicicn replegada.

b) Use las correas entre el mecanismo de rotacicn de la plataforma (ver figura inferior) y la base de la
plataforma para asegurar la plataforma.

¢) Use cinta de nailon para asegurar la plataforma. No apriete hacia abajo con demasiada fuerza
cuando fije el m&stil de la pluma.

Fig. 4-6 Figura de anclaje de la plataforma de trabajo

Utilice bridas de cable o cuerdas para fijar la barra corredera al tubo cuadrado superior de la plataforma
de trabajo, parea evitar que la barra corredera se salga y choque debido al traqueteo durante el
transporte.

Brida de cable

!

Barra corrediza

Fig. 4-7 Figura de anclaje de la barra corrediza de la plataforma de trabajo
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Cap fulo V Mantenimiento

5.1 Descripcicn general

Cumplimiento y ejecucicn

a) El operador del equipo solo puede realizar los fems de mantenimiento de rutina especificados en
este manual;

b) De acuerdo con las regulaciones del fabricante y los requisitos especificados en el manual de
responsabilidades, el mantenimiento y la inspeccién regulares del equipo deben realizarse por los
téenicos de mantenimiento calificados;

c¢) Disponga los materiales de acuerdo con las regulaciones del gobierno y las autoridades de
proteccién ambiental relevantes;

d) Utilice tnicamente piezas de repuesto aprobadas por ZOOMLION. Zoomlion no asume ninguna
responsabilidad por los dafps al equipo y al personal causados por el reemplazo de otras piezas que
no sea lo requerido.

5.1.1 Leyenda de los s mbolos de mantenimiento

Este manual utiliza los siguientes simbolos para ayudar a expresar los significados relevantes en las
instrucciones de uso. Cuando aparecen uno 0 m& s mbolos delante del programa de mantenimiento, los
significados expresados se muestran a continuacicn:

Indica que se requieren herramientas para realizar este procedimiento.

Indica que se requieren nuevas piezas para realizar este procedimiento.

Indica que el motor debe estar en estado de enfriamiento antes de realizar ste
procedimiento.

5.1.2 Inspeccidn antes de la operacicn

a) AsegUrese de que el manual de operacicn est€intactos, sea f&il de leer y se guarde en la caja de
almacenamiento de la plataforma;

b) Asegurese de que todas las etiquetas sean claras y fetiles de leer y estén en ubicaciones adecuadas;

c) Verifique si haya fugas de aceite hidr&ulico y si el nivel de aceite sea adecuado. Agregue el aceite
cuando sea necesario. Consulte la seccicn “Mantenimiento”;
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d)
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Compruebe si el I quido de la bater & tiene fugas y si el nivel de I fuido es el adecuado. Agregue
agua destilada seg(n sea necesario y agregue agua a la bater & después de que estécompletamente
cargada. Compruebe que los siguientes componentes 0 &eas no estén dafados, que no estén
instalados correctamente o que falten piezas y que no haya alteraciones no autorizadas.

1) Componentes elé&tricos, cableado y cables;

2) Mangueras hidraulicas, juntas, vdvulas hidraulicas y cilindros hidraulicos;

3) Motor de accionamiento / motor;

4) Bloques deslizantes y juntas resistentes al desgaste;

5) Neumdicos y ruedas;

6) Interruptor de | mite, sirena y bocina;

7) Sirenay luz indicadora (si estén equipadas);

8) Tuercas, pernos y otros sujetadores;

9) Componentes de liberacicn de freno.

5.1.3 Peligro de mantenimiento

a)

b)

c)

d)

Antes de realizar cualquier operacicn de ajuste 0 mantenimiento, desconecte la alimentacicn de
todos los componentes de control y aseglrese de que todas las piezas mdviles estén fijadas
firmemente;

A menos que el banco de trabajo se haya bajado completamente a la posicicn de recogida, esta
prohibido trabajar debajo del banco de trabajo elevado, o se deben usar los soportes de seguridad,
blogues u otros soportes superiores correspondientes en las condiciones lo permitan;
Estaprohibido intentar reparar o apretar las mangueras hidraulicas o los sellos cuando el equipo
estéenergizado o el sistema hidr&ulico est&bajo presicn;

La presicn hidraulica de todas las | meas hidr&ulicas debe liberarse antes de aflojar o descargar los
componentes hidraulicos;

Estaprohibido comprobar los puntos de fugas con las manos. Se puede utilizar un trozo de cartén o
papel para localizar la fuga y se deben usar guantes para proteger las manos de las lesiones
causadas por el roc D de aceite hidraulico.

Lo

5.1.4 Peligro de lesiones corporales

No maneje la m&uina cuando haya fugas de aire o aceite hidraulico. Las fugas de aceite o de aire del

sistema hidr&ulico pueden penetrar y quemar la piel; Cuando el sistema hidr&ulico estafuncionando o

después de funcionar durante un per bdo de tiempo, las piezas pueden tener una temperatura superficial

alta y un contacto incorrecto provocaraquemaduras en la piel. La revisicn o el ajuste de cualquier

componente del sistema hidraulico pueden causar lesiones graves. SAo el personal de mantenimiento
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capacitado puede revisar o ajustar el sistema hidraulico.

Recomendacicn: Solo cuando se realiza la inspecci& previa a la operacicn, el operador debe verificar el
estado de salud del equipo. Todos los compartimentos deben permanecer cerrados y blogueados durante
el funcionamiento.

5.2 Mantenimiento del sistema hidr&ulico

5.2.1 Comprocié del aceite hidréulico

Nivel del aceite hidraulico

Mantener un nivel de aceite hidraulico adecuado es fundamental para el funcionamiento de la m&yuina.
Un nivel de aceite hidraulico inadecuado dafara los componentes del sistema hidraulico. En la
inspeccicn diaria, el inspector debe observar el cambio del nivel de aceite hidréulico. El cambio del
nivel de aceite hidr&lico puede ser una advertencia de un problema con el sistema hidrailico en
algunas situaciones.

Asegurese de que la m&uina estésobre una superficie firme y nivelada y en un estado recogido.

Observando el nivel de aceite en el tanque de aceite hidraulico, el nivel de aceite hidraulico después de
excluir el aire en el sistema hidraulico debe alcanzar la marca de escala m&ima en el tanque de aceite
hidraulico, y no m& alto que el extremo inferior de la tapa del tanque (los diferentes modelos tienen
diferente escala m&ima).

Llene el aceite hidr&lico de acuerdo con las necesidades reales del sistema hidré&ulico y no llene

demasiado. :§>
z

Volumen de aceite hidraulico 2
2

Tabla 5-1 Volumen de | quido )

d

Modelo ZA14JE-Li
Tanque de aceite hidraulico 30L

Calidad del aceite del sistema hidraulico e
(incluido el tanque de aceite)

Especificaciones del aceite hidr&ulico

Por favor, consulte la Tabla - Par&netros té&nicos del aceite hidr&ilico para conocer los tipos y modelos
de aceite hidraulico recomendados. Por favor, seleccione el aceite hidraulico apropiado para el entorno
espec fico del equipo. Para los entornos especiales o requisitos especiales del usuario, por favor,
pdngase en contacto con ZOOMLION o con el fabricante del aceite hidraulico.



ZOOMLION l Manual de Operacion y Seguridad

Atencicn: No mezcle los aceites de diferentes marcas o tipos. La mezcla de aditivos en diferentes
aceites causara efectos negativos. Si la mezcla de aceite hidraulico es inevitable, debe obtener el
permiso del fabricante del aceite hidra&ilico. Nuestro servicio posventa no cubre las fallas provocadas
por la mezcla de aceite.

Tabla 5-2 Par&metros té&nicos del aceite hidréulico

Mobil
SHC Aceite
) . . Kunlun ) )
Aware H |Mobil{Mobil|Mobil . hidraulico
. Caltex|Caltex| 10 Aceite |Great|Great
; 32 (Aceite | DTE | DTE | DTE . no
Parametros . Rando|Rando|hidraulico| Wall | Wall | _
. hidréulico| 10 10 10 inflamable
t&nicos MV | MV de L-HV|L-HV )
respetuoso | Excel | Excel | Excel L de tipo de
22 32 | aviacidn | 32 46
con el 22 | 32 | 46 grasa 4632
. (suelo)
medio Great Wall
ambiente)
ISO
Grado de 32 22 32 46 22 32 10 32 46 32
viscosidad
Punto de
. : -30°C  |-54°C |-54°C |-45C|-36°C | -36C | -50°C |[-39°C|-37C -20°C
fluidez C
=
>
Z
= Punto de 0 50 IS NN BN S o . o
= . . 185°C |224°C|250°C|232°C|190°C |210°C| 92°C |231°C|240°C| 2707C
= inflamacicn C
m
2 -
© VIEEEEIRE. 224 32,7 | 456 | 225 | 335 | 100t | 334 | 48,7
cinem&ica 32c¢St (50°C) 28,8-35,2cSt
(40 C) cSt | ¢St | ¢St | cSt cSt cSt | cSt
hdice de
] . 140 164 | 164 | 164 | 155 | 155 150 150 | 150 180
viscosidad
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L mites de temperatura y viscosidad del aceite hidraulico

Utilice el aceite hidraulico correctamente, preste atencié a los | mites de viscosidad y de temperatura
del aceite correspondiente. En condiciones normales de trabajo, la temperatura recomendada del aceite
debe controlarse entre 30 ©C y 60 =C. La temperatura del aceite afectarala viscosidad y el espesor de la
pel €ula del aceite. La alta temperatura del aceite reducirael efecto de lubricacidn y la vida il de los
componentes. La temperatura alta también reducirala vida Ctil del sello de aceite y otros componentes

de goma, a la vez el aceite se evaporaray oxidara

Cuando la m&yuina salga de la féorica, agregue el tipo de aceite hidraulico correspondiente de acuerdo
con los requisitos del cliente. Cuando el cambio de la temperatura del ambiente de trabajo de la m&juina
cambie supera al rango de trabajo del aceite hidrailico, reemplace otros tipos de aceite hidrailico
adecuados a tiempo de acuerdo con la situacicn real. Con la seguridad de las piezas del equipo y la
eficiencia del trabajo, se recomienda que la temperatura de inicio del equipo sea 25 ©C m& alta que la
temperatura del punto de fluidez del aceite hidraulico seleccionado.

Reemplazo de aceite hidraulico

Recomendamos los siguientes intervalos de reemplazo del aceite hidr&ulico para la m&uina:
a) El primer reemplazo: 500 horas después de la puesta en servicio;

b) El segundo y posterior reemplazo: 2000 horas de trabajo o una vez al afo.

Los valores recomendados anteriormente son adecuados para la mayor® de las aplicaciones. La
temperatura y la presiénh m& altas acelerarén la falla del aceite, por lo que el aceite hidré&ulico debe ser
reemplazado previamente. Si la carga del sistema es pequefs, el intervalo de reemplazo del aceite se
puede extender.

La limpieza del aceite hidr&lico es NAS9 (1SO4406 18/15) cuando la m&uina sale de fébrica. Se

requiere que la limpieza del aceite hidraulico no sea menor a NAS10 (ISO4406 19/16) para el

funcionamiento normal de la m&yuina. Recomendamos que el aceite hidraulico se compruebe cada 6

meses. Cuando expira el intervalo de reemplazo del aceite, debe tomar al menos una muestra del aceite.

Es mejor tomar varias muestras. La muestra de aceite se puede enviar al fabricante del aceite hidréulico

0 a una organizacié de pruebas calificada independiente para su andisis para determinar si todav & esta
disponible.

Reemplazo del elemento filtrante del filtro de retorno de aceite

Se recomienda reemplazar el elemento filtrante del filtro de aceite de retorno cada 1000 horas 0 medio
arp, lo que ocurra primero. Un elemento filtrante de filtro de retorno de aceite que funcione bien es
fundamental para el rendimiento y la vida (il de la m&uina. Los filtros sucios u obstruidos pueden
afectar al rendimiento de la m&yuina y provocaran dafrps en las piezas si se utilizan de forma continuada.
Los entornos agresivos y las condiciones duras de trabajo deben aumentar la frecuencia de las
inspecciones de los filtros y los reemplazos de elemento filtrante.
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5.3 Mantenimiento de la bater B

Comprobacicn de la bater &

El buen estado de la bater & es fundamental para el rendimiento normal y la operacicn segura de la
m&yuina. Un nivel inadecuado de electrolito o cables y cableado dafados pueden causar dafbs a los
componentes y situaciones peligrosas.

Nota: Para la m&uina con bater & sellada o sin mantenimiento, no es necesario realizar esta inspeccidn.

Compruebe el nivel de electrolito de la bater & cada dos semanas. Cargue completamente la bater &
antes de agregar agua a la bater &. Si el nivel de electrolito es mucho m& alto que el de la placa,
significa que no es necesario agregar agua.

Adverte
ncia
Peligro de choque elétrico

El contacto con circuitos eléstricos puede provocar la muerte o lesiones personales graves. Qu fese
todos los anillos, relojes y otros accesorios;

Adverte
ncia

Peligro de lesiones corporales

La bater & contiene sustancias &idas. Se debe evitar entrar en contacto con las sustancias &idas en la
bater & o que ellas derramen. Se usa la soda y el agua para neutralizar las sustancias &idas desbordadas
de la bater E;

Nota: Después de cargar completamente la bater &, realice las siguientes inspecciones.

a) Use ropay gafas protectoras;
b) Asegurese de que la conexié del cable de la bater & sea firme y no presente corrosicn;
c) Aseguese de que el soporte de bloqueo de la bater & esté&en su lugar y seguro.

Nota: Agregar el protector de terminales y el sellador anticorrosivo ayudar& a eliminar la
corrosidn en los terminales y los cables de la bater &.
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5.4 Mantenimiento regular

Los fems de mantenimiento trimestrales, anuales y bienales deben ser completados por el personal
calificado capacitado y calificado en el mantenimiento de esta m&yuina de acuerdo con los
procedimientos de este manual de mantenimiento de la m&yuina.

En caso de la m&uina que ha estado inactiva durante m& de tres meses, debe inspeccionarse
trimestralmente antes de que pueda volver a utilizarse.

Nota: El intervalo de lubricacicn estasujeto a la operacicn de la m&yuina en condiciones normales. Para
los equipos que se utilizan en varios turnos o que trabajan en entornos o condiciones dif Eiles, la
frecuencia de lubricacidn debe aumentarse en consecuencia.

a) Reductor de giro
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Punto de lubricacidn - boquilla de aceite.

\Volumen - seg(n sea necesario.

Lubricacicn - Grasa para engranajes Great Wall 7408B-1.

Intervalo de tiempo - Cada 4 meses o después de 150 horas de funcionamiento.

Nota - Aplique el lubricante y gire a intervalos de 90 grados hasta que los rodamientos estén
completamente lubricados.
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Adverte
ncia

No lubrique en exceso los rodamientos, de lo contrario dafer&el sello exterior de la carcasa.
b) Tanque de aceite hidraulico
Nivel - 25-30 litros

Intervalo de tiempo - Compruebe el nivel diariamente; sustit(yalo cada 1 afo o despué de 2000
horas de funcionamiento.

NOTA - Haga funcionar todos los sistemas durante al menos dos ciclos completos para volver a
comprobar el nivel de aceite en el dep&ito en equipos nuevos, en equipos que han sido revisados 0
en equipos después de un cambio de aceite hidraulico.

Filtro del circuito de aceite hidraulico

Punto de mantenimiento — se puede reemplazar el elemento filtrante.

Intervalo de tiempo - reemplace despué de las primeras 50 horas de funcionamiento y cada 6
meses 0 1000 horas a partir de entonces.

Tap& de ventilacién del tanque de aceite hidraulico
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Punto de mantenimiento - tapcn de ventilacidn del tanque

Intervalo de tiempo: reemplace después de las primeras 50 horas de funcionamiento y cada 6 meses
0 1000 horas a partir de entonces.

Nota: Retire la tuerca de mariposa y la cubierta para reemplazarla. En algunos casos, es posible que
deba reemplazarse con m& frecuencia.

c) Reductor de viaje
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IComprueb el
nivel de aceite
y rellene

Punto de lubricacicn - nivel de aceite / tapcn de llenado.
Volumen - 1 litro
Modelo: Aceite para engranajes cerrados industriales SAESOW / 90

Intervalo de tiempo: compruebe el nivel cada 3 meses o 150 horas de funcionamiento; reemplace
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cada un afd o 2000 horas de funcionamiento.

5.5 Neum&ticos y ruedas
Reemplazo de neumé&icos

ZOOMLION recomienda que el tamaf, el nUmero de capas y la marca de los neum&icos de repuesto
sean los mismos que los neum&icos instalados originalmente en el equipo. Consulte el manual de piezas
de ZOOMLION para obtener los nUmeros de las piezas de los neumdicos permitidos para un
determinado modelo de dispositivo. Si no se utilizan neumdicos de repuesto aprobados por
ZOOMLION, recomendamos que los neum&icos de repuesto cumplan con las siguientes caracter sticas:

a) Igual o mayor que el nimero de capas / carga nominal y tamafo del neum&ico original;

b) El ancho de contacto de la banda de rodadura del neumé&ico es igual o mayor que el neuméico
original;

c) Eldiametro, el ancho y el desplazamiento de la rueda son iguales a los de la rueda original;

d) Aplicacicn aprobada por el fabricante del neumédico (incluida la presicn de inflado y la carga
m&ima del neumé&ico).

A menos que ZOOMLION lo apruebe espec ficamente, no reemplace los conjuntos de neumé&icos
rellenos de espuma por neumdicos de aire. Al seleccionar e instalar los neum&icos de repuesto,
asegUrese de que la presicn de inflado de todos los neum&icos cumpla con los valores recomendados
por ZOOMLION. Debido a que las diferentes marcas de neum&icos tienen diferentes tamafos, se debe
usar los neumdicos de la misma marca en el mismo eje.

Requisitos de las ruedas y los neum&ticos

El ancho de la banda de rodadura, la presicn de los neum&icos y la capacidad de carga de las Ilantas
instaladas en cada modelo de producto estén especialmente disefados para cumplir con los requisitos de
estabilidad. Los cambios en el ancho de la llanta, la posicién central, el aumento o la disminucién del
dianetro sin la recomendacicn escrita de la fdorica pueden constituir factores inseguros y afectar la
estabilidad.

Montaje de ruedas

Es extremadamente importante aplicar y mantener el par de torsicn de montaje correcto de las ruedas.

Adverte
ncia

Para evitar ruedas sueltas, pernos rotos y una posible separacidn de las ruedas del eje, se debe
montar las tuercas de las ruedas con el par de torsicn correcto y mantener el par de torsién de las
tuercas. Debe asegurarse que la tuerca utilizada coincida con el &ngulo cénico de la rueda.

priete las tuercas al par de torsién correcto para evitar que las ruedas suelten. Utilice una llave
dinamoméirica para apretar los sujetadores. Si no hay una llave dinamomérica, use una llave especial
para los pernos de las ruedas para apretarlos y luego pida inmediatamente al taller de reparacién o al
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agente que apriete las tuercas con el par correcto. Apretar demasiado har&que los pernos se rompan o
los orificios de montaje de los pernos en las ruedas se dafen permanentemente. La secuencia correcta de
montaje de las ruedas es como sigue:

a) Apriete todas las tuercas con mano primero para evitar dafar las roscas. No aplique lubricante en las
roscas o las tuercas;
b) Apriete las tuercas en la siguiente secuencia;

c) Latuerca debe apretarse en varias veces. Apriete las tuercas siguiendo el par de torsién de la rueda
en la secuencia recomendada.

Tabla 5-3 Tabla de par de torsién de la rueda %

Z

Secuencia de apriete @

Fase | Fase II Fase Il <
m

75 Nm 150 Nm 300 Nm =
o

d) Después de las primeras 50 horas de operacién y cada vez que se retira las ruedas, las tuercas de las
ruedas deben apretarse al par especificado. Compruebe el par y apriéelos cada 3 meses o 150 horas
de operaci&.

5-11






> OOMLION

Manual de Operacidn y
Seguridad

Cap fulo VI Almacenamiento y
pruebas en féorica







Manual de Operacion y Seguridad \ ZOOMLION

Cap fulo VI Almacenamiento y prueba de fébrica

6.1 Condiciones de almacenamiento

La temperatura de ambiente es de -20 ©C ~ 40 °C en las condiciones de almacenamiento y transporte
del equipo, la humedad relativa no es mayor que 85%, y se permite alcanzar el 100% en corto tiempo.

6.2 kem de prueba en fébrica

Para el equipo se debe completar los fems de prueba de fdorica en la tabla a continuacicn al salir de la
féorica:

Tabla 6-1 kem de prueba en fébrica

Tipo de prueba Prueba de carga Accidn realizada
Todas las acciones de
Prueba de sobrecarga 125% 287,5kg o
elevacicn de la plataforma
L Todas las acciones de marcha y
Prueba de funcicn 110% 253kg o
elevacidn de la plataforma
Velocidad m&ima de avance y
Prueba de freno 100% 230kg
retraso
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Tabla 7-1
Modelo ZA14JE-Li Parametro
Altura m&ima de la plataforma 14m
Altura m&ima de trabajo 16m
Rango m&imo de trabajo 8,1m
Altura m&ima de vano 7,74m
o Longitud de recogida 6,6m
Especificaciones :
. L Anchura de recogida 1,75m
Dimensin -
Altura de recogida 2m
Especificaciones de la plataforma de
. 1,52>0,76 m
trabajo
Distancia entre ejes 2,06m
Distancia m mima al suelo 200 mm
Carga nominal 230 kg
Velocidad m&ima de marcha 6,1 km/h
Capacidad m&ima de ascenso 30%
Radio de giro interior 0,79 m
Radio de giro exterior 3,15m

Desempefn de

Angulo de rotacién del plato giratorio

360 <continuos

trabajo Giro de cola Om
Angulo de oscilacién de la plataforma 180°
Angulo de trabajo m&imo admisible 2/4 =(I mea de inclinacicn 819/1005)
Nivel de potencia acUstica garantizado 104dBA
Valor total de la vibracicn del sistema
<2,5m/s
mano-brazo
Potencia Alimentacicn y tipo de bater B AC 48V 8*6V/315Ah(C5)
Neumético Tipo de neumaico 240/55D17.5
Peso Peso total 6800kg
_ Temperatura de funcionamiento —25C~40<C
Desempefp de : . - -
. Velocidad de viento de funcionamiento <12,5 m/s
Ambiente
Carga lateral 400N
Oscilacién de la plataforma 90°
Amplitud de variacién de plumn -69=76°
Accidn Amplitud de variacicn de brazo No.1 -10=75°
Alcance Extensicn y retraccicn del brazo 1 1500mm
Amplitud de variacién de pluma torre -15268°

Giro de plataforma base

360<continuos
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Diagrama esquematico del area segura de trabajo
de la Plataforma Elevadora ZA14JE-Li

Altura maxima de trabajo 16 m
Alcance maximo de trabajo 8.1 m

1Bm _

16 m

N

14 m

,

Altura de trabajo (m)
I

\

Carga nominal 230 kg

12 m

I
Alcance de trabajo (m)

| | | |
2m 4m

Figura 7-1 Rango de trabajo seguro de la plataforma de trabajo aéreo ZA14JE-L.i
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T200mm

| : 6.6m 1

1.52m

Figura 7-2 Dimensiones en condiciones de conduccicn de la plataforma elevadora ZA14JE-Li

—
m
(@)
Z
(@]
O
(00}

SOd13NYdvd

7-3





00741965
打字机文本

00741965
打字机文本

00741965
打字机文本

00741965
打字机文本

00741965
打字机文本

00741965
打字机文本

00741965
打字机文本

00741965
打字机文本

00741965
打字机文本





Manual de Servicio y Mantenimiento \ ZOOMLION

ZOOMLION

ZA14JE-Li1
Manual de Servicio y
Mantenimiento

2021.04 A






Manual de Servicio y Mantenimiento \ ZOOMLION

Prefacio

Este manual de reparacién y mantenimiento se aplica a la plataforma elevadora ZA14JE-L.i (en adelante,
la plataforma de trabajo aéreo).

Este manual de reparacicn y mantenimiento describe los mé&odos de comprobacidn y mantenimiento
correctos de la plataforma elevadora. Para aprovechar al m&imo el rendimiento m& alto de la
plataforma elevadora y garantizar un uso seguro y eficiente a largo plazo de la plataforma elevadora, los
usuarios deben comprender y utilizar completamente el contenido de este manual.

El manual contiene los diagramas de estructura y diagramas esqueméticos de los componentes
principales de la plataforma elevadora. Cuando se requiere reparar y reemplazar piezas, se puede
consultar los cdaligos de las piezas de repuesto segin los atlas de piezas y componentes proporcionado
con el trabajo aé&eo plataforma.

El manual de mantenimiento y los otros documentos ténicos adjuntos al veh tulo forman parte de la
plataforma elevadora. Guadelos con el veh Tulo durante la vida Ctil del producto, para servir como la
base necesaria del mantenimiento y uso de la plataforma elevadora.

I Atencion

Para las piezas marcadas en el manual que deban ser reparadas por profesionales, no las repare
sin autorizacid. Nuestra empresa no asumird& ninguna consecuencia adversa derivada de no
realizar la reparacidn y mantenimiento segtn este manual.

1 Adverte
= ncia

Lo m& importante que el usuario debe tener en cuenta es: ja seguridad es lo primero!
Compruebe el dispositivo de control de seguridad de la plataforma elevadora pericdicamente. No
utilice el dispositivo de seguridad en caso de una falla o un funcionamiento anormal. No cambie la
estructura ni agregue componentes adicionales para obtener m& funciones sin autorizacicn; de lo
contrario, se veraafectado el desempefb de seguridad de toda la m&uina y el usuario asumirala
responsabilidad total de la lesicn personal y la muerte o el dafb de la m&quina.

El perbdo de garant® de la plataforma elevadora se aplica segUn el manual de mantenimiento. Al
requiere la reparacidn, los profesionales de nuestra empresa podr&n suministrar un servicio puerta a
puerta, o usted podrair a la estaciéh de reparacicn designada por nuestra empresa para realizar
reparaciones y mantenimiento.

Nuestra empresa se reserva el derecho de modificar el contenido de este manual continuamente con la
mejora té&nica. El manual estar&a cambios sin previo aviso. Esperamos que todos los usuarios lo
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comprendan. Algunas im&yenes y textos de este manual pueden no coincidir con el producto real debido

a mejoras en el disefd y otras razones, pero no afectaran su uso. El estado del producto estarasujeto al
objeto real.

Smbolos y sus contenidos:

I Peligro

La palabra <«Peligro>>significa una situacicn peligrosa inminente. Si no se puede evitar, provocara
la muerte o lesiones graves.

1 Adverte
°  ncia

La palabra <Advertencia>indica una situacién potencialmente peligrosa. Si no se puede evitar,
puede provocar la muerte o lesiones graves.

1 Atencién

La palabra de advertencia ""Precaucién" indica una situacicn potencialmente peligrosa. Si no se
puede evitar, puede provocar lesiones leves 0 moderadas.

Cuidado

Indica una condiciédn que puede causar dafps al equipo, propiedad privada y / o al medio
ambiente, o causar un funcionamiento inadecuado del equipo. Si no se observa estrictamente,
podra causar dafbs de la propiedad, dafbs de las piezas de la m&uina o reduccicn del
rendimiento mecanico.

Aviso

Se utiliza para dar instrucciones o explicaciones adicionales sobre las informaciones individuales.

%,

Indica que esta operacién no cumple con las normas de seguridad, estaprohibida o es propensa a
causar v £timas.
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Cap iulo I Instrucciones de seguridad del mantenimiento

1.1 Responsabilidades, requisitos y equipos de seguridad del personal de
mantenimiento

1.1.1 Responsabilidades

El personal de mantenimiento es responsable del mantenimiento de la plataforma elevadora y del uso
seguro y el funcionamiento normal de la plataforma elevadora. Debe cumplir con el manual de
mantenimiento suministrado por la empresa y llevar a cabo todo el mantenimiento necesario de la
plataforma elevadora bajo el sistema de trabajo seguro.

1.1.2 Requisitos basicos
El personal de mantenimiento debe cumplir las siguientes condiciones:

a) Los inspectores y el personal de mantenimiento deben tener la calificacicn o autorizacicn
correspondiente;

b) Son té&nicos profesionales o ingenieros profesionales con experiencia;

c) Estén familiarizados con la plataforma elevadora y su peligro;

d) Han recibido la educacid y la formacicn correspondientes, incluidos los cursos relacionados con
el uso de equipos especiales;

e) Estan familiarizados con los procedimientos de trabajo y las medidas de proteccién de seguridad
relacionadas con el mantenimiento de la plataforma elevadora.

1 Atencion

1. Solo el personal capacitado y calificado puede realizar el mantenimiento de la plataforma

elevadora;

2. No realice ningtln trabajo de mantenimiento cuando se sienta mal, beba alcohol, tome
medicamentos o no pueda trabajar con normalidad.

1.1.3 Equipos de seguridad del personal

a) Al operar la m&yuina, el operador debe usar equipo de seguridad;

b) Elija los equipos de seguridad adecuados segtn las condiciones del lugar de trabajo, como casco de
seguridad, guantes de seguridad, gafas protectoras de seguridad, cinturén de seguridad, botas de
seguridad y dispositivos de proteccicn auditiva, etc.;

1-1
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Figura 1-1 Equipo de proteccid personal

c¢) Compruebe el equipo de seguridad antes y después del trabajo, manténgalo de acuerdo con los
procedimientos especificados o reempl&elo cuando sea necesario;

d) Mantenga registros de comprobacié y mantenimiento cuando sea necesario;

e) Algunos equipos de seguridad (como caso de seguridad y cinturén de seguridad) podrén dafrarse
después de un per bdo de uso, por lo que deben comprobarse y reemplazarse con regularidad.

1 Atencion

1. Elequipo de seguridad debe comprobarse regularmente y reemplazarse inmediatamente si se
encuentra algtn daf;

2. Todos los dispositivos de proteccicn personal no pueden brindar una protecciédn 100%
absoluta.

3. Para su seguridad personal y la de los dem&s, use el equipo de proteccidn correctamente y
estéfamiliarizado con todo tipo de peligros que puedan aparecer en el proceso de operacidn;

4. La reparacidn y el mantenimiento pericdicos de la plataforma elevadora deberén ser
realizados por personal de mantenimiento profesional.

1 Adverte
- ncia

La comprobacién o el mantenimiento en un espacio cerrado o un lugar mal ventilado pueden
provocar intoxicacin.

1.2 Precauciones de mantenimiento

1.2.1 Precauciones antes del mantenimiento

a) Mantenga una buena ventilacidn;

Al arrancar el motor en un espacio cerrado, debe proporcionar las medidas de ventilacicn forzada.
Conecte una manguera al tubo de escape para descargar el polvo al exterior. Abra las puertas y ventanas
para una circulacién completa del aire.

b) Ordeney limpie el lugar de trabajo;

Realizar comprobacién o mantenimiento en un lugar cadico podr& causar lesiones personales o
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accidentes de ca @a. Elimine todos los obst&ulos antes de la operacidn.

c)

Apague el motor antes de realizar la comprobacién o0 mantenimiento.

Para evitar accidentes, no lleve a cabo la comprobacicn o el mantenimiento cuando el motor estaen

funcionamiento.

Antes de los trabajos de comprobacién y mantenimiento, retire la llave de arranque y coloque un letrero

de advertencia de "Operacicn Prohibida" en la puerta o en la palanca de control del panel de control

como advertencia.

1 Adverte
" ncia

Durante las operaciones de comprobacién o mantenimiento, en caso de que algtn personal no

relacionado enciende inadvertidamente el motor, podracausar dafbs mecanicos o v Ttimas.

a)

b)

c)

Si se debe realizar la comprobaciéh o mantenimiento con el motor en funcionamiento, se debe
asignar por lo menos dos personas para completarlo juntos; entre ellos, 1 persona debe estar frente
a la plataforma giratoria o el panel de control de la plataforma, para que apague el motor en
cualquier momento en caso necesario, y otras personas pueden realizar operaciones de
comprobacié o mantenimiento. El personal debe mantener un estrecho contacto entre sipara
completar las tareas de forma segura;

Antes de realizar la comprobacié y mantenimiento, limpie la plataforma elevadora. El polvo o los
escombros en la plataforma elevadora no solo dificultan la bisqueda de componentes o piezas
defectuosas, sino que también pueden mezclarse con los componentes o piezas durante el
funcionamiento. Ademds, el polvo o el barro podrén dafar los ojos o hacer que las personas
reshalen y provoquen lesiones;

Al limpiar la m&uina con la pistola de agua a alta presidn, se proh be apuntar directamente a la
caja de control eléetrico y al conector de | mea, de lo contrario provocaraun cortocircuito eléetrico.

1 Adverte
: ncia

Estaestrictamente prohibido apuntar chorros de agua o vapor a componentes elétricos! De lo

contrario, existe riesgo de descarga elétrica.

A Advertencia

En el interior esta incorporado
equipo eléctrico y esta
estrictamente prohibido el
chorro directo del agua a alta
presion durante la limpieza.

00773407002001271

Figura 1-2 Cuidado con descarga elé&trica

1-3

3
o
>
=
@
=5
El
©
]
=
o

|9p pepLnbas
ap SauoIaNNSU|




ojusiwiusiuew

|op pepunbas

=l
(%]
@,
=
=
o
@,
o
=}
@
2
o
)

Manual de Servicio y Mantenimiento

ZOONLION l

1.2.2 Precauciones durante el mantenimiento

a) Presta atencicn para prevenir incendios
1) Limpie piezas y elementos con el detergente no inflamable;
2) El lugar de almacenamiento de combustible, aceite y grasa debe estar alejado de toda Ilama o
fuente de chispas;
3) Estaprohibido fumar;
4) Estaprohibido acercar la llama o la fuente de chispas a materiales inflamables;
5) El extintor debe estar disponible en todo momento. Debe saber céno utilizarlo;
6) Al comprobar el combustible, el aceite y el I fuido de la bater &, use |&mparas a prueba de
explosiones;
7) Mantenga alejados los materiales inflamables de chispas voladoras o metal fundido durante las
operaciones de esmerilado o soldadura.
b) La soldadura y reparacicn de cada pieza o pieza de desgaste de la plataforma elevadora solo
pueden ser realizadas por los profesionales.

Figura 1-3 Peligro de explosicn

1 Atencion

Para evitar que el &nodo y c&todo de la m&guina de soldar y la carrocer & formen un circuito que
quemen el controlador, el sensor y otros componentes el€etricos, desmonte el &nodo y el c&odo de
la bater & durante la operacid de soldadura, de lo contrario las consecuencias correrdn a cargo
del usuario.

1 Adverte
- ncia
Estaprohibido utilizar la m&guina como cable de tierra durante la soldadura.

a) Realice la comprobacicn o mantenimiento después de que baje la temperatura de la m&uina.

Durante el funcionamiento de la m&yuina, los elementos elétricos tienen una alta temperatura, que
podratener peligro de quemadura al contactar con ellos. Estos componentes incluyen motor, silenciador,
agua de refrigeracicn del motor, radiador, aceite hidraulico, reductor, dispositivo hidraulico y accesorios
hidr&licos. Deje que estos elementos o parte sean enfriados antes de la comprobacié o mantenimiento.
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A\ Peligro

2

Superficie de alta
temperatura

Por favor no tocar

00773407002001471

Figura 1-4 Prevencin de quemaduras

b) Al descargar las piezas y componentes, preste atencicn a su posicicn de montaje. Durante el
montaje, aplique los conocimientos sobre las piezas para garantizar un montaje correcto.

Estaestrictamente prohibido descomponer componentes electrénicos.

a) No deje caer herramientas o piezas en el orificio de comprobacid; cuando trabaje boca abajo a
través del orificio de comprobacidn, no permita que caigan objetos en el orificio. Los objetos que
caen pueden dafar la m&uina o causar un mal funcionamiento de la m&uina. Retire las
herramientas u objetos que hayan ca o en el orificio de inspeccidn;

b) Reemplace los componentes elétricos, neumdicos o hidralicos (vdvulas, bombas, etc.) cuando
sea necesario. Compruebe y ajuste las piezas a reemplazar de acuerdo con los datos del diagrama
esquematico de la m&ayuina.

1 Adverte
" ncia

Es obligatorio utilizar las piezas y componentes aprobados por el fabricante, especialmente las
piezas y componentes que afectan la capacidad de carga y la seguridad.

a) Solo se pueden modificar o cambiar las piezas y componentes que afectan la estabilidad, la
resistencia y el desempefd de la plataforma, tales como las piezas estructurales, de carga, elétricas
e hidrauilicas, despué de obtener la autorizacidn del fabricante. De lo contrario, se proh be realizar
cualquier transformacié o madificacién sobre la plataforma elevadora.
b) Preste atencidn al aceite a alta presidn;
El combustible a alta presicn o el aceite hidraulico pueden causar dafbs graves a la piel o los ojos. Para
evitar tal peligro, siga las siguientes instrucciones:
1) Libere la presicn interna de la tuber & antes de desmontarla;
2) Utilice gafas y guantes protectores al comprobar si hay fugas. Es posible que los ojos no vean
la fuga de aceite a alta presidn, por lo que debe usar cartones o hojas de madera como
herramientas para confirmar la fuga de aceite. Estaprohibido confirmar la fuga con las manos.
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Figura 1-5 Prevencién de quemaduras y cuidado con el aceite a alta presicn

c) Preste atencicn a la parte de alta temperatura del sistema de refrigeracicn;

Si se quita la tapa del radiador cuando la temperatura del agua de refrigeracidn del motor es muy alta, se
expulsaravapor o agua caliente, provocando quemaduras. Cuando se reduzca la temperatura del agua de
refrigeracié, manténgase alejado de la parte delantera de la tapa del radiador y afloje lentamente la tapa
para liberar la presicn del vapor antes de quitar la tapa.

d) Desmonte el cable de la bater & antes de comprobar o mantener el sistema elétrico;

La comprobaciéd o el mantenimiento del sistema eléstrico sin quitar el cable de la bater & puede
provocar un cortocircuito y dafbs en el cableado, los componentes elétricos y los componentes
electrénicos del sistema elétrico.

Antes de comenzar la comprobacicn o el mantenimiento del sistema elétrico, desmonte el cable en el
lado del terminal negativo (lado de tierra).

e) Preste atencicn al | fuido de la bater E;

El I quido de la bater & contiene &ido sulflrico diluido. Si el 1 fuido de la bater & entra en los 0jos,
provocaraceguera y, si entra en contacto con la piel, provocaraquemaduras. Al manipular las bater &s,
debe usar gafas, guantes protectores y un mono de manga larga.

Si los ojos o la piel entran en contacto con el Ifuido de la bater &, enjuague inmediatamente con
abundante agua y consulte al médico.

Figura 1-6 Preste atencién al | quido de
la bater B

f)  Use aceites y grasas designados;

Al agregar o reemplazar los aceites o grasas, deben utilizar los de grado recomendado o de mismo nivel
gue los recomendados. La mezcla de diferentes grados de aceite o grasa provocarareacciones qu micas,
las que cambiaran las caracter Bticas del aceite o grasa, y afectaran negativamente a las propiedades
mecanicas. Al utilizar una grasa de marca diferente a la utilizada en la m&yuina, elimine la grasa original
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por completo antes de agregar la grasa nueva.
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Figura 1-7 Prohibicién de la mezcla de
lubricantes
g) Sostenga el brazo de elevaciédn y la plataforma durante el mantenimiento; generalmente se proh be
realizar el mantenimiento cuando la plataforma estaen la posicicn de elevacidn; si hay requisitos
especiales, el brazo de elevacidn y la plataforma deben estar apoyados de manera confiable para
garantizar la seguridad y confiabilidad de la m&uina durante la reparacicn y el mantenimiento.
h)  Precauciones despué& del mantenimiento:

1) Despué& del mantenimiento, verifique la funcié y la accidn, para encontrar la falla de fuga de
aceite o una accicn deficiente en la etapa temprana;

2) Despué& del mantenimiento, es necesario verificar la funcidn, accié, fugas de aceite,
aflojamiento de pernos y otros problemas de las partes mantenidas de la maquinaria;

3) Restaure o reinicie el dispositivo de seguridad y vuelva a calibrar el dispositivo de seguridad

Si es necesario;

4) Retire las herramientas y equipos para el mantenimiento, as icomo las piezas y componentes
reemplazados y los objetos dispersos, y limpie el sitio;

5) Tenga en cuenta que todas las "operaciones de mantenimiento" deben incluir la verificacién
obligatoria de la acciéh mecanica normal.

1. Elimine los desechos peligrosos de acuerdo con la ley, como aceite, combustible, elemento
filtrante, bater B, aceite hidraulico, etc. La recuperacién razonable de aceite, refrigerante o
elemento filtrante usados no solo puede ahorrar recursos sino también proteger el medio
ambiente;

2. Estaprohibido verter I fuidos residuales en alcantarillado, superficie, ro, etc. El I fuido
residual de la m&quina debe descargarse en un recipiente adecuado para su tratamiento

adecuado;

3. Elimine las sustancias peligrosas de acuerdo con las leyes y reglamentos de gobernanza
ambiental; de lo contrario, las multas o sanciones se impondréan por la autoridad
componente.
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Cap fulo Il Especificaciones

2.1 Especificaciones de funcionamiento

Tabla 2-1 Especificaciones de funcionamiento

Carga de trabajo nominal 230 kg

. . . 30% (la plataforma estaen la rampa)
Pendiente m&ima de marcha (rampa positiva) B
30% (la plataforma no estéen la rampa)

Pendiente m mima de marcha (rampa lateral) 20%
Altura m&ima de la plataforma 142 m
Alcance horizontal m&imo 76 m

(Exterior) 3,15 m

Radio de giro .
(Interior) 0,71 m

Velocidad m&ima de marcha 6 km/h

Presién m&ima del sistema hidraulico 21 Mpa
Velocidad del viento m&ima 12,5M/s (viento de nivel 6)

Fuerza de trabajo m&ima 400 N

Voltaje del sistema eléetrico 12v DC

Peso del veh Eulo 6800 kg

* El veh Tulo est&en estado retra mlo

2.2 Parametros de especificacicn y rendimiento

Tabla 2-2 Especificaciones y paréametros de rendimiento

Angulo de giro de la plataforma base 360 <continuos
Giro de cola Om
TamarD de la plataforma 1,52>0,76 m
Ancho total 1,84 m
Altura retrada 1,75 m
Longitud retrama 6,6 m
Distancia entre ejes 2,05m
Distancia al suelo del chasis 200 mm
) (Estado retra@o)6 km/h
Velocidad de marcha i
(Estado de trabajo)0,5 km/h
Presién actuante en el suelo 1,25 MPa
Carga m&ima de neum&ticos 3900 kg
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2.3 Volumen
Tabla 2-3 Volumen
Tanque de aceite hidraulico 30L
2.4 Bater
m Tabla 2-4 Especificaciones de la bater m
n
©
% Voltaje nominal 12V
§, Tasa de descargade 5 h 315 Ah
(=}
2 Tasa de descarga de 10 h 353Ah
Tasa de descarga de 20 h 384 Ah

2.5 Neumé&ticos

Tabla 2-5 Especificaciones de los neum&ticos

NUmero de Carga m&ima Peso
Dimensién Tipo lonas del (neum&ticos y
. 10km/h Okm/h
neum&tico ruedas)
240/55 D17.5 Relleno de 12 2500 kg 3900 kg 80 kg
poliuretano

2.6 Velocidad funcional

Tabla 2-6 Velocidad funcional (unidad: s)

Funcidn ZA14JE-Li
Elevacidn del brazo 1 24~30s
Bajada del brazo 1 24~30s
Giro de un creculo a la izquierda y derecha de

60~70s

la plataforma base
Extensicn del brazo 1 10~15s
Retraccié del brazo 1 10~15s

Giro a la izquierda y derecha de la
10~15s
plataforma
Elevacién del plumn 25~28 s
Bajada del plummn 24~28 s
Elevacidn del brazo 2 27~33s
Bajada del brazo 2 24~30s
(Avance)6 km/h

Marcha

(Retroceso)6 km/h

(Estado de elevacicn)0,5 km/h
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2.6.1 Pasos de operacién durante la prueba de velocidad

a)

b)

c)

d)

€)

f)

9)

Elevacidn y bajada del brazo 1: El brazo de seccién 1l se retrae. Registre respectivamente el tiempo
de elevacidn y bajada;

Rotacién de la plataforma base: El brazo 1 eleva al lugar m& alta, y el brazo de seccidn Il se
retrae. Registre el tiempo de giro continuo 360<a la izquierda y a la derecha de la plataforma base;
Extensicn y retraccicn del brazo 1: El brazo eleva al lugar m& alta, y el brazo de seccicn 11 se
retrae. Registre respectivamente el tiempo de extensin y retraccicn del brazo de seccicn Il;
Elevacicn y bajada del plum n: Nivele la plataforma, gire el chasis para que el brazo 1 estéen el
central del chasis. Registre respectivamente el tiempo de elevacicn y bajada;

Giro de plataforma: Ajuste la plataforma al nivel horizontal. Ajuste la plataforma a una posicicn
I mite, registre el tiempo de girar a la otra posicicnh I iite, y gire de nuevo a la posicicn | mite
original, y registre el tiempo;

Marcha (avance/retroceso): Elija un campo liso y coloque el interruptor de velocidad en velocidad
alta. Registre respectivamente el tiempo de pasar por un tramo del0O0 m durante el
avance/retroceso;

Marcha (estado de elevacicn): Elija un campo liso y coloque el interruptor de velocidad en
velocidad baja. Registre respectivamente el tiempo de pasar por un tramo de50 m durante el
avance/retroceso.

2.6.2 Precauciones para las pruebas

a)

b)

c)
d)

El crondmetro debe basarse en el momento en que comienza la accicn real, en lugar del tiempo de
activar el interruptor o el controlador;

Al probar la velocidad, debe controlar la acciéh mediante la plataforma;

El botén de velocidad de la plataforma deberaestar en la posicién de velocidad m&ima;

La velocidad de funcionamiento puede variar dependiendo de la temperatura del aceite hidraulico y
de otros factores, y la temperatura del aceite hidraulico debe superar los 38<C en la prueba de
funcionamiento ;

Al colocar el botén de velocidad en la posicién de velocidad baja, se perdir&algunas funciones de
control de flujo.

m
n
°
@
o
=
9]
)
@)
o
>
@
7]




m
%)
°
@
o
=
o
QD
Q.
o
>
@
(%]

ZOONLION l

2.7 Requisitos de par

Manual de Servicio y Mantenimiento

Tabla 2-7 Requisitos de par

Grado de resistencia de pernos y valor de par correspondiente
Di&metro del perno Nem
Grado 8.8 Grado 10.9

M8 24,5 34,5
M10 48,3 68

M12 84,3 118
M14 135 189
M16 209 294
M18 288 405
M20 408 538
M22 555 780
M24 705 992
M27 1032 1450
M30 1400 1970

Atencidn: Cuando se requiere un mantenimiento, o cuando el sujetador estaaflojado, determine el valor

de par adecuado segUn la tabla de torques.

2.8 Lubricacicn

2.8.1 Aceite hidr&aulico

Tabla 2-8 Especificaciones del aceite hidr&ulico

Grado de viscosidad 1SO 32
Punto de fluidez C -39

Punto de inflamacién C 231
Viscosidad cinemética cSt (40 C) 33,4
hdice de viscosidad 150
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Tabla 2-9 Ajuste de presicn

\ ZOONMLION

Elevacidn y bajada del brazo 1 21MPa
Extensicn y retraccién del brazo 1 21MPa
Giro de plataforma base 12MPa
Giro del chasis 18MPa
Elevacidn y bajada del plummn 21MPa
Giro de plataforma 21MPa
Nivelacién de plataforma 17MPa
Elevacicn y bajada del brazo 2 21MPa
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Cap fulo 111 Generalidad

3.1 Preparacidn, comprobacidn y mantenimiento de la m&guina
3.1.1 Generalidad

Esta parte proporcionarala informacidn necesaria para los operadores responsables de preparar la
m&yuina y mantenerla en funcionamiento seguro. Para obtener la mayor vida Uil y garantizar un
funcionamiento seguro, se deben completar todas las comprobaciones y el mantenimiento necesarios
antes de que la m&yuina se ponga en funcionamiento.

3.1.2 Preparacid, comprobacid y mantenimiento

Se debe establecer y seguir EL plan integral de comprobacién y mantenimiento preventivo. Los
formularios posteriores registran las comprobaciones y mantenimientos regulares recomendados por
nuestra empresa. Consulte las normativas pertinentes de su pa¥, regicn o &ea local para conocer m&
requisitos sobre la plataforma elevadora. La frecuencia de comprobacién y mantenimiento se
incrementarasegn el ambiente espec Fico, el rigor y la frecuencia de uso.

3.1.3 Comprobacin previa al arranque

Antes del uso diario o reemplazo del operador, el usuario u operador debe realizar una comprobacién
previa al arranque. Para conocer los pasos detallados de comprobacicn previa al arranque, consulte el
Manual de Operacicn. Antes de realizar la comprobacicn previa al arranque, lee y comprende
completamente el Manual de Operacidn.

3.1.4 Comprobacin previa al env b y comprobacién diaria

La comprobacién previa al envD debe ser realizada por los ingenieros calificados de equipos. El
ingeniero de equipos aprobado por nuestra empresa deber&contar con calificaciones académicas y
certificados reconocidos , gran conocimiento y experiencia, y haber recibido la capacitacicn pertinente,
asicomo la capacidad y el nivel requeridos para mantener y reparar los modelos descritos en este
manual. La comprobacidn previa al envb y la comprobacién diaria se realizan de la misma manera,
pero el numero de comprobaciones es diferente. Realice la comprobacicn previa al env D antes de cada
env D para venta, alquiler o arrendamiento. Realice la comprobacién diaria cuando el dispositivo se
utiliza durante 3 meses o 150 horas (lo que ocurra primero), o estainactivo durante m& de 3 meses, 0 se
compra como equipo de segunda mano. La frecuencia de comprobacicn y se incrementarasegun el
ambiente espec Fico, el rigor y la frecuencia de uso. Consulte la Tabla de Comprobacié Previa al Env D
y Comprobacién Diaria y Tabla de Programa de Mantenimiento Preventivo para conocer los fems de
comprobaci& al realizar estas comprobaciones. Consulte el contenido del manual para conocer los
pasos de mantenimiento y reparacin.

3.1.5 Comprobacién anual

La m&uina ser&inspeccionada anualmente dentro de los 13 meses siguientes a la fecha de la dtima
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inspeccicn anual por un ingeniero de mantenimiento certificado por la féorica que haya recibido
formacicn especializada para el modelo correspondiente y haya tenido resultados calificados. Para esta
comprobacidn, consulte el Manual de Mantenimiento y las tablas de comprobacién correspondientes.

Consulte la Tabla de Comprobacién Anual y Tabla de Programa de Mantenimiento Preventivo para
conocer los fems de comprobacicn al realizar estas comprobaciones. Consulte el contenido del manual
para conocer los pasos de mantenimiento y reparacicn.

Para garantizar tener los informes sobre seguridad, nuestra empresa necesita actualizar la informacicn
de propiedad de cada m&uina. Notifique la informaci& de propiedad de la m&yuina a la empresa cada
vez de realizar la comprobacién anual de la m&uina.

3.1.6 Mantenimiento preventivo

El ingeniero de equipos debe realizar el mantenimiento preventivo en combinacidh con las
estipulaciones. Los ingenieros de equipos reconocidos por nuestra empresa deberé contar con
calificaciones académicas reconocidas, certificados, amplios conocimientos y experiencia, y haber
recibido la capacitacicn pertinente, as fcomo tener la capacidad y el nivel necesarios para mantener y
reparar los modelos de producto descritos en este manual.

Consulte el contenido de la Tabla de Programa de Mantenimiento Preventivo y el manual para conocer
los pasos de mantenimiento y reparacicn. La frecuencia de mantenimiento y reparacin se incrementara
segtn el ambiente espec Fico, el rigor y la frecuencia de uso.
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Tabla 3-1 Inspeccién y mantenimiento

Cualificacicn
. . Responsable )
Tipo Frecuencia o de Referencia
principal L
mantenimiento
o . . Operador y
Antes del Antes del uso diario o antes de Usuario u Usuario u
manual de
arranque cada reemplazo de operador operador operador .
seguridad
o Manual de
Propietario de o
_ . . Mantenimiento
Antes del Antes de cada env D para venta, la m&yuina, Ingeniero
_ . . co - y tablas de
envb alquiler o arrendamiento. distribuidor o calificado L
. comprobacicn
usuario
adecuadas
Cuando el dispositivo se utiliza
o Manual de
durante 3 meses 0 150 horas (lo | Propietario de o
. o . Mantenimiento
o gue ocurra primero); cuando la m&ayuina, Ingeniero
Diaria . . B o o y tablas de
estainactivo durante m& de 3 | distribuidor o calificado L
. comprobacicn
meses; 0 cuando se compra usuario
] adecuadas
como equipo de segunda mano.
) o . Manual de
Se implementa anualmente y el | Propietario de Ingeniero de

Comprobacicn

intervalo con la Utima fecha de

la m&uina,

mantenimiento

Mantenimiento
y las tablas de

anual comprobaci& no debe ser distribuidor o | certificado de L
. ) . comprobacicn
superior a 13 meses. usuario fdorica
adecuadas
) ) ) Propietario de
o Siga el intervalo de tiempo o .
Mantenimiento . la m&auina, Ingeniero Manual de
) especificado en el Manual de o - o

preventivo distribuidor o calificado Mantenimiento

Mantenimiento.

usuario

3.2 Gu B de mantenimiento

3.2.1 Generalidad

Las siguientes se utiliza para ayudarle a utilizar y aplicar los pasos de reparacich y mantenimiento

incluidos en este manual.

3.2.2 Normas de seguridad y operacian

Al realizar el mantenimiento del equipo, primero se debe considerar su seguridad y la de los dem&s.

Siempre preste atencicn al peso. No intente mover las partes pesadas sin ayuda de equipos mecanicos.

Se prohbe estacionar los objetos pesados en un lugar inestable. Al elevar una parte del equipo,

asegUrese de tener suficiente soporte.
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3.2.3 Limpieza

a) Lo m& importante para prolongar la vida (il de la m&uina es evitar que la suciedad o las
impurezas entren en las partes clave de la m&uina. Esta m&uina ha tomado precauciones para
evitar tales infracciones. La placa protectora, la cubierta exterior, el sello y el filtro se utilizan para
mantener limpio el aceite. Sin embargo, con el fin de garantizar el funcionamiento normal de las
medidas de proteccin, se debe realizar el mantenimiento de acuerdo con el horario programado;

b) Cuando se desconecte el conducto de aceite, limpie la zona adyacente, as icomo las aberturas y las
juntas. Una vez que se desconecta una tuber® o un componente, cubra todas las aberturas
inmediatamente para evitar la entrada de objetos extrafos;

c) Durante la reparacicn o el mantenimiento, limpie y compruebe todas las piezas, y asegUrese de que
todos los accesos y aberturas sean desbloqueados. Cubra todas las piezas y partes, para mantener
su limpieza. AsegUrese de que todas las piezas y partes sean limpias antes de su montaje. Antes de
utilizar la pieza nueva, almacénela en el recipiente.

3.2.4 Desmontaje y montaje de componentes

a) Si necesita asistencia mecanica, utilice dispositivos de elevacié ajustables tanto como sea posible.
Todos los dispositivos de elevaciécn (cadenas, eslingas, etc.) deben estar paralelas entre sy, en la
medida de lo posible, perpendiculares a la parte superior de la pieza que se eleva;

b) Si necesita desmontar un componente en una esquina, recuerde que cuando el dgulo entre la
estructura de soporte y el componente sea menor a 90 grados, la capacidad de carga del perno con
agujero o soporte similar se reducirg

c) Sies difTil de desmontar una parte, compruebe si se han desmontado todas las tuercas, pernos,
cables de acero, soportes y cableado, y compruebe si las piezas vecinas estan obstruyendo el
desmontaje.

3.2.5 Desmontaje y re-montar de componentes

Al desmontar o re-montar un componente, complete los pasos en orden. Si el desmontaje 0 montaje de
una pieza no se ha completado, no inicie la operacicn de otra pieza. Revise su trabajo en todo momento
para asegurarse de que no haya omisiones. No realice ajuste sin aprobacicn (excepto los ajustes
recomendados).

3.2.6 Piezas prensadas

Al ensamblar las piezas prensadas, lubrique la superficie de contacto con el compuesto de tipo
antiagarrotamiento o a base de disulfuro de molibdeno.

3.2.7 Cojinete

a) Despué de desmontar el cojinete, ctbralo para evitar que se manche con suciedad o abrasivos.
Limpie el cojinete con el agente de limpieza no inflamable y dejar que se seque por goteo. Se
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puede utilizar el aire comprimido, pero no debe girar el cojinete;

b) Si el anillo de asiento y la bola (o rodillo) de acero del cojinete estén abollados, rayados o
guemados, deseche el cojinete;

¢) Si el cojinete atn puede repararse, cubra el cojinete con una capa de aceite y luego, envuelva con
papel limpio (o papel encerado). Antes prepararse para el montaje, no abra el embalaje de los
cojinetes reutilizables o cojinetes nuevos;

d) Antes del montaje, lubrique el cojinete nuevo o el cojinete reutilizado. Al presionar el cojinete en la
jaula o en el orificio interior, aplique presicn en el anillo de asiento exterior del cojinete. Si se
requiere montar el cojinete en el eje, aplique la presicn en el anillo de asiento interior.

3.2.8 Arandela

Compruebe si el orificio de la arandela puede alinearse con la abertura del accesorio. Si necesita hacer

la arandela a mano, utilice el material de arandela o materiales de stock de equivalente material y grosor.

AsegUrese de abrir el orificio en la posicicn correcta; de lo contrario, es posible que la arandela no esté
sellada, lo que podr & dafar gravemente el sistema.

3.2.9 Uso de pernos y aplicacicn de par

a) Utilice los pernos de longitud adecuada. Si el perno es demasiado largo, el perno ya tocarael fondo
antes de que la cabeza del perno se apriete a la parte correspondiente. Si el perno es demasiado
corto, no habrasuficiente parte roscada para morder y fijar la pieza. Al reemplazar los pernos, solo
se pueden usar los pernos de misma especificacicn o equivalentes que los pernos originales;

b) Adem& de los requisitos de par especificados en el manual, se deben usar los valores de par
esténdares en los pernos, pernos de doble cabeza y tuercas de acero tratados té&micamente de
acuerdo con las pr&ticas recomendadas de féorica (consulte la tabla de par en el Cap fulo 2).

3.2.10 Tuber ms hidraulicas y cableado ele&strica

Al desenchufar o retirar la tuber & hidraulica y el cableado el€éetrico desde el equipo, marque claramente
en la tuber & hidrdulica, el cableado elétrico y sus puertos. Esto asegurar&un re-montaje correcto.
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3.2.11 Sistema hidréulico

a) Mantenga un sistema hidraulico limpio. Si hay sefales de partEulas de metal o caucho en el
sistema hidraulico, drene y lave todo el sistema inmediatamente;

b) Desmonte o vuelva a montar las piezas en una superficie de operacidn limpia. Limpie todas las
piezas metdicas con el agente de limpieza no inflamable. Lubrique los componentes segtn
necesidad, lo que facilita el montaje.

3.1.12 Lubricacién

Lubrique los componentes relevantes en el intervalo de tiempo especificado con el lubricante de
cantidad, tipo y grado recomendados en este manual. Si no hay un lubricante recomendado, consulte al
proveedor local para obtener los lubricantes equivalentes que cumplan o superen las especificaciones
enumeradas.

3.2.13 Batern

Limpie la bater & con el cepillo no metdico y la solucicn acuosa de bicarbonato de sodio. Luego,
enjuague con agua limpia. Despué& de limpiar, una vez que la bater & estécompletamente seca, cubra
los terminales de la bater & con el compuesto anticorrosivo.

3.2.13.1 Comprobacié de la bater B

Compruebe el aspecto de la bater &. La parte superior de la bater & y las conexiones de los terminales
deben estar limpias y secas, sin polvo ni corrosién. Vése el apartado 3.2.13.3, "Limpieza".

Si hay | fuido en la parte superior de una bater & hUmeda / inundada de ciclo profundo, puede significar

que la bater & se ha llenado con demasiada agua o se ha sobrecargado. Consulte el apartado 3.2.13.2,

"Adicidn de agua", para conocer el procedimiento adecuado para afadir agua. Si hay I fuido en la parte

superior de una bater® AGM o de gel de ciclo profundo, puede significar que la bater® esta
sobrecargada y el rendimiento y la vida Ctil pueden reducirse.

Compruebe los cables y las conexiones de la bater B. Reemplace los cables dafados. Apriete las

conexiones sueltas.
3.2.13.2 Adicidn de agua de la bater & (solo apto para bater &s inundadas/hUmedas de ciclo profundo)

Nunca agregue agua a las bater s AGM o de gel de ciclo profundo porque no perderan agua durante el
uso. Las bater &s hUmedas / inundadas de ciclo profundo requieren una adicidn de agua regular. La
frecuencia de adicicn de agua depende de la aplicacicnh de la bater® y de la temperatura de
funcionamiento. Por favor, compruebe una bater® nueva cada pocas semanas para determinar la
frecuencia de adicidn de agua para su aplicacicn. Generalmente, cuanto m& tiempo se utilice la bater &,
m& frecuentemente se agrega el agua.

1) Por favor, cargue completamente la bater & antes de afadir agua. Si las placas de polos estan
expuestas, solo afada agua a la bater & descargada o parcialmente cargada. En este caso,afada sdo
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el agua suficiente para sumergir la placa de polo, luego cargue la bater & y continCe con el siguiente
procedimiento de adicicn de agua.

2) Retire el tapd&n de llenado y coldguelo la boca abajo para evitar que entre polvo en la parte inferior
del tapén de llenado. Para las baterias Plus Series ™, simplemente abra el tap&n de llenado
abatible. Compruebe el nivel de electrolito.

3) Si el nivel del electrolito es mucho m& alto que el de la placa del polo, significa que no se necesita
m& agua.

4) Si el nivel del electrolito no estatodav & por encima de la placa del polo, afada agua destilada o
desionizada. Para bater ®s esténdar, agregue agua al

5) 1/8 de pulgada (3 mm) por debajo del borde inferior del orificio del I quido (es la tapa de pl&tico
dentro del orificio de llenado), para las bater Bs Plus Series™, agregue agua hasta el indicador de
nivel m& alto (MAX).

6 Después de aradir agua, vuelva a poner el tapén de llenado en la bater &.
3.2.13.3 Limpieza de bater B

Limpie regularmente la bater & y proteja los terminales y los conectores de la corrosién. La corrosién de
los terminales puede afectar negativamente al rendimiento de la bater & y puede suponer una amenaza
para la seguridad.

Compruebe si todos los tapones de Ilenado estan bien fijados a la bater &.

Limpie la parte superior de la bater &, los terminales y las conexiones con un pafd o un cepillo y una
mezcla de bicarbonato sd@lico y agua (una taza de bicarbonato s&lico afadida a un galén de agua).

No permita que la solucicn limpiadora entre en la bater &. Lave con agua y saque con un paf limpio.
Apligue una fina capa de spray protector de terminales (comprado en el distribuidor local de bater &s).
Mantenga la zona alrededor de la bater & limpia y seca.

3.1.14 Lubricacidn y conservaciin

Consulte la "Tabla de lubricacicn" del cap fulo Il para conocer las piezas y componentes que requieren
lubricacié y mantenimiento .

3.3 Lubricacicn e informacidn

3.3.1 Sistema hidréulico

a) Los contaminantes son el factor principal que dafa el sistema hidraulico. Los contaminantes
pueden invadir mediante varios mé&odos, tales como el uso inadecuado de aceite hidraulico, la
entrada de humedad, grasa lubricante, virutas de metal, elementos de sellado, arena y otros en el
sistema durante el mantenimiento, o la cavitacich de la bomba hidraulica producida por el
precalentamiento insuficiente del sistema o la fuga del tubo de entrada de agua de la bomba
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hidraulica.

b) Los esténdares de tolerancia de disef y fabricacicn de las partes de trabajo de los componentes
son muy estrictos, por lo tanto, aunque una pequefr® cantidad de suciedad o materias extrafas
ingresa al sistema, puede causar desgaste o0 dafbs de los componentes, y resultando en fallas de
funcionamiento. Tome precauciones para mantener limpio el aceite hidraulico, incluido el aceite de
repuesto almacenado. De acuerdo con el intervalo de tiempo especificado en la Tabla de Presiécn
Hidraulica en el Cap iulo 11, realice la comprobacién y limpieza del filtro del sistema hidraulico, o
reémplacelo en caso necesario. Compruebe en cualquier momento si hay part tulas metdicas en el
filtro;

¢) La turbidez del aceite hidraulico indica que el contenido de agua es demasiado alto, lo que puede
promover el crecimiento de materia organica y provocar oxidacicn o corrosicn. Si se ocurre tal
situaci@, evacte y enjuague el sistema, y vuelva a rellenar el aceite hidraulico limpio;

d) Otros aceites hidraulicos pueden no contener aditivos espec ficos o tener viscosidades diferentes,
por lo tanto, no mezcle los productos de diferentes marcas o tipos. Se recomienda utilizar el aceite
mineral de alta calidad con una viscosidad adecuada al entorno operativo de la m&yuina.

Cuando la m&uina sale de fdorica, la limpieza del aceite hidraulico es NAS9 (1SO4406 18/15) vy el
funcionamiento normal de la m&uina requiere que la limpieza del aceite hidrailico no sea inferior a
NAS10 (1SO4406 19/16). Recomendamos que el aceite hidraulico se compruebe cada 6 meses. Cuando
expira el intervalo de reemplazo del aceite, debe tomar al menos una muestra del aceite. ES mejor tomar
varias muestras. La muestra de aceite se puede enviar al fabricante del aceite hidraulico o a una
organizacién de pruebas calificada independiente para su andisis para determinar si todav R esta
disponible.

Atencidn: Debido al desgaste de las piezas de malla, es posible que el aceite hidraulico o el filtro de
la m&guina nueva tenga part €ulas metdicas.

3.3.2 Aceite hidréulico

Con respecto al tipo y modelo del aceite hidr&ulico, consulte la Tabla 3-2 Parémetros té&nicos del aceite
hidraulico (la Tabla 3-2 no se utiliza para especificar el tipo y los paranetros del aceite hidralico).
Seleccione el aceite hidraulico de marco y parametros adecuados segtn el entorno de uso espec fico del
equipo. Para entornos especiales o usuarios con requisitos especiales, pdigase en contacto con
ZOOMLION o con el fabricante del aceite hidraulico.

Atencidn: No mezcle los aceites de diferentes marcas o tipos. La mezcla de aditivos en diferentes
aceites causaraefectos negativos. Si es inevitable mezclar el aceite hidraulico, se debe obtener el
permiso del fabricante del aceite hidraulico. Nuestro servicio posventa no cubre las fallas
provocadas por la mezcla de aceite.
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Tabla 3-2 Paré&metros té&nicos del aceite hidréulico

Mobil SHC Aceite
Aware H 32 . . . Kunlun hidraulico
) MobilMobil|Mobil .
(Aceite Caltex|Caltex| 10 Aceite |Great|Great no
B . DTE | DTE | DTE . )
Parametros | hidr&ulico 1 0 o Rando|Randolhidr&ulico| Wall | Wall |inflamable
t&nicos respetuoso MV | MV de L-HV|L-HV/| de tipo de
Excel | Excel | Excel L
con el 22 32 | aviacin | 32 | 46 |grasa 4632
) 22 32 46
medio (suelo) Great
ambiente) Wall
Grado de
) . 32 22 32 46 22 32 10 32 46 32
viscosidad 1SO
Punto de
) -30 54 | 54 | 45 | -36 -36 -50 -39 | -37 -20
fluidez C
270
Punto de
. . 185 224 | 250 | 232 | 190 | 210 92 231 | 240
inflamacicn °C
Viscosidad
cinemé&tica cSt 32 22,4 | 32,7 | 45,6 | 22,5 | 33,5 [10 (50°C )| 33,4 | 48,7 | 28,8-35,2
(40 C)
hdice de
] . 140 164 | 164 | 164 | 155 | 155 150 150 | 150 180
viscosidad

Utilice el aceite hidraulico correctamente, preste atencié a los | mites de viscosidad y de temperatura
del aceite correspondiente. En condiciones normales de trabajo, la temperatura recomendada del aceite
debe controlarse entre 30 ©C y 60 ©C, y la temperatura m&ima no debe exceder los 90 <C. La
temperatura del aceite afectarala viscosidad y el espesor de la pel €ula del aceite. La alta temperatura
del aceite reducirael efecto de lubricacidn y la vida (il de los componentes. La temperatura alta
también reducirala vida Ctil del sello de aceite y otros componentes de goma, a la vez el aceite se
evaporaray oxidara

Cuando la m&uina salga de la féorica, se agrega el aceite hidraulico de modelo correspondiente de
acuerdo con los requisitos del cliente. Cuando la temperatura del entorno de trabajo de la m&uina esta
fuera del rango de trabajo del aceite hidrailico, reemplace con otros tipos de aceite hidr&lico
adecuados a tiempo segUn la situacicn real. En consideracidn de la seguridad de las piezas del equipo y
la eficiencia del trabajo, se recomienda que la temperatura de arranque del equipo sea superior a la
temperatura seleccionada del punto de fluidez del aceite hidr&ulico en m& de 25 <C.

3.3.3 Reemplazo del aceite hidr&ulico

El aceite hidraulico de buena calidad es esencial para el rendimiento y la vida il de la m&yuina. El
aceite hidraulico sucio podraafectar el rendimiento de la m&juina, y su uso continuo podracausar el
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darfo de las piezas. Esta operacicn debe realizarse con mayor frecuencia en malas condiciones de

trabajo.

a)

b)

d)

f)

Utilice el cater del ciglefal o aceite hidra&lico recomendado, y reemplace regularmente el aceite
hidraulico. Reemplace el elemento filtrante despué de la primera funcionamiento de 50 horas, y a
partir de entonces, reemplace a cada 1000 horas. Si el aceite hidr&lico no se ha reemplazado
durante dos arps, debe comprobarlo cada trimestre. El aceite hidr&ulico debe reemplazarse si no
resulta calificado en la comprobacicn. En caso de requerir el reemplazo de aceite hidraulico, utilice
el aceite hidraulico que cumpla o supere las especificaciones descritas en este manual. Si no se
puede obtener el mismo tipo de producto del aceite hidr&ulico suministrado, consulte al proveedor
local sobre cémo elegir un producto equivalente adecuado. No mezcle el petrdeo con el aceite
sintéico. Recomendamos los siguientes intervalos de reemplazo del aceite hidraulico para la
ma&yuina:

El primer reemplazo: 500 horas después de la puesta en servicio;

El segundo y los siguientes: un reemplazo para cada 2000 h de funcionamiento o dos aFps.

Los valores recomendados anteriormente son adecuados para la mayor & de las aplicaciones. La
temperatura alta, la presicn alta y las malas condiciones de trabajo aceleraran la falla del aceite, por
lo que el aceite hidraulico debe reemplazarse antes. Si el sistema tiene una carga pequer®, se puede
prolongar el tiempo de cambio de aceite;

Tome las medidas necesarias para garantizar el aceite hidrailico limpio. Si se requiere verter el
aceite hidraulico del recipiente original en otro recipiente, asegUrese de eliminar todos los posibles
contaminantes en el recipiente utilizado. Despué& de reemplazar el aceite hidraulico del sistema
hidraulico, limpie el elemento de malla del filtro y reemplace el elemento filtrante de cartucho del
filtro;

Después de apagar el equipo, las buenas medidas de mantenimiento preventivo consiste en la
comprobacién exhaustiva de todos los componentes hidrailicos, tuber ®s, conectores, etc., y la
comprobacié funcional de cada sistema antes de reutilizar la m&yuina.

3.3.4 Especificacidn de lubricacidn

El lubricante especial recomendado por el fabricante del componente siempre es la mejor opcid. Sin

embargo, las grasas multifuncionales suelen tener caracter ticas que cumplen los requisitos de varias

grasas de funcicn (nica. Si tiene alguna pregunta sobre el uso de grasa en los productos de

mantenimiento de repuesto, consulte a su proveedor local. Para las instrucciones de la abreviatura de los

nombre de lubricantes, consulte la «Tabla de Lubricacicn>>en el Cap fulo Il.

3.4 Prueba de deriva del cilindro

Mida la deriva m&ima aceptable del cilindro con los siguientes méodos.

3.4.1 Deriva de plataforma
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Mida la deriva desde la plataforma al suelo. Eleve un poco el brazo inferior (si equiparse), extienda el
brazo superior baja la carga nominal de la plataforma y el estado de alimentacié apagada.

La deriva m&ima aceptable en 10 minutos es 2 pulgadas (5 centietros). Si la m&juina no ha pasado
esta prueba, realice las siguientes operaciones.

3.4.2 Deriva del cilindro

Tabla 3 -2 Deriva del cilindro

Diametro del cilindro Valor de deriva m&ima aceptable en 10 minutos
Pulgada Mil mmetro Pulgada Mil mmetro

3 76,2 0,026 0,66

35 89 0,019 0,48
4 101,6 0,015 0,38 o
5 127 0,009 0,22 %
6 152,4 0,006 0,15 =
7 177,8 0,005 0,13 8
8 203,2 0,0038 0,10
9 228,6 0,0030 0,08

a) Utilice un indicador de cuadrante calibrado para medir la deriva en la varilla del pistén del cilindro.
El aceite en el cilindro debe estar a temperatura ambiente y su temperatura es estable.

b) El cilindro de aceite debe tener una carga normal, que es la carga normal proveniente de la
plataforma.

c) Si el cilindro pasa esta prueba, es aceptable.

Atencicn: Esta informacicn se basa en la fuga del cilindro de 6 gotas por minuto.

3.5 Gu B de mantenimiento de clavijas y cojinetes

3.5.1 Cojinete de fibra

a) En caso de tener una de las siguientes situaciones, desmonte y compruebe el pasador de conexién:
1) El conector estademasiado inclinado;
2) El conector da ruido durante el funcionamiento.
b) En caso de tener una de las siguientes situaciones, reemplace el cojinete de fibra:
1) Lafibraen la superficie de casquillo estadesgastada o separada;
2) El soporte del casquillo de cojinete estaroto o dafado;
3) El cojinete ha movido o rotado en el asiento de cojinete;
4) Los desechos estan incrustados en la superficie del casquillo.
¢) En caso de tener una de las siguientes situaciones, reemplace el pasador (limpie correctamente el
pasador antes de la comprobacién):
1) Se descubre desgaste en el cojinete;
2) Hay descamacicn, peladura, rayas o rozaduras en la superficie de la clavija;
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3) Laclavijaen el &ea del cojinete estaoxidada.
d) Remonte el pasador de conexicn con el cojinete de fibra.

1) Elimine la suciedad y los escombros en el asiento del cojinete. No debe tener objetos extrafps
en el cojinete y el asiento del cojinete;

1) Los cojinetes y las clavijas deben limpiarse con detergente para eliminar todas las grasas y
aceites lubricantes. El cojinete de fibra no requiere la lubricacidn;

2) Compruebe las clavijas durante el proceso de montaje y funcionamiento, para garantizar que
no hay rebabas, muescas o rozaduras que dafran el cojinete.

3.6 Soldadura en el equipo

Atencicn: Esta instruccicn es aplicable a la reparacicn o ajuste de la m&juina, asicomo a la soldadura
de estructuras o componentes externos en la m&uina.

3.6.1 Realizar las siguientes operaciones al soldar en el equipo

a) Desconecte la bater B;
b) Desconecte el conector del pasador de torque (al equipar);
¢) Solo realice la puesta a tierra de la estructura que se va a soldar.

3.6.2 No realizar las siguientes operaciones al soldar en el equipo

a) Puesta a tierra de la carcasa, y soldadura en cualquier &ea fuera del chasis;

b) Puesta a tierra de la plataforma base, y soldadura en cualquier &ea fuera de la plataforma base;

c) Puesta a tierra de la plataforma/soporte, y soldadura en cualquier &ea fuera de la
plataforma/soporte;

d) Puesta a tierra de la seccicn espec fica del brazo, y soldadura en cualquier &ea fuera de esta
seccidn espec Fica del brazo;

e) Colocacicn de clavijas, almohadillas de desgaste, cables de acero, cojinetes, engranajes, sellos,
vAvulas, cableado elétrico o tuber &s de aceite entre la ubicacicn de la puesta a tierra y el &ea de
soldadura.

1 Atencion

El incumplimiento de estos requisitos puede provocar dafbs en los componentes (por ejemplo,

mddulos electréicos, rodamientos giratorios, anillos colectores, etc.).

3-12



Manual de Servicio y Mantenimiento

Tabla 3-4 Programa de comprobacidny mantenimiento preventivo

\ ZOONLION

Area

Intervalo de tiempo

Antes del
arranque

Semanal

Mensual

Antes del
envb o
cadadm

Anual

Cada 2

Conjunto de brazo

9

Piezas de soldadura de
brazo

1,2,4

1,2,4

Dispositivos de soporte
del tubo de aceite
/cable de acero

1,29,12

1,2,9,12

Pasadores de ejes y
limitadores de
pasadores de clavijas

1,2

1,2

@)
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Poleas y pasadores de
ejes de las poleas

1,2

1,2

Cojinetes

1,2

1,2

Almohadillas de
desgaste

1,2

1,2

Carcasa o cubierta
protectora

1,2

1,2

Sistema de cadena de
arrastre o cable de
acero

1,23

1,2,3

Conjunto de
plataforma

Plataforma

1,2

1,2

Barandillas

1,2

1,2

Puerta

15

Piso

1,2

1,2

Motor giratorio

9,5

15

Puntos de fijacicn del
cinturén de seguridad

1,2,10

1,2,10

Conjunto de
plataforma base

Cojinetes giratorios o
engranajes helicoidales

1,2,14

1,2,3,13,14

Conectores giratorios
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Tabla 3-4 Programa de comprobacicn y mantenimiento preventivo(Continuado)
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Intervalo de tiempo

Area

Antes del
arranque

Semanal

Mensual

Antes del
envb o
cadadm

Anual

Cada 2

del centro hidréulico

Sistema de
accionamiento para el
giro de la plataforma
base

Pasadores de la
plataforma base

1,2,5

1,2,5

Cubierta, soporte de
cubierta, pasador de
cubierta

1,2,5

Conjunto de chasis

Neum&ico

16,17

16,17,18

16,17,18

Tuercas/pernos de
ruedas

15

15

15

Cojinetes de ruedas

14,24

Ejes de equilibrio/
sistema de cilindro
blogueado

58

Estabilizadores o
sistema de ejes
extensibles del veh tulo

58

5,8

Componentes de giro

Motor de
accionamiento

Cubo de torque

11

11

Funcid/Control

Control de plataforma

Control en suelo

Bloqueo de control de
funcidn, dispositivo de
proteccicn o dispositivo

15

de freno

15
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Tabla 3-4 Programa de comprobacicn y mantenimiento preventivo(Continuado)

\ ZOONLION

Area

Intervalo de tiempo

Antes del
arranque

Semanal

Mensual

Antes del
envb o
cadadm

Anual

Cada 2

Interruptor de pie

15

5

Interruptor de parada
de emergencia (en
suelo y plataforma)

Limitacidn de
funciones o sistema de
interruptores de corte

Luz indicadora de
carga

@)
@
3
()
=
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Freno de
accionamiento

Freno de giro

Sistema de
sincronizacién/secuncia
del brazo

Bajada manual

Sistema de potencia

Bater

7,11

Cargador de bater &

Tanque de
combustible, tapa 'y
orificios de ventilacicn

11,9

15

15

Sistema
hidré&ulico/el&trico

Bomba hidré&ulica

19

1,29

Cilindro hidré&ulico

1,9,7

1,29

1,2,9
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Tabla 3-4 Programa de comprobacicn y mantenimiento preventivo(Continuado)
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Area

Intervalo de tiempo

Antes del
arranque

Semanal

Mensual

Antes del
envb o
cadadm

Anual

Cada 2

Pasadores de conexin
y limitadores de
clavijas del cilindro

19

1,2

1,2

Tubos de aceite
hidr&ulico y otros
repuestos hidraulicos

1,9

12

1,2,9,12

1,2,9,12

Tanque de aceite
hidraulico, tapay
orificios de ventilacicn

11

19

15

15

24

Filtro de aceite
hidréulico

1,9

Aceite hidréulico

11

7,11

7,11

Conexicn el&trica

20

20

Instrumentos,
medidores,
interruptores, luces,
altavoces

5,23

Generalidad

Operador y Manual de
Seguridad en la caja de
almacenamiento

21

21

21

Equipar con el
manual/gu B ANSI y
EMI

21

La sefal de carga es
completa, firme y clara

21

21

21

Todas las
sefales/letreros son
completos, firmes y

claros

21

21

21
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Tabla 3-4 Programa de comprobacicn y mantenimiento preventivo(Continuado)

\ ZOONLION

Intervalo de tiempo

Area Antes del Antes del Cada 2
Semanal | Mensual envbo Anual _
arranque cadad s aros
Realizar la
comprobacidn en 21
rotonda
Comprobacicn anual .
vencida
Sin cambios 0 aumento
no aprobados 21 21 o
Consolidacian de todas 21 21 %
las publicaciones de %
o
seguridad relevantes
Estado y soldadura de 2,4 2,4
estructuras generales
Todos los sujetadores, 1,2 1,2
clavijas, cubiertas
protectoras y carcasa
Especificaciones de 22 22
grasa lubricante y
lubricacicn
Pruebas de funciones 21 21 21,22
de todos los sistemas
Pintura y apariencia 7 7
Fecha de inspeccicn de 22
impresién en el marco
Notificacidn de la 22

propiedad de Zoomlion

Notas a pie de la p&gina:

1. Antes del uso diario 0 antes de cada reemplazo de operador

2. Antes de cada venta, arrendamiento o env D

3. Cuando el dispositivo se utiliza durante 3 meses 0 150 horas, estainactivo durante m& de 3 meses, 0

se compra como equipo de segunda mano

4. Se implementa anualmente y el intervalo con la Utima fecha de comprobacicn no debe ser superior a
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13 meses

Cdligos de rendimiento:

1 - Confirmar si el montaje es correcto y firme

2 - Comprobar visualmente si hay dafps, grietas, deformaciones o desgastes excesivos
3 - Comprobar si el ajuste es correcto

4 - Comprobar si hay las soldaduras agrietadas o dafadas
5 - Operacicn correcta

6 - Volver a la posicién neutra o <OFF>>al liberar

7 - Ser limpio

8 - Funcicn de enclavamiento

9 - Compraobar si hay fuga

10 - Las sefales son completas, firmes y claras

11- Comprobar el nivel de | fuido

12 - Comprobar el desgaste y la | mea correcta

13 - Comprobar la tolerancia

14 - Lubricar correctamente

15 - Apretar a la especificacicn de par adecuada

16 - Sin ranuras, desgaste excesivo 0 cuerda desnuda
17 - Inflar correctamente y montar en la llanta

18 - Partes debidamente autorizadas

19 - Cargar completamente

20 - Conectores sin aflojamiento, corrosién o desgaste
21 - Confirmacicn

22 - Realizar la comprobacié& de rendimiento

23 - Sellar correctamente

24 - Drenar, limpiar y agregar otra vez
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Cap fulo 1V Chasis y plataforma base

4.1 Neum@&icos y ruedas

La rueda estacompuesta por el neumaico y la llanta. Sus funciones son: Soportar el peso del veh Eulo;
asegurar una buena adherencia a la superficie de la carretera, transferir el par de conduccid y el par de
frenado; determinar la direccicn del veh Eulo, aliviar el impacto del veh Tulo en caminos irregulares y
atenuar la vibracicn resultante.

Neuméico

Llanta

Figura 4-1 Composicién de rueda

4.1.1 Inflado de neumé&ticos

Para garantizar la seguridad y el funcionamiento normal del vehtEulo, la presiéh de aire de los
neum&ticos debe ser la misma que la presicn de aire marcada en el costado o en la etiqueta de llanta de
los productos de Zoomlion Aerial Work Machinery Company.

4.1.2 Dafp de neumé&ticos

Para los neumdicos inflados, nuestra empresa recomienda: Cuando se descubre alguna incisicn,
rajadura o grieta en el flanco o la banda de rodadura del neumd&ico, se deben tomar las medidas
correspondientes de inmediato para dejar de usar el producto. Al mismo tiempo, prepare para
reemplazar el neumdico o el conjunto de neumédico. Para los neum&icos de espuma de poliuretano,
nuestra empresa recomienda: Cuando se encuentre alguna de las siguientes situaciones, tome las
medidas correspondientes de inmediato para dejar de usar nuestros productos y, al mismo tiempo,
prepare para reemplazar el neumaico o el conjunto de neum&ico.

4-1
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a) En lacarcasa hay cortes lisos y uniformes con una longitud total de m& de 3 pulgadas (7,5 cm);

b) En la carcasa hay grietas (bordes irregulares) que exceden 1 pulgada (2,5 cm) en cualquier
direccidn;

c) Tiene perforaciones con didnetro m& de 1 pulgada;

d) Hay algtn daf en la carcasa en el talén del neumaico. Si el neum&ico estadarado, pero atn se
encuentra dentro del esténdar mencionado anteriormente, compruebe diariamente el neumé&tico
para asegurarse de que el dafb no exceda el estandar permitido.

4.1.3 Reemplazo de los neuméticos

Nuestra empresa recomienda reemplazar con el neumdico de mismo tamaf, grado y marca que los
neumdicos originales de la m&uina. Consulte el manual de piezas de nuestra empresa para conocer el
nimero de pieza del neumdico certificado de un modelo de m&uina espec fico. Si no utiliza los
neuma&icos de repuesto certificados por nuestra empresa, los neum&icos reemplazados deben tener las
siguientes caracter Fticas:

a) El nivel/carga nominal y tamaf son iguales o mejores que los neumé&ticos originales;

b) El ancho de la banda de rodadura es igual o mejor que los neuméiicos originales;

c) El diénetro, ancho y tamafp de compensacicn del neumdico son equivalentes a los de los
neumd&icos originales.

No se permite reemplazar el neum&ico de relleno de espuma o relleno sdido con el neumédico inflado
sin la aprobaci& especial de nuestra empresa. Al seleccionar y montar los neuméticos de reemplazo,
asegUrese de que todos los neumdicos estén inflados a la presién recomendada por nuestra empresa.
Debido a la diferencia de tamafd entre diferentes marcas de neumaicos, utilice los dos neum&icos de
misma marca en el mismo gje.

4.1.4 Reemplazo de ruedas

Las Ilantas montados en cada modelo de producto estén estrictamente disefadas de acuerdo con los
requisitos de distancia entre ruedas, presich de neumdicos, capacidad de carga y otros requisitos de
estabilidad. Los cambios no autorizados en las dimensiones, como la anchura de la llanta, el
desplazamiento de la llanta y el di&netro, sin el asesoramiento por escrito de la fébrica, pueden dar
lugar a las condiciones inestables y peligrosas.

4.1.5 Montaje de las ruedas
" ncia
Es extremadamente importante utilizar y mantener el torque de montaje de rueda adecuado.

Las tuercas de fijacicn de las ruedas deben instalarse y mantenerse con el par adecuado para evitar que
las ruedas se aflojen, que se dafen los pernos de doble cabeza y que la rueda se desprenda del eje.
AsegUrese de utilizar solo tuercas que coincidan con el &gulo del cono de la rueda. Apriete las tuercas a
un torque adecuado, evitando el aflojamiento de rueda. Apriete los sujetadores con la llave
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dinamomérica. Si no dispone de una llave dinamomérica, utilice una llave de tubo para apretar los
sujetadores y, a continuacid, pida inmediatamente a una estacicn de servicio o un distribuidor que
apriete la tuerca al par correcto. El apriete excesivo podracausar la ruptura del perno de doble cabeza o
la deformacién permanente del orificio del perno de doble cabeza en la rueda. Los pasos correctos de

sujetar la rueda son:

a) Cologue manualmente todas las tuercas, evitando que las roscas se estropeen. No aplique el aceite
lubricante en roscas o tuercas;
b) Apriete las tuercas con la siguiente secuencia:

Figura 4-2 Secuencia de apriete de las tuercas de sujecidn de la rueda
c) El apriete de las tuercas debe realizarse por pasos. Consulte la tabla de torque de las ruedas y
apriete las tuercas con la secuencia recomendada;

Tabla 4-1 Tabla de pares de las ruedas

Secuancia de aplicacién de torque

Paso 1 Paso 2 Paso 3

75 Nm 150 Nm 300 Nm

d) Apriete las tuercas de sujecicn después de 50 horas de funcionamiento por primera vez o cada vez
que se desmonta el veh Eulo. Compruebe el torque a cada 3 meses 0 150 horas de funcionamiento.

4.2 Sistema de sensor de angulo del chasis

El sistema de sensor de &gulo del chasis se utiliza para medir el &gulo de la plataforma base contra el
chasis. El sistema de control lee el valor del sensor y compara este valor con el valor preestablecido del
agulo de la plataforma base. Durante el funcionamiento de la plataforma elevadora, se activarael
I mite cuando el giro de la plataforma base contra el chasis sobrepasa el valor preestablecido. Es
necesario confirmar manualmente si la plataforma base gira en la direccién correcta y presionar el
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interruptor de confirmacidn para eliminar el I ite, con el fin de evitar el mal funcionamiento y

accidentes de seguridad.

4.3Sistema de bajada manual

Cuando se pierde completamente la energ &, se utiliza un sistema de bajada manual para bajar la pluma
principal y la pluma torre con la gravedad. Para ejecutar el sistema de bajada manual, siga estos pasos:

a) Empuje el interruptor de emergencia de la vavula principal hacia dentro hasta el final;

b) Introduzca la palanca de accionamiento de la bomba manual en la plataforma giratoria y empuje la
bomba manual hacia arriba y hacia abajo para bajar la pluma principal y la pluma torre;

c) Si es necesario detener la accicn de bajada de la pluma principal y de la pluma torre, tire el
interruptor de emergencia de la vavula principal y la accién de bajada se detendra

4.4 Sistema de accionamiento de viaje

El sistema de desplazamiento se compone principalmente de ruedas, reductor de desplazamiento y
motor de desplazamiento. En concreto, el sistema de conduccién a dos ruedas se compone de dos
conductores, dos motores de desplazamiento y dos reductores. La velocidad de desplazamiento var & en
funcidn de la velocidad del motor. Nuestro equipo tiene tres modos de accionamiento para elegir en el
control de plataforma. La funcién del sistema de accionamiento depende de la posicién del brazo (estar
en o no estar en el estado de posicicn de transporte).

: \ Conjunto de motor reductor
, . de desplazamiento

Tuerca de

\_blogueo Neuméiico

Figura 4-5 Diagrama de desmontaje del sistema de viaje 1
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4.5 Conjunto de motor reductor de desplazamiento

4.5.1 Desmontaje

a)
b)

c)

d)

Coloque la m&uina en una superficie sdida y nivelada;

Retire y marque todo el cableado del conjunto del motor reductor de desplazamiento;

Utilice un dispositivo de elevacicn adecuado para apoyar el conjunto del motor reductor de
desplazamiento (el peso del conjunto del motor reductor de desplazamiento es de
aproximadamente 76 kg);

Desmonte los seis pernos utilizados para conectar el conjunto del motor reductor de
desplazamiento a los elementos estructurales del chasis.

Desmonte el conjunto del motor reductor de desplazamiento de la unidad y cold&uelo en una zona

de trabajo limpia.

4.5.2 Montaje

a)

b)

c)
d)

Utilice un dispositivo de elevacién adecuado para apoyar el conjunto del motor reductor de
desplazamiento (el peso del motor reductor de desplazamiento es de aproximadamente 76 kg);
Alinee los orificios de montaje del conjunto del motor reductor con los orificios de la placa de
montaje de reductor;

Monte el reductor de viaje en el eje con 6 pernos, con un par de 260Nm;

Conecte todo el cableado previamente desmontado al conjunto del motor reductor de

desplazamiento.
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Capiulo V Brazo y plataforma de trabajo

5.1 Plataforma de trabajo y plummn
5.1.1 Sensor de peso

5.1.1.1 Desmontaje

Plataforma de trabajo Soporte
* /]

1 Sensor depeso . o

*Cilindro de oscilacicn

‘Asiento de transicicn

Figura 5-1 Diagrama de desmontaje del sensor de peso

1 Atencion

a) Regrese completamente el brazo 2, y retraiga completamente el brazo 1;

b) Desconecte la conexicn del mazo de cables en la caja de control de la plataforma y el sensor
de pesaje, desconecte la conexién de la tuber & en la vdvula de la plataforma y haga una
marca al mismo tiempo;

c) Despué& de desconectar la tuber & hidraulica, selle inmediatamente el extremo de la tuber &,

oreqgen
ap ew.lojered

para evitar que el polvo y otros contaminantes ingresen al sistema hidraulico;

d) Desmonte los pernos 1, 3 que conecta el soporte con la plataforma de trabajo, y quite la
plataforma de trabajo desde el soporte con el equipo de elevacién adecuado;
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e) Desmonte los pernos 4, 5 que conecta el cilindro de oscilacién con el asiento de transicicn, y
quite el soporte desde el cilindro de oscilacién con el equipo de elevacién adecuado;

f)  Retire los pernos de conexién 2 entre el sensor de peso y soporte, asiento de transicidn, para
quitar el sensor de peso.

5.1.1.2 Comprobaci:

a) Compruebe si el cable estadesgastado y reemplace el arnés de cables en caso necesario;

b) Compruebe si la tuber & hidraulica tiene fugas y reempl&ela en caso necesario;

c) Compruebe todas las piezas roscadas en busca de dafbs tales como estiramiento, deformacicn de
rosca o torsicn, y reempl&elas en caso necesario.

5.1.1.3 Montaje:
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a) Siga los pasos inversos del desmontaje para realizar el montaje. Y limpie los conectores de la
tuber & hidr&ulica antes del montaje, para evitar que entren contaminantes en el sistema hidraulico;
b) Los sujetadores de rosca deben apretarse en su lugar de acuerdo con los requisitos de torque en el

"Cap fulo 2 Especificaciones".
5.1.2 Cilindro de oscilacién

5.1.2.1 Desmontaje

56 Cilindro de abatimiento del 3,4
d plumm

Cilindro de
oscilaciécn

Soporte

1,2

Figura 5-2 Diagrama de desmontaje del cilindro de abatimiento del plumn

a) Desconecte la tuber & hidraulica que conecta la vdvula de equilibrio del cilindro de oscilacicn,
recoja el aceite hidr&ulico en la tuber & con un recipiente adecuado y después, bloquee el extremo
de la tuber E;

b) Desmonte el pasador de tope 1y el pasador de conexicn 2 entre el soporte y el brazo 1, y retire el
plum . con el equipo de elevacién adecuado;

c) Desmonte el perno de conexicn 5 del cilindro de oscilacién y las bielas superior e inferior, y retire
el pasador 6 para quitar el cilindro de oscilacin.

5.1.2.2 Comprobacia:

a) Compruebe si el cable estadesgastado y reemplace el arné de cables en caso necesario;
b) Compruebe si la tuber & hidraulica tiene fugas y reempl&ela en caso necesario;
c) Compruebe todas las piezas roscadas en busca de dafbs tales como estiramiento, deformacién de

rosca o torsicn, y reempl&elas en caso necesario.
5.1.2.3 Montaje:

Siga los pasos inversos del desmontaje para realizar el montaje. Y limpie los conectores de la tuber &
hidraulica y la interfaz de la vavula de equilibrio antes del montaje, para evitar que entren
contaminantes en el sistema hidraulico;

5.1.3 Cilindro de abatimiento del plummn

5.1.3.1 Desmontaje

a) Marque y desconecte la tuber & hidraulica que conecta la vdvula de equilibrio del cilindro de
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oscilacicn, recoja el aceite hidraulico en la tuber & con un recipiente adecuado y después, bloquee
el extremo de la tuber E;

b) Desmonte los pernos de conexicn 3 y 5 entre el soporte y las bielas superior e inferior, y retire los
pasadores 4 y 6 para quitar el cilindro de abatimiento del plum m.

5.1.3.2 Comprobaci:

a) Compruebe si el cable estadesgastado y reemplace el arnés de cables en caso necesario;

b) Compruebe si la tuber & hidréulica tiene fugas y reempl&ela en caso necesario;

c) Compruebe todas las piezas roscadas en busca de dafbs tales como estiramiento, deformacicn de
rosca o torsicn, y reempl&elas en caso necesario.

5.1.3.3 Montaje:

Siga los pasos inversos del desmontaje para realizar el montaje. Y limpie los conectores de la tuber &
hidrallica y la interfaz de la vavula de equilibrio antes del montaje, para evitar que entren
contaminantes en el sistema hidraulico;

5.2 Conjunto de brazo

I Adverte
= ncia

Peligro de aplastamiento. Si el equipo de elevaciéh no fija de manera confiable las piezas
desmontadas, estas piezas desmontadas podran caer y causar v £timas y dafbs del equipo durante
el desmontaje. Al desmontar, el personal debe mantenerse alejado de las &reas cercanas.

I Atencion

Después de desconectar la tuber B hidré&ulica, selle inmediatamente el extremo de la tuber &, para
evitar que el polvo y otros contaminantes ingresen al sistema hidraulico.

I Atencion

Al comprobar el eje de pasador y el cojinete, consulte la ""Gu R de mantenimeinto de clavijas y

cojinetes' en el ""Cap fulo 3 Generalidad"'.

oreqgen
ap ew.lojered

)
o
©
o
=
()
ol
@
j=l
c
=
o))
<



=T
&2
S 8
o O
5
=
Q
o
@D

A ewn|d ap auodos

ZOOMLIDN I Manual de Servicio y Mantenimiento

5.2.1 Cadena de arrastre

5.2.1.1 Desmontaje

Cadena de 2 Tubo fijo Tubo mé&vil

arrastre

a)
b)

c)

d)
€)

]

PPV I AP TATA T T S e e
|- - - - i ‘

Placa de soporte
3 4

Figura 5-3 Desmontaje del sistema de cadena de arrastre

Ajuste el brazo al estado retra o completamente;

Desconecte los cables desde la caja de control del suelo;

Marque y desconecte la tuber & hidraulica del brazo 1 a la vdvula de control. Recoja el aceite
hidr&ulico en la tuber & con un recipiente adecuado y después, bloquee el extremo de la tuber E;
Marque y desconecte el arnés de cables del interruptor de | mite del lado de brazo de seccidn I;
Marque y desconecte la tuber & hidraulica y el arné de cables desde el brazo de seccicn 1l al
cilindro de nivelaci& superior y desde el brazo de seccidn Il al plum . Recoja el aceite hidraulico
en la tuber & hidraulica con un recipiente adecuado y después, bloquee el extremo de la tuber &;
Levante ambos extremos del tubo fijo de la cadena de arrastre a lo largo de toda su longitud con un
equipo de elevacidn adecuado;

Desmonte los pernos 1, 7 que fijan el tubo mcvil en el brazo de seccicn Il;

Desmonte los pernos 3, 6 que fijan la placa de soporte en el brazo de seccidn I;

Tome todas las precauciones de seguridad posibles y use el equipo de elevacicn para retirar la
cadena de arrastres junto con el tubo mdaril y la placa de soporte;

En caso de requerir desmontar independientemente la cadena de arrastre, basta con desmontar los
pernos 2y 5.

5.2.1.2 Comprobacid:

a)
b)

c)

d)

Compruebe si el cable estadesgastado y reemplace el arnés de cables en caso necesario;
Compruebe si la tuber & hidréulica tiene fugas y reempl&ela en caso necesario;

Compruebe todas las piezas roscadas en busca de dafps, tales como estiramiento, deformacicn de
rosca o torsicn, y reempl&elas en caso necesario;

Compruebe si las partes estructurales de la cadena de arrastre tienen inflexidn, grietas,
separacin de soldadura u otros dafps, y reempléeelas en caso necesario.
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5.2.1.3 Montaje:

a)

b)

c)

Siga los pasos inversos del desmontaje para realizar el montaje. Y limpie los conectores de la
tuber & hidr&ulica antes del montaje, para evitar que entren contaminantes en el sistema hidr&ulico;
Si los conectores de las tuber &s del sistema hidréulico estén equipadas con anillos de sello y otros
dispositivos de sellado, se debe reemplazarlos antes de conectar la tuber & hidraulica;

Los sujetadores de rosca deben apretarse en su lugar de acuerdo con los requisitos de torque en el
"Cap ulo 2 Especificaciones".

5.2.2 Cilindro de nivelacién superior

5.2.2.1 Desmontaje

a)
b)

f)

Brazo principal Cilindro de Plumm
3 (brazo telesccpico) nivelacicn superior 2 1

Figura 5-4 Diagrama de desmontaje del cilindro de nivelacicn superior

Ajuste el brazo y plum 0 al estado horizontal;

Marque y desconecte la tuber & hidr&ulica que conecta la vAvula de equilibrio del cilindro de
nivelacicn, recoja el aceite hidraulico en la tuber & con un recipiente adecuado y después, bloguee
el extremo de la tuber &;

Levante la cabeza del vé&tago del pistén del cilindro de nivelacidn con un equipo de elevacicn
adecuado, retire los ejes de pasador 1y 2, y desmonte el plum i (refié&ase los pasos de desmontaje
del plumm) ;

Retire el eje de pasador 3 del cilindro de nivelacién superior fijo del brazo de seccin Il;

Con la ayuda del equipo de elevacicn, saque lentamente y cuidadosamente el cilindro de nivelacicn
superior desde el brazo de seccicn I, evitando el choque entre el cilindro de nivelacién y brazo, lo
que produciradar;

Selle la interfaz de la vdvula de equilibrio del cilindro de nivelacién con el tap& adecuado,
evitando la entrada de polvo y otros contaminantes en la tuber &.

5.2.2.2 Comprobaci:

a)

Compruebe si los ejes de pasador tienen desgaste, rayas, afilados, ovalidad u otros dafps, y
reempl&elos en caso necesario;
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b)

c)

Compruebe si el anillo interior del cojinete tiene rayas, torsicn, desgaste y otros dafbs, y
reempl&elos en caso necesario;

Compruebe todas las piezas roscadas en busca de dafbs tales como estiramiento, deformacicn de
rosca o torsidn, y reempl&elas en caso necesario.

5.2.2.3 Montaje:

a)

b)

c)

Siga los pasos inversos del desmontaje para realizar el montaje. Y limpie los conectores de la
tuber & hidraulica y la interfaz de la vavula de equilibrio antes del montaje, para evitar que entren
contaminantes en el sistema hidraulico;

Si los conectores de las tuber &s del sistema hidraulico estén equipadas con anillos de sello y otros
dispositivos de sellado, se debe reemplazarlos antes de conectar la tuber & hidraulica;

Los sujetadores de rosca deben apretarse en su lugar de acuerdo con los requisitos de torque en el
"Cap iulo 2 Especificaciones".

5.2.3 Cilindro de nivelacidn inferior y cilindro de abatimiento

5.2.3.1 Desmontaje

A ewn|d ap auodos

d)

Columna Brazo 1 Cilindro de Cilindro de abatimiento
superior nivelacién inferior del brazo 1

Figura 5-5 Diagrama de desmontaje del cilindro de nivelacicn inferior y cilindro de
abatimiento del brazo de seccin |

Siga los respectivos pasos de desmontaje para retirar la plataforma de trabajo, el plummn y el
cilindro de nivelacién superior;

Ajuste el brazo a una posicicn en la que los ejes de pasador 3y 4 estén completamente expuestos y
sean f&tiles de desmontar;

Marque y desconecte la tuber ® hidraulica que conecta las dos vavulas de equilibrio del cilindro,
recoja el aceite hidraulico en la tuber & con un recipiente adecuado y después, bloquee el extremo
de la tuber &;

Levante ambos extremos del cilindro de nivelacién inferior con un equipo de elevacién adecuado,
retire los ejes de pasador 3y 1, y desmonte el cilindro de nivelacicn inferior;
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Apoye el brazo 1 con un equipo de elevacién adecuado, para evitar que el brazo 1 se caiga cuando
se retire el otro cilindro;

Levante ambos extremos del cilindro de abatimiento del brazo 1 con un equipo de elevacicn
adecuado, retire los ejes de pasador 4y 2, y desmonte el cilindro de abatimiento del brazo 1;

Selle la interfaz de la vdvula de equilibrio del cilindro maestro de nivelacidn con el tapcn
adecuado, evitando la entrada de polvo y otros contaminantes en la tuber &.

5.2.3.2 Comprobaci:

a)

b)

c)

Compruebe si los ejes de pasador tienen desgaste, rayas, afilados, ovalidad u otros dafbs, y
reempl&elos en caso necesario;

Compruebe si el anillo interior del cojinete tiene rayas, torsicn, desgaste y otros dafbs, y
reempl&elos en caso necesario;

Compruebe todas las piezas roscadas en busca de dafbs tales como estiramiento, deformacicn de
rosca o torsicn, y reempl&elas en caso necesario.

5.2.3.3 Montaje:

a) Siga los pasos inversos del desmontaje para realizar el montaje. Y limpie los conectores de la
tuber ® hidraulica y la interfaz de la vavula de equilibrio antes del montaje, para evitar que entren
contaminantes en el sistema hidraulico;

b) Si los conectores de las tuber s del sistema hidraulico estén equipadas con anillos de sello y otros
dispositivos de sellado, se debe reemplazarlos antes de conectar la tuber & hidraulica;

¢) Los sujetadores de rosca deben apretarse en su lugar de acuerdo con los requisitos de torque en el
"Cap iulo 2 Especificaciones".

5.2.4 Brazo 1

5.2.4.1 Desmontaje

Figura 5-5 Diagrama de desmontaje de contrapeso y capo
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Columna
superior

Centro de
gravedad

Figura 5-6 Diagrama de desmontaje del brazo 1

Antes de desmontar el brazo 1, siga los respectivos pasos de desmontaje para retirar la plataforma
de trabajo, el plumm, la cadena de arrastre, el cilindro de nivelacicn superior, el contrapeso (unos
1800 kg) y el capo

Ajuste el brazo 1 al estado horizontal retra o completamente;

Levante el brazo 1 (con un peso de unos 400 kg) con un equipo de elevacicn adecuado. Los dos
puntos de elevaciécn deben ser siméricos a ambos lados del centro de gravedad del brazo 1, como
se muestra en la figura, de modo que despué&s de retirar el eje de pasador 1, el brazo 1 puede ser
b&icamente horizontal o no tiene oscilaciones grandes que golpean otras partes estructurales;
Desmonte el eje de pasador 1;

Opere el equipo de elevacidn, para retirar el brazo 1 desde el equipo de manera lenta y estable, y
colocar firmemente en el suelo duro.

5.2.4.2 Comprobaci:

a)

b)

Compruebe si los ejes de pasador tienen desgaste, rayas, afilados, ovalidad u otros dafps, y
reempl&elos en caso necesario;

Compruebe si el anillo interior del cojinete tiene rayas, torsicn, desgaste y otros dafbs, y
reempl&elos en caso necesario;

Compruebe todas las piezas roscadas en busca de darps tales como estiramiento, deformacién de
rosca o torsicn, y reempl&elas en caso necesario.

5.2.4.3 Montaje:

a)

b)

Siga los pasos inversos del desmontaje para realizar el montaje. Y limpie los conectores de la
tuber & hidraulica y la interfaz de la vAvula de equilibrio antes del montaje, para evitar que entren
contaminantes en el sistema hidr&ulico;

Si los conectores de las tuber &s del sistema hidr&ulico estén equipadas con anillos de sello y otros
dispositivos de sellado, se debe reemplazarlos antes de conectar la tuber & hidraulica;

Los sujetadores de rosca deben apretarse en su lugar de acuerdo con los requisitos de torque en el
"Cap iulo 2 Especificaciones".
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5.2.5 Cilindro telescépico
5.2.5.1 Desmontaje

:jntTr’ru_[i')tor Cubierta Cilindro Brazo de Brazo de
€ fimite 1 telescépico secciécn | seccién Il

p Vel [
s \ T

7 LAl

Figura 5-7 Diagrama de desmontaje del cilindro telescpico

a) Siga los respectivos pasos de desmontaje para retirar la plataforma de trabajo, el plum m, la cadena
de arrastre, el cilindro de nivelacién superior, el contrapeso (unos 2300kg), el cap®y el brazo 1;

b) Desmonte la cubierta y retire los dos interruptores de | inite en el extremo del cilindro telescpico;

c) Marque y desconecte la tuber & hidr&aulica que conecta las dos vdvulas de equilibrio del cilindro,
recoja el aceite hidraulico en la tuber & con un recipiente adecuado y después, bloquee el extremo
de la tuber &;

d) Retire el eje de pasador 1 que conecta el brazo de seccidn | y el cilindro telescépico;

e) Retire el eje de pasador 2 que conecta el brazo de seccidn Il y el cilindro telescépico;

f)  Utilice un equipo de elevacié adecuado y fije un extremo de la cuerda en el orificio de conexicn a

oreqgen
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la izquierda del cilindro telescépico, como se muestra en la figura;
g) Opere el equipo de elevacidn para retirar de manera lenta y estable el cilindro telescépico desde el
brazo de seccicn | 'y colocar sobre un soporte adecuado;
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h) Opere el equipo de elevacicn y ate la cuerda en el extremo del brazo de seccicn Il en el lado
derecho de la figura, para retirar de manera lenta y estable el brazo de seccicn 1l desde el brazo de
seccidn I.

5.2.5.2 Comprobaci:

a) Compruebe si los ejes de pasador tienen desgaste, rayas, afilados, ovalidad u otros dafps, y
reempl&elos en caso necesario;

b) Compruebe si el anillo interior del cojinete tiene rayas, torsicn, desgaste y otros dafbs, y
reempl&elos en caso necesario;

c) Compruebe todas las piezas roscadas en busca de dafbs tales como estiramiento, deformacicn de
rosca o torsicn, y reempl&elas en caso necesario.
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5.2.5.3 Montaje:

a)

b)

Siga los pasos inversos del desmontaje para realizar el montaje. Y limpie los conectores de la
tuber & hidraulica y la interfaz de la vavula de equilibrio antes del montaje, para evitar que entren
contaminantes en el sistema hidraulico;

Si los conectores de las tuber &s del sistema hidraulico estén equipadas con anillos de sello y otros
dispositivos de sellado, se debe reemplazarlos antes de conectar la tuber & hidraulica;

Los sujetadores de rosca deben apretarse en su lugar de acuerdo con los requisitos de torque en el
"Cap fulo 2 Especificaciones".

5.2.6 Brazo 2 y cilindro del brazo 2

5.2.6.1 Desmontaje

d)

f)
9)

h)

5-10

Esquema Cilindro de anchura
Columna Biela Il (izquierda . . de . variable de brazo No.2 Columna .
superior y derecha) Biela | Biela 11l elevacicn  BielalVv inferior Tirante

2
g8
s
]

:.-'.,“.a‘I

Centro de
gravedad

Figura 5-8 Diagrama de desmontaje del brazo 2

Siga los respectivos pasos de desmontaje para retirar con anticipacicn la plataforma de trabajo, el
plumm, la cadena de arrastre, el cilindro de nivelacién superior, el contrapeso (unos 2300kg), el
capoy el brazo 1;

Marque y desconecte la tuber & hidraulica y el arné& de cables que conectan con los componentes
de la plataforma base, recoja el aceite hidraulico en la tuber & con un recipiente adecuado y
después, bloquee el extremo de la tuber &,

Retire los ejes de pasador 1y 2 que conectan el brazo 2 y la plataforma base;

Levante el brazo 2 (con un peso de unos 812,7kg) con un equipo de elevacicn adecuado. Los dos
puntos de elevacié deben ser siméricos a ambos lados del centro de gravedad del brazo 2, como
se muestra en la figura, de modo que después de retirar los ejes de pasador 1y 2, el brazo 2 puede
ser b&icamente horizontal o no tiene oscilaciones grandes que golpean otras partes estructurales;
Opere el dispositivo de elevaci@, levante lenta y constantemente el brazo n. ©2 lejos de la
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plataforma giratoria y colduela en un soporte adecuado;

Levante la columna superior con el equipo de elevaci@, y desmdela después de retirar los ejes de
pasador 3y 4;

Levante el cilindro con un dispositivo de elevacid, quite el pasador 5 para bajar el cilindro,
levante la biela IV con un dispositivo de elevacicn para quitar los ejes de pasador 10, 11 y bajela;
Levante el cilindro del brazo No. 2 con un dispositivo de elevacicn, bajelo después de retirar el eje
de pasador 6;

Levante la biela Il con un dispositiv de elevacicn (izquierda) y bajela después de retirar el eje de
pasador 9 hacia afuera y quite la biela Il (izquierda);

Levante la biela Il (izquierda) con un dispositivo de elevacidn, bajela después de retirar el eje de
pasador 9 hacia fuera para quitar la biela III (izquierda);

Levante la biela Il (derecha) con un dispositivo de elevacicn, bgela después de retirar el eje de
pasador 9;

Levante la barra de traccién con un dispositivo de elevacicn y bgela despué de retirar el eje de
pasador 8;

Levante la biela I con un dispositivo de elevacicn, y bgela después de retirar el eje de pasador
7.

5.2.6.2 Comprobaci:

a)

b)

c)

Compruebe si los ejes de pasador tienen desgaste, rayas, afilados, ovalidad u otros dafps, y
reempl&elos en caso necesario;

Compruebe si el anillo interior del cojinete tiene rayas, torsicn, desgaste y otros darps, y
reempl&elos en caso necesario;

Compruebe todas las piezas roscadas en busca de darps tales como estiramiento, deformacién de
rosca o torsicn, y reempl&elas en caso necesario.

5.2.6.3 Montaje:

a)

a)

b)

Siga los pasos inversos del desmontaje para realizar el montaje. Y limpie los conectores de la
tuber & hidraulica y la interfaz de la v&vula de equilibrio antes del montaje, para evitar que entren
contaminantes en el sistema hidraulico;

Si los conectores de las tuber &s del sistema hidraulico estén equipadas con anillos de sello y otros
dispositivos de sellado, se debe reemplazarlos antes de conectar la tuber & hidraulica;

Los sujetadores de rosca deben apretarse en su lugar de acuerdo con los requisitos de torque en el
"Cap iulo 2 Especificaciones".

5-11
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Cap fulo VI Mantenimiento del sistema eléetrico

6.1 CAligos de falla

Cuando el equipo tiene falla, verifique la informacién de falla indicada en la pantalla de la consola de

suelo. Si se muestra los siguientes cdligos de fallas en la pantalla de la consola de suelo, se puede

operar el equipo después de eliminar las condiciones de falla y reiniciar el equipo.

Tabla 6-1 Lista de caligos de falla

Clasificacicn Cé?;ﬁz de Lista de informaciones de fallas
22001 Falla de subtensicn del sistema
22002 Falla de sobretensicn del sistema
Bater & 31003 La bater & de potencia estabaja
21004 La bater B de potencia estademasiado baja
31005 El voltaje de bater B de potencia estabajo
21006 El voltaje de bater B de potencia estademasiado bajo
24021 Falla de bus entre el controlador de plataforma y controlador de suelo
BUS CAN 22022 Falla de bus entre ECU de motor y controlador de suelo
22023 Falla de bus entre la pantalla y controlador de suelo
12024 Fallo del bus entre el controlador de tierra y el controlador del chasis
14151 Falla de sensor de peso no calibrado
14152 Falla de comunicacicn del sensor de peso
24153 Falla a tierra de la plataforma de trabajo
11154 Falla de sensor de inclinacicn fuera del rango de trabajo
11155 Falla de comunicacié del sensor de inclinacicn
11156 Falla de sensor de inclinacié no calibrado
Falla de sensor de angulo de la pluma principal fuera del rango de
Sensores 13157 trabajo
13158 Falla de comunicacién del sensor de angulo de la pluma principal
13159 Falla de sensor de &gulo de la pluma principal no calibrado
22161 Falla del sensor de oscilacién de la plataforma base
14162 Falla de sefal redundante del sensor de peso
13163 Falla de sefal redundante del sensor de &gulo de la pluma principal
14175 Falla de superacién de la sefal del sensor de pesaje
31176 Falla de la seful del sensor de angulo de direccicn
31177 Error de parametro de cdculo del agulo de direccidn
Interruptores/ 22351 Falla de apagado del interruptor de funcicn de suelo
manijas 24352 Falla de apagado del interruptor de funcién de plataforma
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Tabla 6-1 Lista de caligos de falla(Continuado)

e Cddigo de : : :
Clasificacicn falla Lista de informaciones de fallas
Falla de interruptores de elevacicn y bajada de la pluma principal de
12353 suelo energizados al mismo tiempo
Falla de interruptores de elevacidn y bajada del plum i de suelo
12355 energizados al mismo tiempo
Falla de interruptores de extensidn y retraccicn de la pluma principal
12356 de suelo energizados al mismo tiempo
T Falla de interruptores de giro de plataforma en el suelo energizados
al mismo tiempo
12358 Falla de interruptor de nivelacién de plataforma en el suelo
energizados al mismo tiempo
o Falla de interruptores de oscilacién de suelo energizados al mismo
tiempo
22360 Falla de interruptor de arranque/potencia auxiliar de motor de suelo
energizado al mismo tiempo
e Falla de manija de elevacicn y bajada de la pluma principal de
plataforma energizados al mismo tiempo
Interruptores/ 14363 Falla de interruptores de elevaciédn y bajada del plum i de plataforma
manijas energizados al mismo tiempo
e Falla de interruptores de extensin y retraccicn de la pluma principal
de plataforma energizados al mismo tiempo
24365 Falla de interruptores de plataforma en la plataforma energizados al
mismo tiempo
G Falla de interruptor de nivelacién de plataforma en la plataforma
% = energizados al mismo tiempo
23 Falla de manija de oscilacié de plataforma energizado al mismo
D 3 24367 .
% % tiempo
g. g e Falla de interruptor de arranque/potencia auxiliar de motor de
o plataforma energizado al mismo tiempo
14369 Falla de manija de marcha de plataforma energizados al mismo
tiempo
T Falla de manija de direccicn de plataforma energizada al mismo
tiempo
14371 Falla de apagado del interruptor de pie de suelo
14372 Falla de funcin del interruptor de pie
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Tabla 6-1 Lista de caligos de falla(Continuado)

e Cddigo de : : :
Clasificacicn falla Lista de informaciones de fallas
14373 Falla del interruptor de confirmacicn de direccién de conduccidn
24374 Falla del interruptor de marcha de la velocidad de viaje
24375 Falla de | mite superior de la manija de oscilacién de plataforma base
en la plataforma
AT Falla de | mite inferior de la manija de oscilacicn de plataforma base
en la plataforma
24377 Falla de desviacién de posicicn media de la manija de oscilacién de
plataforma base en la plataforma
e Falla de | mite superior de la manija de elevacicn y bajada de la
pluma principal de plataforma
24379 Falla de I mite inferior de la manija de elevacicn y bajada de la
pluma principal de plataforma
A Falla de desviacién de posicicn cenetral de la manija de elevacidn y
bajada de la pluma principal de plataforma
24381 Falla de I mite superior de la manija de marcha de plataforma
24382 Falla de I mite inferior de la manija de marcha de plataforma
24383 Falla de desviacidn de posicicn media de la manija de marcha de
plataforma
24384 Falla de | mite superior de la manija de giro de plataforma
24385 Falla de | mite inferior de la manija de giro plataforma
A Falla de desviacicn de posicicn central de la manija de oscilacicn de
plataforma base en la plataforma
24388 Falla de alimentacidn simulténea de interruptor del modo de
direccidn de la plataforma
22389 Falla de interruptor de Ilave
12390 Falla de alimentaci& simulténea de interruptor giratorio del plum
de tierra
| Falla de alimentacicn simultdnea de interruptor giratorio del plumn
de plataforma
1239 Falla de alimentacidn simulténea de interruptor telescépico del
plum n de tierra
e Falla de alimentacicn simulténea de interruptor telescpico de
plataforma
22551 Cortocircuito a tierra de la vdvula de avance
Vavulas — - -
12552 Cortocircuito a fuente de alimentacicn de la vdvula de avance
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Tabla 6-1 Lista de caligos de falla(Continuado)

Clasificacicn Céf;ﬁz de Lista de informaciones de fallas
22553 Falla de circuito abierto de la vdvula de avance
22554 Cortocircuito a tierra de la vdvula de retroceso
12555 Cortocircuito a fuente de alimentacicn de la vdvula de retroceso
22556 Falla de circuito abierto de la vavula de retroceso
22557 Falla de corriente de retroalimentacién de la vAvula de avance
22558 Falla de corriente de retroalimentacicn de la vdvula de retroceso
21559 Cortocircuito a tierra de la v8vula de control flotante
e Cortocircuito a fuente de alimentacicn de la vdvula de control
flotante
21561 Falla de circuito abierto de la vAvula de control flotante
21562 Cortocircuito a tierra de la vavula de freno
11563 Cortocircuito a fuente de alimentacicn de la vdvula de freno
21564 Falla de circuito abierto de la vavula de freno
21565 Cortocircuito a tierra de la vavula de doble velocidad
G Cortocircuito a fuente de alimentacicn de la vdvula de doble
velocidad
21567 Falla de circuito abierto de la vAvula de doble velocidad
22568 Cortocircuito a tierra de la vavula de giro a la izquierda
12569 Cortocircuito a fuente de alimentacicn de la vdvula de giro a la
izquierda
22570 Falla de circuito abierto de la vavula de giro a la izquierda
22571 Cortocircuito a tierra de la vdvula de giro a la derecha
T Cortocircuito a fuente de alimentacicn de la vAvula de giro a la
derecha
0 = 22573 Falla de circuito abierto de la vAvula de giro a la derecha
é’ % o Cortocircuito a tierra de la vavula de giro en sentido horario de la
o % plataforma base
% % 20575 Cortocircuito a fuente de alimentacicn de la vdvula de giro en
°© 8 sentido horario de la plataforma base
T Falla de circuito abierto de la vdvula de giro en sentido horario de la
plataforma base
2577 Cortocircuito a tierra de la vdvula de giro en sentido antihorario de
la plataforma base
T Cortocircuito a fuente de alimentacicn de la vdvula de giro en
sentido antihorario de la plataforma base

6-4



Manual de Servicio y Mantenimiento

\ ZOOMLION

Tabla 6-1 Lista de caligos de falla(Continuado)

Clasificacicn Céf;ﬁz de Lista de informaciones de fallas
2579 Falla de circuito abierto de la v&vula de giro en sentido antihorario
de la plataforma base
22582 Cortocircuito a tierra de la vavula de descarga
22583 Cortocircuito a fuente de alimentacicn de la vdvula de descarga
22584 Falla de circuito abierto de la vdvula de descarga
22585 Cortocircuito a tierra de la vavula izquierda del control principal de
seleccié de cuatro v BS
P Cortocircuito a fuente de alimentacicn de la vdvula izquierda del
control principal de seleccién de cuatro v Bs
2587 Falla de circuito abierto de la vavula izquierda del control principal
de seleccicn de cuatro v Bs
e Cortocircuito a tierra de la vavula derecha del control principal de
seleccidn de cuatro v BS
22539 Cortocircuito a fuente de alimentacicn de la vdvula derecha del
control principal de seleccicn de cuatro v &s
S Falla de circuito abierto de la vavula derecha del control principal de
seleccicn de cuatro v BS
22593 Cortocircuito a tierra de la vdvula de elevacién de la pluma principal
E Cortocircuito a fuente de alimentacicn de la vdvula de elevacicn de
la pluma principal
22595 Falla de circuito abierto de la v&vula de elevacicn de la pluma
principal
22597 Cortocircuito a tierra de la vavula de elevacicn de pluma torre
19508 Cortocircuito a fuente de alimentacicn de la vdvula de elevacién de
Vavulas - . pluma torre .
22599 Falla de circuito abierto de la vavula de elevacicn de pluma torre
23601 Cortocircuito a tierra de la vAvula de seleccicn de extensicn y
retraccin
s Cortocircuito a fuente de alimentacicn de la vdvula de seleccién de
extensicn y retraccicn
23603 Falla de circuito abierto de la vavula de seleccicn de extensicn y
retraccicn
23604 Cortocircuito a tierra de la vavula de seleccicn de nivelacicn manual
13605 Cortocircuito a fuente de alimentacicn de la vdvula de seleccién de

de nivelacié manual
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Tabla 6-1 Lista de caligos de falla(Continuado)

Clasificacicn Céf;ﬁz de Lista de informaciones de fallas
S Falla de circuito abierto de la vavula de seleccicn de de nivelacicn
manual
23607 Cortocircuito a tierra de la vdvula de seleccicn de abatimiento del
plummn
T Cortocircuito a fuente de alimentacicn de la vdvula de seleccién de
abatimiento del plum n
23609 Falla de circuito abierto de la vdvula de seleccicn de abatimiento del
plumn
- Cortocircuito a tierra de la vavula de seguridad de bajada de la
pluma principal
13611 Cortocircuito a fuente de alimentacicn de la vdvula de seguridad de
bajada de la pluma principal
Sy Falla de circuito abierto de la vdvula de seguridad de bajada de la
pluma principal
23613 Cortocircuito a tierra de la vdvula de control de velocidad de bajada
de la pluma principal
oy Cortacircuito a fuente de alimentacicn de la vavula de control de
velocidad de bajada de la pluma principal
23615 Falla de circuito abierto de la vavula de control de velocidad de
bajada de la pluma principal
T Cortocircuito a tierra de la vdvula de seguridad de bajada de la
pluma torre
13618 Cortocircuito a fuente de alimentacicn de la vdvula de seguridad de
bajada de la pluma torre
S Falla de circuito abierto de la vdvula de seguridad de bajada de la
pluma torre
23620 Cortocircuito a tierra de la vavula de control de velocidad de bajada
de la pluma torre
e Cortocircuito a fuente de alimentacicn de la vdvula de de control de
velocidad de bajada de la pluma torre
23622 Falla de circuito abierto de la vdvula de de control de velocidad de
bajada de la pluma torre
e Falla de corriente de retroalimentacicn de la vdvula de control de
velocidad de descenso de pluma torre
22741 Falla de ejecucicn de la accidn de subida de pluna principal
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Tabla 6-1 Lista de caligos de falla(Continuado)

Clasificacicn Céf;ﬁz de Lista de informaciones de fallas
(deteccidn de vAvula atascada)
Falla de ejecucién de la accién de bajada de pluna principal
2ataz (deteccicn de vAvula atascada)
24743 Falla de ejecucién de la accicn de subida de nivelacién (deteccicn de
vdvula atascada)
i Falla de ejecucién de la accicn de bajada de nivelacidn (deteccicn de
vdvula atascada)
29760 Cortocircuito a la tierra de v&vula de inversicn principal de
oscilacicn de la plataforma de plummn 1
Tl Cortocircuito a la fuente de alimentacién de vdvula de inversicn
principal de oscilacién de la plataforma de plumn 1
29762 Falla de circuito abierto de v8vula de inversié principal de
oscilacicn de la plataforma de plumn 1
e Cortocircuito a la tierra de vdvula de inversicn principal de
oscilacicn de la plataforma de plumm 2
19764 Cortocircuito a la fuente de alimentacién de vdvula de inversicn
principal de oscilacién de la plataforma de plumm 2
B Falla de circuito abierto de vavula de inversicn principal de
oscilacicn de la plataforma de plumm 2
23766 Cortocircuito a la tierra de vdvula selectora rotativa de plataforma
e Cortocircuito a la fuente de alimentacicn de vdvula selectora
rotativa de plataforma
23768 Falla de circuito de abierto de vdvula selectora rotativa de
plataforma
Vavulas — : : - :
DG Cortocircuito a la tierra de vavula de inversicn total telescépica de
nivelacicn 1
19770 Cortocircuito a la fuente de alimentacién de vdvula de inversicn
total telesccépica de nivelacicn 1
o Falla de circuito de abierto de vavula de inversicn total telescépica
de nivelacicn 1
99772 Cortocircuito a la tierra de vdvula de inversicn total telescépica de
nivelacicn 2
P Cortocircuito a la fuente de alimentacién de vdvula de inversicn
total telesccpica de nivelacicn 2
22774 Falla de circuito de abierto de vavula de inversicn total telescépica
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Tabla 6-1 Lista de caligos de falla(Continuado)

Clasificacicn Céf;ﬁz de Lista de informaciones de fallas
de nivelacicn 2
23775 Cortocircuito a la tierra de vdvula selectora de nivelacicn
13776 Cortocircuito a la fuente de alimentacicn de vdvula selectora de
nivelacién
23777 Falla de circuito abierto de vdvula selectora de nivelacicn
23778 Cortocircuito a la tierra de vavula de bajada de pluma principal
e Cortocircuito a la fuente de alimentacicn de vdvula de bajada de
pluma principal
23780 Falla de circuito abierto de vdvula de bajada de pluma principal
e Cortocircuito a la tierra de la derecha de vévula de bajada de pluma
torre
13782 Cortocircuito a la fuente de alimentacicn de la derecha de vAvula de
bajada de pluma torre
- Falla de circuito abierto de la derecha de vdvula de bajada de pluma
torre
23784 Cortocircuito a la tierra de la izquierda de vAvula de bajada de
pluma torre
e Cortocircuito a la fuente de alimentacicn de la izquierda de vavula
de bajada de pluma torre
23786 Falla de circuito abierto de la izquierda de vavula de bajada de
pluma torre
22787 Cortocircuito a la tierra de vavula de extensién de pluma principal
12788 Cortocircuito a la fuente de alimentacicn de vAvula de extensicn de
pluma principal
o 22789 Falla de circuito abierto de vdvula de extensicn de pluma principal
é’ % 22790 Cortocircuito a la tierra de vavula de retraccicn de pluma principal
3 % e Cortocircuito a la fuente de alimentacicn de vAvula de retraccicn de
g3 pluma principal
8 % 22792 Falla de circuito abierto de v8vula de retraccién de pluma principal
e Cortocircuito a la tierra de vavula selectora de oscilacicn de la
plataforma
13794 Cortocircuito a la fuente de alimentacicn de vdvula selectora de
oscilacién de la plataforma
P Falla de circuito abierto de vdvula selectora de oscilacicn de la
plataforma
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Tabla 6-1 Lista de caligos de falla(Continuado)

Clasificacicn Céf;ﬁz de Lista de informaciones de fallas
32799 Cortocircuito a la tierra de bocina
32800 Cortocircuito a la fuente de alimentacicn de bocina
32801 Falla de circuito abierto de bocina
32802 Cortocircuito a la tierra de luz estrobosccépica de alarma
32803 Cortocircuito a la fuente de alimentacicn de luz estrobosccpica de
alarma
32804 Falla de circuito abierto de luz estrobosccpica de alarma
12805 Cortocircuito a la tierra de salida de alimentacic del interruptor de
tierra
PR Cortocircuito a la fuente de alimentacicn de salida de alimentacicn
del interruptor de tierra
12807 Falla de circuito abierto de salida de alimentacicn del interruptor de
tierra
12808 Cortocircuito a la tierra de salida de potencia auxiliar
12809 Cortocircuito a la fuente de alimentacicn de salida de potencia
auxiliar
12810 Falla de circuito abierto de salida de potencia auxiliar
34811 Cortocircuito a la tierra de salida de zumbador de plataforma
Vavulas T Cortocircuito a la fuente de alimentacicn de salida de zumbador de
plataforma
34813 Falla de circuito abierto de salida de zumbador de plataforma
e Cortocircuito a la tierra de salida de alimentacicn de interruptor de
plataforma
14815 Cortocircuito a la fuente de alimentacid de salida de alimentacién
de interruptor de plataforma
e Falla de circuito abierto de salida de alimentacicn de interruptor de
plataforma
14817 Cortocircuito a la tierra de vavula de giro a la izquierda de plumn
e Cortocircuito a la fuente de alimentacicn de vAvula de giro a la
izquierda de plumm
14819 Falla de circuito abierto de vdvula de giro a la izquierda de plumn
14820 Cortocircuito a la tierra de vévula de giro a la derecha de plum n
14801 Cortocircuito a la fuente de alimentacicn de vdvula de giro a la
derecha de plumn
14822 Falla de circuito abierto de vavula de giro a la derecha de plum n
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Tabla 6-1 Lista de caligos de falla(Continuado)

Clasificacicn Céf;ﬁz de Lista de informaciones de fallas
14823 Cortocircuito a la tierra de vdvula de extensicn de plumn
s Cortocircuito a la fuente de alimentacicn de vdavula de extensicn de
plumn
14825 Falla de circuito abierto de vdvula de extensicn de plumn
14826 Cortocircuito a la tierra de vavula de retraccidn de plumn
14807 Cortocircuito a la fuente de alimentacicn de vAvula de retraccicn de
plummn
14828 Falla de circuito abierto de vdvula de retraccicn de plum n
13829 Falla de movimiento anormal de la vdvula atascada de abatimiento
de pluma principal
B Falla de movimiento anormal de la vavula telescépica de pluma
principal
14831 Falla de movimiento anormal de la vdvula de nivelacién de
plataforma
o Cortocircuito a la tierra de vavula de cierre de abatimiento de la
pluma principal
12833 Cortocircuito a la fuente de alimentacicn de vdvula de cierre de
abatimiento de la pluma principal
e Falla de circuito abierto de vdvula de cierre de abatimiento de la
pluma principal
12835 Cortocircuito a la tierra de vavula de cierre telescépica de la pluma
principal
R Cortocircuito a la fuente de alimentacicn de vAvula de cierre
telesccpica de la pluma principal
0 = 12837 Falla de circuito abierto de vé.vul-a d_e cierre de abatimiento de la
FBD' 2 pluma principal
3 % 12838 Cortocircuito a la tierra de vavula de cierre rotativa
g 3 Vdvulas 12839 Cortocircuito a la fuente de alimentacicn de vévula de cierre rotativa
8 % 12840 Falla de circuito abierto de vdvula de cierre rotativa
33851 Alarma de cable suelto
41852 Alarma de inversicn del sentido de la marcha
Estado de 24853 Alarma de sobrecarga
equipo 23854 Restringido y no restringido
24855 Falla de nivelacicn
23856 Falla de la cuerda corta
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Tabla 6-1 Lista de caligos de falla(Continuado)

Clasificacicn Céf;ﬁz de Lista de informaciones de fallas
23857 Falla del sistema de control del brazo
41858 Alarma de velocidad de tortuga
32859 Falla de sistema
34860 Falla de contacto suave
32861 Alternador
32862 Falla de buj ® incandescente
12863 Alarma de inclinacicn de chasis
32864 Alarma de combustible bajo
14865 Alarma antiaplastamiento
12866 Falla de inicializacién del sistema
12867 Falla del puerto de inhibici& de salida

Falla de
sisterna 22951 Error de lectura de datos de la EEPROM del controlador
1018 Sobrecorriente del conductor n. 1
1019 Falla del sensor de corriente del conductor n. <1
1020 Falla de precarga del conductor n. <1
1021 La temperatura del conductor n. <1 es inferior a -40 C
1022 La temperatura del conductor n. <1 es superiora 95 C
1023 Bajo voltaje severo del conductor n. <1
1024 Sobrevoltaje severo del conductor n. 1
Conductor 1034 La temperatura del conductor n. <1 es superior a 85°C
1035 Bajo voltaje de conductor n. <1
1036 Sobrevoltaje del conductor n. <1
1037 Falla en la fuente de alimentacién de 5V del conductor n. <1
1038 Circuito abierto o cortocircuito DO6 del conductor n. <1 @ =
1039 Circuito abierto o cortocircuito DO7 del conductor n. <1 g %
1040 Temperatura alta de motor n. <1 % §:
1041 Falla de sensor de temperatura de motor n. <1 % 2
o Circuito abierto o cortocircuito de bobina principal del conductor ° g
n. <1
1050 Circuito abierto o cortocircuito de bobina de freno del conductor
Conductor n. <1

1051 Circuito abierto o cortocircuito de Driver3 de conductor n. ©1
1052 Circuito abierto o cortocircuito de Driver4 de conductor n. <1
1053 Circuito abierto o cortocircuito de PD de conductor n. 1
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Tabla 6-1 Lista de caligos de falla(Continuado)

e Cddigo de : : :
Clasificacicn falla Lista de informaciones de fallas
1054 Circuito abierto o cortocircuito de codificador de conductor n. <1
1055 Falla de circuito abierto de conductor n. <1
1056 Falla de fusién del contacto principal de conductor n. <1
1057 Falla de no cierre del contacto principal de conductor n. <1
1065 Falla de salida alta de acelerador de conductor n. 1
1066 Falla de salida baja de acelerador de conductor n. <1
1067 Falla de salida demasiado alta de potencidmetro 2 de conductor n. ©
1
i Falla de salida demasiado baja de potencidmetro 2 de conductor
n. <1
1069 Falla de alto potencial en el extremo inferior de potenciémetro de
conductor n. <1
1070 Falla de EEPROM de conductor n. 1
1071 Error de secuencia de funcionamiento de conductor n. <1
1073 Falla de cambio de parametros de conductor n. <1
1104 Falla de tiempo de funcionamiento de conductor n. <1
1105 Falla de alimentacicn de fuera de rango de conductor n. <1
1113 Falla del sistema operativo de conductor n. 1
1114 Falla de | mite de tiempo de conductor n. 1
1115 Falla de deteccién de pé&dida de velocidad de conductor n. <1
1116 Falla de otros controladores de traccicn de conductor n. <1
1117 Falla serva doble de conductor n. <1
1119 Falla principal de conductor n. <1
1120 Falla principal de no coincidencia de conductor n. <1
0z 1135 Falla caracter stica del motor de conductor n. <1
é’ % 1136 Falla del pulso del codificador de conductor n. 1
3 % 1137 Falla del tipo de motor de conductor n. <1
% % 1145 Falla de no concordancia VCL/OS de conductor n. <1
°© 8 1146 Falla en el ajuste del freno electromagnéico de conductor n. <1
1147 Falla de estado de funcionamiento restringido del codificador de
conductor n. <1
1148 Falla de retardo de inversién de emergencia de conductor n. 1
1152 Falla del ndmero de serie del modelo ilegal de conductor n. <1
e Falla de no coincidencia de los parametros del motor doble de
conductor n. <1
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Tabla 6-1 Lista de caligos de falla(Continuado)

Clasificacicn Céf;ﬁz de Lista de informaciones de fallas

2018 Sobrecorriente del conductor n. <2

2019 Falla del sensor de corriente del conductor n. <2

2020 Falla de precarga del conductor n. <2

2021 La temperatura del conductor n. <2 es inferior a -40 C

2022 La temperatura del conductor n. <2 es superiora 95 ‘C

2023 Bajo voltaje severo del conductor n. <2

2024 Sobrevoltaje severo del conductor n. <2

2034 La temperatura del conductor n. <2 es superior a 85C

2035 Bajo voltaje de conductor n. <2

2036 Sobrevoltaje del conductor n. <2

2037 Falla en la fuente de alimentacién de 5V del conductor n. <2

2038 Circuito abierto o cortocircuito DO6 del conductor n. <2

2039 Circuito abierto o cortocircuito DO7 del conductor n. <2

2040 Temperatura alta de motor n. <2

2041 Falla de sensor de temperatura de motor n. <2

i Circuito abierto o cortocircuito de bobina principal del conductor
n. <2

Conductor 2050 Circuito abierto o cortocircuito de bobina de freno del conductor

n. <2

2051 Circuito abierto o cortocircuito de Driver3 de conductor n. <2

2052 Circuito abierto o cortocircuito de Driver4 de conductor n. <2

2053 Circuito abierto o cortocircuito de PD de conductor n. <2

2054 Circuito abierto o cortocircuito de codificador de conductor n. <2

2055 Falla de circuito abierto de conductor n. <2

2056 Falla de fusién del contacto principal de conductor n. <2

2057 Falla de no cierre del contacto principal de conductor n. <2

2065 Falla de salida alta de acelerador de conductor n. <2

2066 Falla de salida baja de acelerador de conductor n. <2

2067 Falla de salida demasiado alta de potenci@metro 2 de conductor n. ©

2

- Falla de salida demasiado baja de potencidmetro 2 de conductor
n. <2

2069 Falla de alto potencial en el extremo inferior de potencidnetro de

conductor n. <2
2070 Falla de EEPROM de conductor n. <2
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Tabla 6-1 Lista de caligos de falla(Continuado)

e Cddigo de : : :
Clasificacicn falla Lista de informaciones de fallas
2071 Error de secuencia de funcionamiento de conductor n. <2
2073 Falla de cambio de parametros de conductor n. <2
2104 Falla de tiempo de funcionamiento de conductor n. <2
2105 Falla de alimentaci&n de fuera de rango de conductor n. <2
2113 Falla del sistema operativo de conductor n. <2
2114 Falla de | mite de tiempo de conductor n. <2
2115 Falla de deteccicn de p&dida de velocidad de conductor n. <2
2116 Falla de otros controladores de traccicn de conductor n. <2
2117 Falla serva doble de conductor n. <2
2119 Falla principal de conductor n. <2
2120 Falla principal de no coincidencia de conductor n. <2
2135 Falla caracter stica del motor de conductor n. <2
2136 Falla del pulso del codificador de conductor n. 2
2137 Falla del tipo de motor de conductor n. <2
2145 Falla de VCL/OS no coincidente del conductor n. <2
2146 Falla en el ajuste del freno electromagnéico de conductor n. <2
o147 Falla de estado de funcionamiento restringido del codificador de
conductor n. <2
2148 Falla de retardo de inversién de emergencia de conductor n. <2
2152 Falla del nCmero de serie del modelo ilegal de conductor n. <2
Falla de no coincidencia de los parametros del motor doble de
Conductor 2153
conductor n. <2

3018 Sobrecorriente del conductor n. <3
3019 Falla del sensor de corriente del conductor n. <3

0z 3020 Falla de precarga del conductor n. <3

é’ % 3021 La temperatura del conductor n. <3 es inferior a -40 C

3 g: 3022 La temperatura del conductor n. <3 es superiora 95 C

% % 3023 Bajo voltaje severo del conductor n. <3

° & 3024 Sobrevoltaje severo del conductor n. <3
3034 La temperatura del conductor n. <3 es superior a 85°C
3035 Bajo voltaje de conductor n. <3
3036 Sobrevoltaje del conductor n. <3
3037 Falla en la fuente de alimentacicn de 5V del conductor n. 3
3038 Circuito abierto o cortocircuito DO6 del conductor n. <3
3039 Circuito abierto o cortocircuito DO7 del conductor n. <3
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Tabla 6-1 Lista de caligos de falla(Continuado)

Clasificacicn Céf;ﬁz de Lista de informaciones de fallas

3040 Temperatura alta de motor n. <3

3041 Falla de sensor de temperatura de motor n. <3

S Circuito abierto o cortocircuito de bobina principal del conductor
n. <3

3050 Circuito abierto o cortocircuito de bobina de freno del conductor
n. <3

3051 Circuito abierto o cortocircuito de Driver3 de conductor n. <3

3052 Circuito abierto o cortocircuito de Driver4 de conductor n. <3

3053 Circuito abierto o cortocircuito de PD de conductor n. <3

3054 Circuito abierto o cortocircuito de codificador de conductor n. <3

3055 Falla de circuito abierto de conductor n. <3

3056 Falla de fusié del contacto principal de conductor n. <3

3057 Falla de no cierre del contacto principal de conductor n. <3

3065 Falla de salida alta de acelerador de conductor n. ©3

3066 Falla de salida baja de acelerador de conductor n. <3

3067 Falla de salida demasiado alta de potencidmnetro 2 de conductor n. ©

3

S Falla de salida demasiado baja de potencidmetro 2 de conductor
n. <3

3069 Falla de alto potencial en el extremo inferior de potencidmetro de

conductor n. °3
3070 Falla de EEPROM de conductor n. <3
3071 Error de secuencia de funcionamiento de conductor n. 3
Conductor 3073 Falla de cambio de parénetros de conductor n. <3

3104 Falla de tiempo de funcionamiento de conductor n. <3

3105 Falla de alimentaci&n de fuera de rango de conductor n. <3

3113 Falla del sistema operativo de conductor n. <3

3114 Falla de | mite de tiempo de conductor n. <3

3115 Falla de deteccidn de pé&dida de velocidad de conductor n. <3

3116 Falla de otros controladores de traccicn de conductor n. <3

3117 Falla serva doble de conductor n. <3

3119 Falla principal de conductor n. <3

3120 Falla principal de no coincidencia de conductor n. <3

3135 Falla caracter stica del motor de conductor n. <3

3136 Falla del pulso del codificador de conductor n. <3
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Tabla 6-1 Lista de caligos de falla(Continuado)

e Cddigo de : : :
Clasificacicn falla Lista de informaciones de fallas
3137 Falla del tipo de motor de conductor n. <3
3145 Falla de VCL/OS no coincidente del conductor n. <3
3146 Falla en el ajuste del freno electromagnéico de conductor n. <3
3147 Falla de estado de funcionamiento restringido del codificador de
conductor n. °3
3148 Falla de retardo de inversicn de emergencia de conductor n. <3
3152 Falla del ndmero de serie del modelo ilegal de conductor n. 3
i Falla de no coincidencia de los parametros del motor doble de
conductor n. <3
4018 Sobrecorriente del conductor n. <4
4019 Falla del sensor de corriente del conductor n. <4
4020 Falla de precarga del conductor n. <4
4021 La temperatura del conductor n. <4 es inferior a -40 C
4022 La temperatura del conductor n. <4 es superiora 95 ‘C
4023 Bajo voltaje severo del conductor n. <4
4024 Sobrevoltaje severo del conductor n. <4
4034 La temperatura del conductor n. <4 es superior a 85°C
4035 Bajo voltaje de conductor n. <4
4036 Sobrevoltaje del conductor n. <4
4037 Falla en la fuente de alimentacicn de 5V del conductor n. <4
4038 Circuito abierto o cortocircuito DO6 del conductor n. <4
4039 Circuito abierto o cortocircuito DO7 del conductor n. <4
4040 Temperatura alta de motor n. <4
4041 Falla de sensor de temperatura de motor n. <4
0z e Circuito abierto o cortocircuito de bobina principal del conductor
()
FBD' 2 n. <4
o % Conductor Circuito abierto o cortocircuito de bobina de freno del conductor
g g 4050 .
8 % 4051 Circuito abierto o cortocircuito de Driver3 de conductor n. <4
4052 Circuito abierto o cortocircuito de Driver4 de conductor n. <4
4053 Circuito abierto o cortocircuito de PD de conductor n. <4
4054 Circuito abierto o cortocircuito de codificador de conductor n. <4
4055 Falla de circuito abierto de conductor n. <4
4056 Falla de fusicn del contacto principal de conductor n. <4
4057 Falla de no cierre del contacto principal de conductor n. <4
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Tabla 6-1 Lista de caligos de falla(Continuado)

Clasificacicn Céf;ﬁz de Lista de informaciones de fallas
4065 Falla de salida alta de acelerador de conductor n. <4
4066 Falla de salida baja de acelerador de conductor n. <4
4067 Falla de salida demasiado alta de potencidmetro 2 de conductor n. ©
4
e Falla de salida demasiado baja de potencidmetro 2 de conductor
n. <4

4069 Falla de alto potencial en el extremo inferior de potencidnetro de

conductor n. °4
4070 Falla de EEPROM de conductor n. <4
4071 Error de secuencia de funcionamiento de conductor n. <4
4073 Falla de cambio de parametros de conductor n. <4
4104 Falla de tiempo de funcionamiento de conductor n. <4
4105 Falla de alimentacié de fuera de rango de conductor n. <4
4113 Falla del sistema operativo de conductor n. 4
4114 Falla de | mite de tiempo de conductor n. <4
4115 Falla de deteccicn de p&dida de velocidad de conductor n. <4
4116 Falla de otros controladores de traccicn de conductor n. 4
4117 Falla serva doble de conductor n. <4
4119 Falla principal de conductor n. 4
4120 Falla principal de no coincidencia de conductor n. 4
4135 Falla caracter gtica del motor de conductor n. <4
4136 Falla del pulso del codificador de conductor n. <4
4137 Falla del tipo de motor de conductor n. <4
4145 Falla de VCL/OS no coincidente del conductor n. <4
4146 Falla en el ajuste del freno electromagnéico de conductor n. 4 0=z
4147 Falla de estado de funcionamiento restringido del codificador de % %

conductor n. 4 o3
4148 Falla de retardo de inversicn de emergencia de conductor n. <4 % %
4152 Falla del ndmero de serie del modelo ilegal de conductor n. <4 °

Conductor A5 Falla de no coincidencia de los parémetros del motor doble de

conductor n. <4
5018 Sobrecorriente del conductor n. <5
5019 Falla del sensor de corriente del conductor n. <5
5020 Falla de precarga del conductor n. <5
5021 La temperatura del conductor n. <5 es inferior a -40 C
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Tabla 6-1 Lista de caligos de falla(Continuado)

e Cddigo de : : :
Clasificacicn falla Lista de informaciones de fallas
5022 La temperatura del conductor n. <5 es superiora 95 C
5023 Bajo voltaje severo del conductor n. <5
5024 Sobrevoltaje severo del conductor n. <5
5034 La temperatura del conductor n. <5 es superior a 85°C
5035 Bajo voltaje de conductor n. <5
5036 Sobrevoltaje del conductor n. <5
5037 Falla en la fuente de alimentacicn de 5V del conductor n. <5
5038 Circuito abierto o cortocircuito DO6 del conductor n. <5
5039 Circuito abierto o cortocircuito DO7 del conductor n. <5
5040 Temperatura alta de motor n. <5
5041 Falla de sensor de temperatura de motor n. <5
. Circuito abierto o cortocircuito de bobina principal del conductor
n. <5
5050 Circuito abierto o cortocircuito de bobina de freno del conductor
n. <5
5051 Circuito abierto o cortocircuito de Driver3 de conductor n. <5
5052 Circuito abierto o cortocircuito de Driver4 de conductor n. <5
5053 Circuito abierto o cortocircuito de PD de conductor n. <5
5054 Circuito abierto o cortocircuito de codificador de conductor n. <5
5055 Falla de circuito abierto de conductor n. <5
5056 Falla de fusié del contacto principal de conductor n. <5
5057 Falla de no cierre del contacto principal de conductor n. 5
5065 Falla de salida alta de acelerador de conductor n. <5
5066 Falla de salida baja de acelerador de conductor n. <5
0z 5067 Falla de salida demasiado alta de potencidnetro 2 de conductor n. ©
83 5
3 @
s % Falla de salida demasiado baja de potencidmetro 2 de conductor
g g 5068 g
8 % £069 Falla de alto potencial en el extremo inferior de potencidnetro de
conductor n. <5
5070 Falla de EEPROM de conductor n. <5
5071 Error de secuencia de funcionamiento de conductor n. <5
5073 Falla de cambio de pardametros de conductor n. <5
Conductor 5104 Falla de tiempo de funcionamiento de conductor n. <5
5105 Falla de alimentaci&n de fuera de rango de conductor n. <5
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Tabla 6-1 Lista de caligos de falla(Continuado)

Clasificacicn Cc?;ﬁz de Lista de informaciones de fallas
5113 Falla del sistema operativo de conductor n. 5
5114 Falla de | mite de tiempo de conductor n. <5
5115 Falla de deteccidn de pé&dida de velocidad de conductor n. <5
5116 Falla de otros controladores de traccicn de conductor n. <5
5117 Falla serva doble de conductor n. <5
5119 Falla principal de conductor n. <5
5120 Falla principal de no coincidencia de conductor n. <5
5135 Falla caracter tica del motor de conductor n. <5
5136 Falla del pulso del codificador de conductor n. <5
5137 Falla del tipo de motor de conductor n. <5
5145 Falla de VCL/OS no coincidente del conductor n. 5
5146 Falla en el ajuste del freno electromagnéico de conductor n. <5
£147 Falla de estado de funcionamiento restringido del codificador de

conductor n. °5

5148 Falla de retardo de inversién de emergencia de conductor n. 5
5152 Falla del ndmero de serie del modelo ilegal de conductor n. <5
i Falla de no coincidencia de los parametros del motor doble de

conductor n. <5
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Tabla 6-2 Fallas comunes y soluciones

Caracter #ticas de .
No. Causas de falla Soluciones
falla
1. Sobrecarga del cucharén Desmonte el cucharcn de trabajo
de trabajo sobrecargado
2. Falla de comunicacicn del | Compruebe el arnés de cables del sensor
Alarma de
1 sensor de peso de peso o reemplace el sensor
sobrecarga : .
1. Compruebe el fusible y el arnés de
3. Falla del controlador de
cables del controlador de plataforma;
plataforma
2. Reemplace el controlador
1. La inclinacidn de chasis . L
B . Mueva el equipo a una posician nivelada
Alarma de supera el &ngulo establecido
2 inclinacicn de 2. Falla de comunicacicn del B
. o Compruebe el arnés de cables del sensor
chasis sensor de inclinacién del L
. de inclinacién o reemplace el sensor
chasis
1. La pluma principal supera Mueva la pluma principal al rango de
el rango de trabajo normal trabajo normal
Alarma de falla del . ;
3 . 2. Falla de comunicacicn del | Compruebe el arnés de cables del sensor
sistema de brazo B | L.
sensor de agulo de la de &gulo de la pluma principal o
pluma principal reemplace el sensor
1. Si ha presionado el Opere primero el interruptor de
interruptor de autorizacicn | autorizacidn, y luego ejecute las acciones
2. El interruptor de accicn ;
L Reempl&elo
estadarado
3. La manija de accicn esta ,
_ Reempl&ela
No se puede dareda
ejecutar Falla de circuito abierto del
4 Compruebe el cableado de la vAvula de
correctamente las cableado de la vAvula de .
. . solenoide
2= acciones solenoide
25 5. Falla de cortocircuito del
D 3 Compruebe el cableado de la v8vula de
o3 cableado de la vAvula de i
a3 . solenoide
=3 solenoide
8 a :
e 6. VAvula de solenoide ;
_ Reempl&ela
darada
1. Falla de cableado del bus | Compruebe el cableado del bus CAN vy la
5 Falla de bus CAN CAN resistencia del terminal de 120 Q
2. Falla del controlador Reemplace el controlador
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1. Por cualquier falla de equipo, podr& llamar a Zoomlion y nuestra empresa la resolver&a tiempo;

2. Si no estaabsolutamente seguro de la solucié del problema, comun fuese con Zoomlion o con el
distribuidor de Zoomlion para resolverlo;

3. Se proh e abrir el armario de control eléetrico para modificar el circuito sin permiso.
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Cap iulo VII Informaciones b&icas elé&tricas y diagramas
esquematicos

7.1 Descripcién general

Este capfulo va a presentar las informaciones eléetricas b&icas y los diagramas esquem&icos, para
localizar y corregir la mayor & de los problemas operativos que puedan ocurrir. Si se ocurre los
problemas no enumerados en esta parte, 0 no se puede corregir mediante las medidas enumeradas, se
debe obtener gu & téenica autorizada antes de realizar el mantenimiento.

7.2 Operacicn b&sico de mult metro

Se puede utilizar el multimetro o voltmetro (VOM) de todos tipos para el diagnético de fallas del
equipo. Este cap fulo muestra los diagramas esquem&icos de los volt imetros digitales de uso comtn en
varias mediciones de circuitos diferentes. Es posible que alguna parte del contenido no coincida con su
volt imetro.

Para m& detalle, consulte el manual de uso del volt metro.
7.2.1 Puesta a tierra

La "Puesta de la tierra del mult metro" significa que el cable negro (conectado al terminal COM (comtn)
0 negativo) estaconectado al lado negativo de la fuente de alimentacicn en la ruta adecuada.

7.2.2 Deteccidn de la parte posterior

La "Deteccidn trasera" significa que la medicién se realiza a través del contacto del conector en el
mismo lado del cable conectado, es decir, la parte trasera del conector. Se puede lograr el valor cuando
se mantiene el circuito encendido de esta manera. Si el conector es de tipo sellado, tenga cuidado al
detectar la parte posterior para evitar dafar el material de sellado alrededor del cable. Es mejor utilizar
la sonda o pin disefado especialmente para esta tecnolog &, sobre todo cuando se opera los conectores
sellados. Inserte el detector en el lado del conector tanto como sea posible, aseguréndose de que en la
prueba pueda detectar los terminales en ambos lados de la conexicn. Por medio de la deteccicn de la
parte posterior de los dos lados del terminal del conector y la medicicn de resistencia, se puede detectar
la conexidn dentro del conector cerrado. Pero antes de eso, se debe tirar suavemente del cable para
confirmar que el cable todav & estaconectado al contacto y que el contacto estasellado en el conector.

7.2.3 Valor m nimo/m&<imo

Utilice la funcicn de registro "mmAimo / m&imo" de algunos multietros para medir
independientemente las condiciones de carga intermitente. Por ejemplo, si una bobina electromagnéica
se energiza solo cuando se mantiene presionado un interruptor alejado de la bobina y el mult imetro, se
puede leer el voltaje de la bobina electromagnéica mediante esta funcicn.

7.2.4 Polaridad
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Cuando se estima que el voltaje es positivo, y la lectura de voltaje o corriente real es negativa, significa
que los cables estén conectados inversamente. Confirme si el valor de voltaje estimado, la posicicn de la
serul y el cable estén conectados correctamente al dispositivo probado. Compruebe también que el cable
del puerto "COM" estaconectado a tierra o al polo negativo de sefl, y que el cable del otro puerto esta
conectado al polo positivo de seral.

7.2.5 Rango

M = Mega = 1,000,000 * (nUmero mostrado);

k = Mil = 1,000 * (nimero mostrado);

m = Mili = (ndmero mostrado) / 1,000;

p = Micro = (nimero mostrado) / 1,000,000;

Ejemplo : 1,2 kQ = 1200Q Ejemplo : 50 mA = 0,05 A.

7.2.6 Medicicn de voltaje
T —— T

12.1v

]

<
3
®
@

Figura 7-1 Medicicn de voltaje (corriente continua)

Si el multimetro no puede ajustar autom&icamente el rango, configure el rango correcto (consulte el
manual de funcionamiento del mult metro).

AsegUrese de que los cables del mult inetro estén conectados firmemente.
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7.2.7 Medicién de resistencia

a)
b)
c)
d)

€)

7-2 Medicidn de resistencia

Primero, pruebe el multimetro y los cables mediante el contacto de los dos cables. El resultado
debe ser el cortocircuito de resistencia (resistencia muy baja);

Apague la alimentaci& del circuito antes de probar la resistencia;

Desconecte los elementos con el circuito antes de realizar la prueba;

Si el multmetro no puede ajustar automéicamente el rango, configure el rango correcto (consulte
el manual de funcionamiento del mult inetro);

AsegUrese de que los cables del mult ietro estén conectados firmemente.

7.2.8 Prueba de conductividad

) Q

Figura 7-3 Prueba de conductividad

El mult ietro necesita usar un botcn separado para iniciar la prueba de continuidad con zumbido;
Apague la alimentaci& del circuito antes de probar la conductividad;

Desconecte los elementos con el circuito antes de realizar la prueba;

AsegUrese de que los cables del mult metro estén conectados firmemente;

Primero, pruebe el multetro y los cables mediante el contacto de los dos cables. EI mult imetro
debe poder emitir una alarma de zumbido y mostrar continuidad.

7.2.9 Medicién de corriente
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Figura 7-4 Medicicn de corriente (corriente continua)

a) Configure el rango de corriente esperado del mult metro;

b) Determine que el cable y la funda del multimetro puedan funcionar correctamente en el rango de
corriente elegido;

c) Si el multmetro no puede ajustar autom&icamente el rango, configure el rango correcto (consulte
el manual de funcionamiento del mult imetro);

d) Asegurese de que los cables del mult imetro estén conectados firmemente.

7.3 Conector DEUTSCH

7.3.1 Montaje del conector de serie DT/DTP

Figura 7-5 Montaje de contacto DT/DTP

a) Apriete el contacto rizado a unos 25 mm en la parte trasera del cilindro del contacto;
b) Sostenga el conector, de modo que el anillo de proteccid trasera quede frente a usted:;

soonewanbsa

c) Empuje el contacto en I mea recta en el anillo hasta que escuche un ligero clic. Tire ligeramente
para confirmar si el conector establoqueado completamente;
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d) Una vez que todos los contactos estén en su lugar, inserte el bloqueo de cufa de acuerdo con la
flecha que apunta al dispositivo de bloqueo externo. El bloqueo de cufa encajaraen su lugar de
inmediato. La cufa rectangular no tiene una direccicn correcta. Y se puede usar en cualquier
direccian.

Atencidn: El enchufe se muestra en la figura, siga los mismos pasos para completar la conexién

del enchufe.

7.3.2 Desmontaje del conector de serie DT/DTP

C
Figura 7-6 Desmontaje de contacto DT/DTP

a) Al desmontar, use pinza de punta fina sin dientes o alambre en forma de gancho para sacar el
bloqueo de cufa verticalmente;

b) Quite el indicador de retencién desde el contacto con el destornillador, y sudtelo, al mismo tiempo,
tire suavemente del cable para quitar el contacto;

c) Sostenga el sello en la parte trasera, de lo contrario, podracausar el desplazamiento del sello al
retirar el contacto.

7.3.3 Montaje del conector de serie HD30/HDP20
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Figura 7-7 Montaje de contacto HD/HDP

a) Apriete el contacto rizado a unos 25 mm en la parte trasera del cilindro de la pieza de contacto;
b) Sostenga el conector, de modo que el anillo de proteccidn trasera quede frente a usted;
c) Empuje el contacto en Imea recta en el anillo protectora hasta que sienta que se detiene

activamente. Tire ligeramente para confirmar si el conector establogueado completamente;
Indicador de bloqueo
| Contacto

== =i

Posicién de desbloqueo Contacto bloqueado en su lugar

Figura 7-8 Posicién de contacto bloqueado HD/HDP

Atencidn: Para las cavidades de cables no utilizadas, inserte un tap& de sellado para lograr el
aislamiento completo del medio ambiente.

7.3.4 Desmontaje del conector de serie HD30/HDP20

C

Figura 7-9 Desmontaje de contacto HD/HDP

soonewsanbsa

a) Hace que el conector trasero estéfrente a usted, seleccione una herramienta de tamafp adecuada
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para sujetar el cable del contacto que se va a quitar;
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b) Deslice e inserte la herramienta en la cavidad hasta que la herramienta sujete el contacto y sienta
una fuerza;
c) Extraiga el conjunto del cable de contacto desde el conector.

Insertar herramienta para Las herramientas y los
liberar el contacto contactos estén separados

Figura 7-10 Contactos sin bloqueo HD/HDP

Atencidn: No gire la herramienta, ni inserte la herramienta en forma inclinada.
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